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Szanowny kliencie,

Serdecznie dziekujemy za zaufanie i mamy
nadzieje, ze nasze produkty zapewnia sku-
teczna prace i zadowolenie. W przypadku
propozycji usprawnienia lub uwag dotycza-
cych tego produktu lub instrukcji nalezy do

PS: zakup tego produktu to wsparcie
nasze-go  oddziatu w  Niemczech i
zabezpieczenie miejsc pracy.

Prosimy o polecenie nas.
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Niniejsza instrukcja oraz opisany w niej produkt sa chronione prawem autor-
skim. Wszystkie prawa pozostaja zastrzezone dla autorow. Bez uprzedniej
zgody niniejszej instrukcji nie wolno tak w czesci, jak i w calosci kopiowac,
powiela¢, thumaczy¢ ani udostgpnia¢ osobom trzecim w innej formie.

Wyklucza sig¢ roszczenia wobec autorow w oparciu o produkt opisany w niniej-szej
instrukcji. Autorzy nie gwarantuja prawidlowosci tresci niniejszej instrukcji.
Ponadto autorzy nie odpowiadaja za jakiekolwiek szkody bezposrednie lub
posrednie, wynikajace ze stosowania tego produktu lub instrukcji, nawet jezeli
autorzy wskazywali na mozliwos¢ takich szkod.

Autorzy nie ponosza odpowiedzialnosci za ewentualne blgdy produktu. Wy-
faczenie gwarancji i odpowiedzialnosci obowigzuje rowniez dla wszystkich
przedstawicieli handlowych i dystrybutorow.

Wymienione w niniejszej instrukcji znaki towarowe oraz zarejestrowane znaki
towarowe sa odpowiednio oznaczone i pozostaja wilasnoscig ich posiadaczy.
Brak oznaczenia nie wskazuje jednak na brak ochrony nazwy.

© Fluke Corporation; wszelkie prawa zastrzezone



Wstep

Wstep

Gratulacje! Kontrola online VIBREX to bezpieczna metoda
ochrony maszyn przed nieoczekiwang awarig. VIBREX kontrolu-
je najwazniejsze parametry stanu maszyny oraz alarmuje od razu,
kiedy warto$¢ pomiarowa znajdzie si¢ w krytycznym obszarze.

Zalety systemu VIBREX:

- fatwa instalacja i uruchomienie

- elastyczno$¢ dzigki budowie modutowe;j

- odcinki sygnatowe do 500 m

- wylaczanie alarmowe

- przyltacze 4-20 mA do przetwarzania sygnatu analogowego
- opcjonalnie: wyjscie mV do analizy sygnatow

Instalacja
VIBREX jest juz wstegpnie skonfigurowany i trzeba tylko zainsta-
lowa¢ urzadzenie podstawowe oraz czujnik.

Uruchomienie
Do uruchomienia wystarczy ustawienie zakresu pomiarowego
oraz warto$ci granicznych alarmu i w razie potrzeby konserwacji.

Modutowos¢

Budowa modutowa umozliwia oddzielny pomiar drgan maszyny
oraz sygnatow lozysk tocznych (2 kanatly) lub przez jeden kanat
za pomoca tego samego czujnik.

Dtugie odcinki sygnatowe
Rejestratory z wbudowanym wzmacniaczem ,,Linedrive” umozli-
wiaja przesylanie sygnatu bez strat na odlegtos¢ do 500 m.

Wyjscie poziomu pradu (4-20 mA)

Sygnal mozna doktadnie wymierzy¢ jako poziom pradu lub
wyswietli¢ 1 przeanalizowa¢ w systemie kierowania procesem
(PLS).

Wytaczanie alarmowe

W razie alarmu VIBREX wylacza maszyng¢ przez system kiero-
wania procesem lub alarmuje personel operacyjny przez czujnik
sygnatowy.

Wyjscie mV (opcja)
Do analizy sygnatu lub kontroli dzialania rejestratoréw urzadze-
nie moze by¢ wyposazone w dodatkowe wyjscia.

Ochrona przeciwwybuchowa (opcja)

Podczas zastosowan w miejscach zagrozonych wybuchem do-
stepne sg rejestratory z ochrong przeciwwybuchowa i barierami
przeciwwybuchowymi.

VIBREX 01.2009
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Bezpieczenstwo

Wskazowki bezpieczenstwa

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
VIBREX to urzadzenie do kontroli ciagtej maszyn, pracujacych
ze stala predkoscia obrotowg i niezmiennym obcigzeniem.

VIBREX nie jest przeznaczony do kontroli maszyn, na ktorych
stabilno$¢ pracy lub obcigzenie tozysk oddziatuje silnie zmienia-
jace sig¢ obcigzenie lub regulacja predkosci obrotowe;.

Za szkody wynikajace z uzytkowania niezgodnego z przeznacze-
niem firma PRUFTECHNIK nie ponosi odpowiedzialnosci.

Bezpieczenstwo

Instalacja i eksploatacja sg dozwolone tylko z maszynami z uzie-
mieniem ochronnym (VDE 0100).

Instalacje, uruchomienie, obstuge i konserwacj¢ moze wykony-
wac tylko przeszkolony personel.

Urzadzenie mozna uzytkowac tylko z zamknigta obudowa.
Wolno stosowac tylko oryginalne czg¢$ci zamienne i akcesoria.

W przypadku modyfikacji urzadzenia, ktore nie zostaty uzgod-
nione z producentem, przestaje obowigzywac odpowiedzialno$c.

Metody ustawiania granic ostrzezen i alarmow opisane w tej
instrukcji obowiazuja dla wigkszos$ci maszyn na podstawie do-
$wiadczen. W pojedynczych przypadkach konieczne moga si¢
jednak okaza¢ inne wartoSci nastawcze, za ktorych
prawidtowos¢ nie ponosimy odpowiedzialnosci.

Symbole

OSTROZNIE! Mozliwe niebezpieczenstwo podczas in-
stalacji lub nieprawidlowej obstugi. Mozliwe uszkodzenia
urzadzenia.

Wskazowka: Porady dotyczace instalacji i obstugi.

VAN

OSTROZNIE!

=)

Wskazoéwka



Opis

taczona kontrola tozyska
tocznego/wibracji za pomoca
czujnik

(tryb 1-kanatowy)

2 x analogowe

Co to jest VIBREX?

VIBREX to kompaktowy, 2-kanatowy wibracyjny system pomia-
rowy do ciaglej kontroli stanow roboczych maszyn obrotowych.
Modutowa budowa systemu umozliwia tatwe i indywidualne
dostosowanie. Jako wielkosci charakterystyczne stanu VIBREX
kontroluje sitg wibracji (ISO 10816-3) oraz 'stan lozysk tocznych'
maszyny — do wyboru w jednym lub w dwdch miejscach pomia-
rowych. Zakres zastosowania obejmuje maszyny standardowe,
przektadnie i maszyny pracujace powoli.

Modut tozyska tocznego Modut wibracji

i

VIBREX®
& . PRUFTECHNIK AG  Machine Condition Monitoring

Siec (Czujnik 2)
lub 24 V DC

2 x alarm/
ostrzezenie
(4-20 mA) Czujnik 1 + OK

(PLC/PLS)
— m
:‘
L1

L1

L1 T

Moduty pomiaru i analizy mozna taczy¢ oraz stosowac je w trybie
1-kanatowym lub 2-kanalowym. Oprdcz przedstawionej wyzej
taczonej kontroli wibracji i tozyska tocznego za pomoca czujnik,
dla prawie kazdego zadania kontroli wynikaja indywidualnie do-
pasowane rozwigzania (zob. strona 44 i kolejne) dzigki specjalnie
dostosowanym modutom przektadni, maszyn wolno pracujacych
oraz innych ,,maszyn specjalnych”.

VIBREX 01.2009
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Funkcja

Funkcja

VIBREX przetwarza zmierzone sygnaty maszyny i poréwnuje
je z ustawionymi granicami ostrzezen i alarméw. W razie prze-
kroczenia warto$ci granicznej na module zapala si¢ dioda LED
ALARMU lub ostrzezenia. Niezaleznie od tego przekaznik prze-
kazuje t¢ informacj¢ do sterownika maszyny (PLC) i aktywuje
czujnik sygnatowy. Przekaznik reaguje tylko wtedy, gdy poziom
sygnalu w ustawionym czasie opdznienia jest wiekszy niz war-
to$¢ graniczna.

230V AC
115V AC
24V DC

-~ D

Y

PLS/PLC

VIBREX posiada dla kazdego wtyku wyjscie analogowe (4—
20 mA), przez ktéore mozna zewnetrznie mierzy¢ i analizowaé
poziom sygnatu.

Funkcja autokontroli rozpoznaje zwarcie na rejestratorze lub
otwarty przewod na odcinku sygnalowym. Usterki te sa sygna-
lizowane przez diody LED ,,short” (zwarcie) i ,,open” (otwarty)
na module oraz przekazywane przez przekaznik OK (zob. strona
9,11 1 24). W przypadku awarii zasilania przekaznik OK odtacza
si¢ 1 przekazuje usterke do systemu kierowania procesem.

VIBREX podlacza si¢ bezposrednio do sieci elektrycznej
(115 V/230 V) lub zasilanie pochodzi ze zrodta pradu statego
(24 V). Dioda LED ,,Power” sygnalizuje, ze w urzadzeniu wyste-
puje napigcie.
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Kontrola wibracji

W celu kontroli wibracji za pomoca czterech pokretet mozna usta-
wi¢ nastgpujace parametry kontroli:

Warto$¢ korcowa
zakresu pomiarowego

L

I 50
20 100 .
1056’ M (100% ~20mA) | Zwarcie

30 40
Granica alarmu _.ﬁ%% Yo= - — Otwarty
{ 90 80 J open

i ostrzezenia gg%gg s przewdd
™ 10 60 0f —
100 70
2 = Power
15 20 1 o
Czas opoznienia —— ;g%%é Delay Time | Napiecie
2 33 inseconds zasilajgce
~ VIB 5.7551 WyStepUJe
g 10-1000Hz

Wartos¢ koncowa zakresu pomiarowego

Na najwyzszym pokretle ustawia si¢ wartos¢ koncowa zakresu
pomiarowego. Ta warto$¢ odpowiada poziomowi 20 mA na wyj-
Sciu analogowym pradu (4-20 mA)

Przyktad:
warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego = 50 mm/s
wowczas: 20 mA =50 mm/s

4 mA =0 mm/s

Prad wzrasta liniowo wraz z warto§cia pomiarowa, aby tatwo
mozna byto obliczy¢ wartosci posrednie (por. przyktad ze strony
28).

Alarm/ostrzezenie

Granice alarmu i ostrzezenia sg ustawiane na obydwu pokrettach
(,,ALARM”, ,WARN”) jako warto$¢ procentowa wartosci konco-
wej zakresu pomiarowego.

Obydwie wartosci graniczne mozna zmieniaé stopniowo co 10%.

100% ALARM = wartos$¢ koncowa zakresu pomiarowego
100% WARN = warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego

VIBREX 01.2009
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Przekaznik OK autokontroli/ostrzezenia

Przez przekaznik OK przekazywane sa ostrzezenia oraz
informacje o zwarciu, otwartym przewodzie i zaniku pra-
du. Ten przekaznik spetnia wigc podwojna funkcje. Jezeli
przekaznik OK bedzie wykorzystywany tylko do kontroli
gotowosci do dziatania systemu VIBREX, nalezy ustawié¢
granicg ostrzezenia wigksza niz granica alarmu. W ten spo-
sob przekaznik OK nie bgdzie si¢ zataczat przy ostrzezeniu,
lecz tylko w razie usterek.

Czas opoOznienia

Najnizsze pokretto (,,Delay Time”) wskazuje czas, przez jaki
musi trwaé stan ostrzezenia/alarmu, zanim zaltaczy si¢ styk prze-
kaznika. W ten sposob zapobiega si¢ krotkotrwalym wartosciom
szczytowym sygnatu, ktdre wystepuja na przyktad po wilaczeniu
maszyny i wywotuja ostrzezenie lub alarm.

Wskazniki LED ,,ALARM” i ,,WARN” sg niezalezne od ustawio-
nego czasu opoznienia i reagujg juz po uptywie ok. 1-2 s.

Moduly z szybkim wytaczeniem:
Moduly wibracji VIB 5.755 IS i VIB 5.755 GS posiadaja krotszy
czas op6znienia (50-500 ms)

Wersje specjalne

Do kontroli wibracji maszyn o specjalnych wlasciwosciach
roboczych dostgpne sa moduly ze specjalnie dostosowanymi
zakresami czestotliwosci 1 zakresu pomiarowego (zob. strona 46
i kolejna):

Przyktadowe zastosowania

* maszyny wolno dzialajace; predkos¢ obrotowa: > 60 obr./min
» przekladnia

» element korygujacy

* mieszacz wibracyjny

Urzadzenie podstawowe VIBREX ,,ICP” (nr kat. VIB 5.753 ICP)
jest przeznaczone wylacznie do zastosowania z czujniki przyspie-
szef ICP.

=)

Wskazéwka
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Wskazoéwka

Kontrola tozyska tocznego

Modut tozyska tocznego analizuje impulsy udarowe wysokiej
czestotliwosci, charakterystyczne dla stanu tozyska.

Wartos$¢ alarmowa mozna ustawic¢ na obydwu gornych pokretlach
od 20 do 79 dBsv. Ta wartos¢ odpowiada poziomowi 20 mA na
wyj$ciu analogowym pradu (420 mA)

Przyktad:

warto$¢ alarmowa = 50 dBsv

wowczas: 20 mA odpowiadaja50 dBsv
4 mA odpowiadaja0 dBsv

Warto$ci posrednie mozna ustali¢ za pomocg wzoru na stro-
nie 34.

Wartos$¢ ostrzegawcza jest polaczona z ustawiona wartoscia alar-
mu i jest nizsza o 15 dBsv.

50 40 - i
Ny DS ] Zwarcie
Wartos¢ { ,F 20mA=Alarm I short
8 5
alarmowa F— g%; ALARM @ — Otwarty
! 2 x open
e

-15dB=Warn przewdd

R - o |
P . .
Czas 13%%’ @ Power | Napiecie

PSS 30 Delay Ti S
opdznienia BICE msoeonds zasilajace

wystepuje
@ VIB5.7561

Czas opOznienia

Najnizsze pokretto (,,Delay Time”) wskazuje czas, przez jaki
musi trwac stan ostrzezenia/alarmu, zanim zataczy si¢ odpowied-
ni styk przekaznika. W ten sposob zapobiega si¢ krotkotrwatym
wartosciom szczytowym sygnatu, ktdre wystepuja na przyktad po
wlaczeniu maszyny i wywotuja ostrzezenie lub alarm.

Wskazniki LED ,,ALARM” i ,,WARN” sg niezalezne od ustawio-
nego czasu opdznienia i reaguja juz po uptywie ok. 1-2 s.

VIBREX 01.2009
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Przekaznik OK autokontroli/ostrzezenia

Przez przekaznik OK przekazywane sa ostrzezenia oraz
informacje o zwarciu, otwartym przewodzie i zaniku pra-
du. Ten przekaznik spelnia wigc podwojng funkcje. Jesli
przekaznik OK bedzie wykorzystywany tylko do kontroli
gotowosci do dziatania systemu VIBREX, nalezy roztaczy¢
zworke z tylu modutu (demontaz modutu, zob. strona 38).
Przekaznik OK nie bedzie si¢ zalaczal przy ostrzezeniu, lecz
tylko w razie usterek.

Modut tozyska tocznego,
strona tylna

Zworka — i
U

2

Wskazéwka
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Zakres dostawy i montaz

*VIB5.7611...VIB5.766 |

VAN

OSTROZNIE!

** Pojedyncza” lub ,taczo-
na"” kontrola wibracjitozyska
tocznego.

Zakres dostawy i montaz

Pakiety dostawy serii standardowej* sa dostarczane w stanie cal-
kowicie zmontowanym. W przypadku pakietow dostawy z serii
specjalnej (por. przeglad w zalaczniku, strona 44) modutu sg do-
taczone do urzadzenia podstawowego VIBREX i przed instalacja
nalezy je zamontowa¢ w nast¢pujacy sposob:

» Zdjac przezroczysta pokrywe obudowy z urzadzenia podsta-
wowego VIBREX.

*  Wyjac¢ modut z opakowania i wtozy¢ go ostroznie w urzadze-
nie podstawowe.

Zwroci¢ uwage, aby podczas wktadania trzpieni stykowych
nie wygiac ich ani nie uszkodzi¢.

Ktory wtyk jest odpowiedni dla poszczegdlnych modutow, za-
lezy od liczby miejsc pomiarowych (1 lub 2) i trybu pracy**.
Szczegoty podane s3 na ilustracjach pakietéw dostawy na
stronie 44.

Zasada:
Kontrola miejsca pomiarowego za pomocg modutu:
wybra¢ wtyk dla lewego modutu.

Laczona kontrola miejsca pomiarowego:
tozysko toczne = lewy modut, wibracje = prawy modut

Laczona kontrola dwoch miejsc pomiarowych:
drgania = lewy modul, tozysko toczne = prawy modut

Wityk dla... lewego modutu... prawego modutu

ey
oll
O DDDDO |

A AR EH

ol SEL .gsuMLvawwM

5 oo o

VIBREX 01.2009
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Zakres dostawy i montaz

*  Dokreci¢ modut i whozy¢ drugi modut lub pusty modut.

* Ponownie zamocowaé pokrywe obudowy na urzadzeniu pod-
stawowym.

VIBREX z wyjsciem mV

Przed zamontowaniem modutdéw z serii specjalnej w urzadzeniu  Wyjscie mV do analizy sygnatu
podstawowym nalezy sprawdzi¢ przylacze wyj$¢ mV na ptytce jest dostepne jako opcja (VIB
glownej. W stanie dostawy wyjscia mV sg podtaczone do modu- 5.790)

tow wibracji, tzn. niebieski tacznik wtykowy do wtyczki ,,VIB”.

Podczas montowania modutow kontroli lozysk tocznych
nalezy podtaczyé taczniki wtykowe do wtyczki ,,SIM”:

Wyjscie mV
(gniazdo TNC)

Przytacze do wyjscia mV

Lewy modut Prawy modut
SIM: fozysko toczne SIM: tozysko toczne
VIB: wibracje VIB: wibracje
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VAN

OSTROZNIE!

;' Predkos$c¢ i przyspieszenie
wibragji
2 -x: Dtugos$¢ kabla w metrach

&

Wskazéwka

Instalacja

System VIBREX mozna instalowa¢ i eksploatowa¢ tylko
na maszynach, ktore posiadaja uziemienie ochronne wedtug
VDE 0100.

Miejsce instalacji

Urzadzenie podstawowe VIBREX jest instalowane na stabilnej i
zabezpieczonej przed drganiami $cianie lub bezposrednio na obu-
dowie maszyny. Podczas instalacji na maszynie przy sile wibracji
V.. > 10 mm/s (10Hz-1 kHz) nalezy stosowa¢ odpowiednie
amortyzatory drgan, jakie sa dostgpne np. w zestawie montazo-
wym (VIB 5.751 SET).

Dlugosci kabla

W przypadku czujnik przyspieszen drgan ze wzmacniaczem
»Strom-Linedrive” (np. VIB 6.122R) nalezy uwzgledni¢ ponizsze
ograniczenia lub dlugosci i typu kabli:

dlugos¢ kabla
tozysko toczne <3m 3m... 300 m
drgania' <50 m 50 m... 500 m
typ kabla RG 58 trojosiowy
(VIB 90008-x)> (VIB 90080-x)*

Dla taczonej, jednokanatowej kontroli drgan tozyska tocz-
nego (VIB 5.765) obowiazuja dane w punkcie ,,Lozysko
toczne”.

W przypadku rejestratorow ICP maksymalna mozliwa dlugosé
kabla zalezy od nastgpujacych parametrow:

- maksymalna czgstotliwo$¢, jakg moze zarejestrowaé czujnik
- minimalny prad ICP

- pojemnos$¢ robocza kabla czujnika

- maksymalna amplituda sygnatowa.

VIBREX 01.2009
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Instalacja

A. Urzadzenie podstawowe VIBREX

1. Zaznaczy¢ cztery otwory do wiercenia na podstawie rysunku
wymiarowego na stronie 42.

2. Wywierci¢ otwory montazowe.

- Montaz na $cianie: $rednica 6 mm, rozmiar kotka 6, rozmiar
$rub 4-5.

- Maszyna: nacig¢ gwint M4 amortyzatora drgan i przykreci¢
go.

3. Zdja¢ przezroczysta pokrywe obudowy z urzadzenia podsta-
wowego.

4. Zamocowa¢ obudowe na $cianie lub na obudowie maszyny.

Montaz na scianie

Kotek

Rozmiar 6 h ¢ruba

Rozmiar 4-5

Wymiary amortyzatora drgan

4 mm
sty ol =E

16 mm 15mm 10 mm
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B1. Czujnik
0. Wybor wiasciwego miejsca pomiarowego:

i. Kontrola tozyska tocznego: Zamontowaé czujnik w strefie
obcigzenia tozyska.

ii. Kontrola wibracji: Zamontowa¢ czujnik promieniowo w
poziomie lub w kierunku gtéwnych wibracji.

iii. Kontrola tozyska tocznego/wibracji, 1 kanal: zamontowa¢
czujnik promieniowo w poziomie lub pod katem 45° (por.

).

1. Zamontowac¢ czujnik tak jak pokazano na ponizszym przegla-
dzie.

g Wigcej informacji na temat instalacji rejestratorow znajduje
Wskazéwka si¢ w odpowiednich instrukcjach obstugi.

VIBREX 01.2009
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Czujnik przyspieszenia PRUFTECHNIK

Czujnik przemystowy z gniazdem klejenia

Montaz: klejenie
VIB 6.102R!/VIB 6.107>

Nr kat.:

Czujnik standardowy do

! predkosci obrotowych > 1

20 obr./min

2 predkosci obrotowych < 120 obr./min

Instrukcja montazu do VIB 6.10x

\
\

(opcja)

3,6 mrT\] \Y\
!

% 5 | N_)\Tﬁ)’ —N N \_

% >5mm /\// \( /

> ENANISAN

>35mm [\\\\\ | ‘ |
Wybra¢ miejsce powierzchnie montazu (opcjonalnie: otwér dla naniesc klej czujnik
pomiarowe wyréwnac, zrownac trzpienia ustalajacego) (czujnik i docisnac i
i oczysci¢ ze smaru maszyna) wkreci¢

Czujnik przemystowy z gniazdem gwintowanym M8
Montaz: przykrecany
Nrkat.: VIB 6.122R!/VIB 6.1272
Czujnik przemystowy z gniazdem gwintowanym UNC 5/16
Montaz: przykrecany
Nrkat.: VIB 6.132R/VIB 6.137
Instrukcja montazu do VIB 6.12x/VIB 6.13x

7 2 ? zorzec

' gtebokosci 6,8 M8 —
Z 3,5mm / mm UNC5/16 10-20 Nm
29 - 4
o | P || (0] LK
=

Wybra¢ miejsce nawierci¢ wywierci¢ opusci¢ 90° gwint zamontowac
pomiarowe docigc i

usunac¢ widry
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B2. Wskazowki montazowe (kontrola fozyska tocznego)

Aby zapewni¢ dobry przekaz sygnatu podczas kontroli tozyska
tocznego, nalezy przestrzegac ponizszych zasad podczas montazu
czujnik.

1. Wybrac kroétki i bezposredni odcinek sygnatowy

2. Tylko jedno przejscie materiatu na odcinku
sygnatowym

Sygnaty impulsow udarowych o wysokiej czgstotliwosci sa thu-
mione na przej$cia materialdw oraz na zakrzywionych odcinkach
sygnatowych.

3. Pomiar w strefie obcigzenia

Strefa obcigzenia znajduje si¢ z reguly w dolnej potowie obudowy
lozyska. Tutaj dziata cigzar tozyskowanej czgsci maszyny (a.).
W niektorych napedach sita nie dziata jednak na gorng obudowe
tozyska (np. wentylator z napedem pasowym. Na ilustracji b prze-
sunieto strong A silnika do watu wentylatora, a strong¢ B docisnie-
to do dotu. Strefa obcigzenia tozyska silnika od strony A znajduje
si¢ wigc w gornej czeSci tarczy tozyskowej, a strefa obcigzenia
lozyska od strony B w dolnej potowie.

4. Wyszukiwanie najsilniejszego sygnatu
Miejsce z najsilniejszym sygnalem w strefie obcigzenia mozna
znalez¢ za pomocg miernika recznego (np. VIBROTIP).

VIBREX 01.2009
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C1. Przytacze kabla koncentrycznego

0. Zdja¢ ostong ochronng pod modutami.

1. Przeciagna¢ kabel od czujnik przez odpowiednie ztacze $ru-
bowe do obudowy. Przestrzega¢ przy tym przyporzadkowania

zacisku przylaczeniowego do wtyku modutu:
Czujnik 1 = lewy wtyk modutu
Czujnik 2 = prawy wtyk modutu

W przypadku taczonej kontroli tozyska tocznego/wibracji
(1 kanat) czujnik jest podtaczony do zacisku ,,Czujnik 1.

[alalalalalal [ alalalala] [alalalalalalalalalalalal
DTN OERRRED. IS

& BEE S o E

,Czujnik 1" ,Czujnik 2"

2. Zdja¢ izolacje kablowa i zaczepi¢ tuleje koncowe zyt do prze-
wodu sygnatowego i ekranowego.

3. Podtaczy¢ kabel do par zaciskow ,,Czujnik 17 lub ,,Czujnik 2”.

Nacisna¢ przy tym odpowied-
nim $rubokretem biata dzwignig

zaciskowa 1 wsuna¢ zyty do Sygnat Ekran \
oporu w odpowiedni zacisk. o
Symbole pod zaciskiem wska-
zuja, do ktorego zacisku nalezy
podiaczy¢ przewod sygnatowy i @

ekranowy. M

Sensor 1

=)

Wskazéwka
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C2. Przytacze kabla skrecanego (czujnik ICP)

Podczas podtaczania rejestratorow ICP do urzadzenia podstawo-
wego VIBREX nalezy przestrzegac nast¢pujacych ograniczen:

- rejestratory ICP wolno podtaczac tylko do urzadzenia podsta-
wowego VIBREX dla rejestratorow ICP (nr kat.: VIB 5.753
ICP). To urzadzenie podstawowe jest uzytkowane wylacznie z
modutem wibracji VIBREX dla rejestratorow ICP (nr kat. VIB
5.755 ICP).

- Wolno podtaczaé tylko rejestratory ICP o nastepujacej specyfi-

kacji:
Zasilanie: 2-10 mA DC
Wspotczynnik przekazywania: 100 mV/g

0. Zdja¢ ostong ochronng pod modutami.

1. Przeciagna¢ kabel od czujnik przez odpowiednie ztacze Srubo-
we do obudowy (patrz strona 19).

2. Zdja¢ izolacj¢ kablowa i zaczepi¢ tuleje koncowe zyt do oby-
dwu przewodow sygnatowych (+/-) oraz do przewodu ekrano-
wego.

3. Podlaczy¢ kabel do par zaciskow ,,Czujnik 1 lub ,,Czujnik 2”.
Nacisna¢ przy tym odpowiednim $rubokretem biatg dzwignie
zaciskowa 1 wsuna¢ zyly do oporu w odpowiedni zacisk.

przewdd sygnatu plus (+) -> zacisk sygnatowy
przewdd sygnatu minus (-)
i przewod ekranowy -> zacisk ekranowy

Ekran
Plus (+) Minus (-)

o

B

o

>

Sensor 1

-‘ﬂ'

VIBREX 01.2009
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C3. Przytacze kabla tréjosiowego

1. Zewngtrzny ekran kabla trojosiowego jest izolowany od strony
czujnik (nie uziemiaé!) oraz uziemiony od strony urzadzenia
VIBREX, tzn. podiaczony do szyny uziemiajacej.

\S]

. Zdja¢ ostong ochronna pod modutami.

w

. Przeciagna¢ przewdd wewngtrzny przez odpowiednie zlacze
srubowe do obudowy (patrz strona 19).

4. Podlaczy¢ przewdd sygnatowy oraz wewngtrzny ekran do
zaciskow czujnika (patrz strona 19).

5. Podlaczy¢ szyne uziemiajaca do zacisku PA (,,Potencjat ma-
szyny, patrz strona 39).

6. Uszczelni¢ hermetycznie ztacze srubowe, w ktore zostat wpro-
wadzony przewod uziemienia (IP 65).

@)
|
Jm@)

Zacisk PA

(potencjat maszyny) \ ‘

Kabel
tréjosiowy

Uziemic zewnetrzny ekran od
strony urzadzenia VIBREX! /
Odizolowac¢ zewnetrzny

ekran od strony czujnik!

W punkcie przekazywania
czujnika VIB 6.770/13 istnieje ko-
lejna mozliwos¢ instalacji kabla
tréjosiowego. Szczegdly znajduja
sie na stronie 22.
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C3.1 Przytacze z kablem tréjosiowym i punktem
przekazywania czujnika VIB 6.770/13

Przeglad

Zacisk PA
(potencjat maszyny)

Uziemic zewnetrzny ekran od
strony urzadzenia VIBREX!
Szyna uziemiajaca

Kabel
trojosiowy %.‘EH@'
Montaz punktu przekazywania
czujnika VIB 6.770/13 z izolacja
@ Jezeli nie mozna zamontowac punktu przekazywania czujni-

ka z izolacja, nalezy doktadnie odizolowa¢ zewnetrzny ekran

Wskazéwka kabla trojosiowego od strony punktu przekazywania.

VIBREX 01.2009
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Podtaczy¢ kabel trojosiowy do punktu przekazy-
wania czujnika VIB 6.770/13

1. Otworzy¢ obudowe punktu przekazywania

2. Zdja¢ ztacze srubowe i poprowadzi¢ kabel trojosiowy.

3. Wlozy¢ zewngtrzny ekran w zlgcze Srubowe.

4. Zdja¢ izolacj¢ z przewodu sygnatowego i wewnetrznego ekranu.
5

. Podlaczy¢ przewodd sygnatowy do bialej zyly i wewnetrzny
ekran do niebieskiej zyly.

Zmierzy¢ dla pewnosci opér miedzy gniazdem sygnatowym @
na wtyczce TNC oraz obydwoma przylaczami w punkcie ]
przekazywania. Przylacze, w ktorym opor jest bliski zeru, Wskazéwka

podtaczony jest przewod sygnatowy.

6. Podlaczy¢ obudowe punktu przekazywania oraz ponownie
zamocowac zlacze Srubowe.

W celu zapewnienia bezzakloceniowego przekazu sygnatu @
nglezy zamontowaé punktu przekazywania czujnika z izola- Wskazéwka
cja elektryczna.

Kabel trojosiowy do
urzadzenia VIBREX

u [ mE ]

Utozenie zewnetrznego ekranu
w ztaczu Srubowym

Sygnat (biaty) Ekran (niebieski)

’@‘ m;|5m Gniazdo TNC do kabla czujni-
-

ka (koncentryczny, RG 58)

=

=Tlole]
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Przekaznik OK ustawic tylko do

autokontroli: patrz strona 9i 11.

NC: ,normally closed”
NO: ,normally open”

&

Wskazéwka

D. Wyjscia przekaznika do alarmu i zaktocenia/
ostrzezenia

Przekaznik OK zalacza si¢ w przypadku usterek (otwarty prze-
wod, zwarcie, awaria zasilania) oraz w razie przekroczenia
ustawionej graniczy ostrzezenia. Po usunigciu usterki lub jezeli
maszyna ponownie pracuje w trybie normalnym, przekaznik po
uptywie ok. 3—4 s wraca do potozenia wyjSciowego.

Jezeli poziom sygnatu wzros$nie ponad ustawiong granice alarmu,
przekaznik alarmowy zalaczy si¢. Jezeli sygnat ponownie obnizy
si¢ ponizej granicy alarmu, przekaznik po uptywie ok. 3—4 s wroci
do potozenia wyjsciowego.

Podczas podlaczania przewodu sygnatowego, nalezy pamigtaé ze
- przekaznik OK odlacza si¢ w przypadku usterki/ostrzezenia

(NC) oraz
- przekaznik alarmu zatacza si¢ w razie alarmu (NO).

Stan normalny Usterka/ostrzezenie

NO — NO
Przekaznik OK o/ C
e

— NC
Stan normalny Alarm
Przekaznik alarmu — NO /L_ NO
c C

Zaciski przytaczeniowe alarmu (,,Alarm1” = lewy modut)
i usterki/ostrzezenia (,,0OK1" = lewy modut)

Czujnik sygnalowy na przekazniku OK

Podlaczenie nastgpuje na zaciskach C i NC. W stanie
ostrzezenia lub w razie usterek przekaznik OK odlacza si¢ i
nastgpuje zamknigcie NC: lampka zapala si¢ lub rozlega si¢
sygnal dzwigkowy.

Czujnik sygnatowy na przekazniku alarmu
Podlaczenie nastgpuje na zaciskach C i NO.

VIBREX 01.2009
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E. Wyjscie analogowe pradu (4-20 mA)

Lewy modut: Podtaczenie nastepuje na O Vi A-Outl.
Prawy modut: Podtaczenie nastgpuje na 0 V i A-Out2.
Przeciazenie do wymierzenia sygnatu uzytkowego: 0-500 Q.

Potencjat
maszyny Wyijécie analogowe

(A-Out1, A-Out2)

Zasilanie do obydwu wyjs¢ odbywa si¢ stale wewnetrznie.
Zacisk 24 V DC jest przeznaczony wylacznie do zasilania
jednostki VIBREX (patrz nastepna strona)! Nigdy nie wolno
podtacza¢ zewnetrznego zasilania do jednostki analizujacej
4-20 mA!

Otwarty przewdd: poziom pradu spada do 0 mA.

Lozysko toczne: do przeliczenia poziomu pradu na warto$é
dBsv nalezy poshuzy¢ si¢ wzorem ze strony 36.

Utozy¢ VIBREX na potencjale maszyny (PA), aby uniknaé
petli pradowych w przewodach.

VAN

OSTROZNIE!

=)

Wskazéwka



26
Instalacja

F. Zasilanie

Przytacze sieciowe 230 V: Podlaczy¢ kabel sieciowy do zaciskow
11 6; zewrzed zaciski 314.

Przyltacze sieciowe 115 V: Podlaczy¢ kabel sieciowy do zaciskow
314; zewrze¢ zaciski 112 oraz 51 6.

Zasilanie pradem statym (24 V DC): Podlaczy¢ zasilanie do
24VDCiOV.

123456

:

A

L
"
g
3

230V
[ T O S S|
15V . .
Przytacze sieciowe Zasilanie pradem statym

G. Kontrola koncowa
Sprawdzi¢ na koniec przylacza i zamocowac ostong ochronng pod
modutami.

VIBREX 01.2009
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Ustawienie

Kontrola wibracji

Do kontroli stabilnosci pracy maszyny nalezy ustawi¢ granice

alarmu i ostrzezenia wedtug normy ISO 10816-3:

1SO 10816-3: analiza wibracji maszyny przez pomiary elementow

nieobracajacych sie

Cze$¢ 3 normy obowiazuje dla maszyn o mocy ponad 15 kW i predkosci
obrotowych miedzy 120 a 15000 min‘".

Wartosci graniczne predkosci wibracji

N/

o
—~ r(_l;
1 -
S50
7.1 S oo
< S O
— 4,5 N T 3
- - c—
35 Y3
N30,
B 2,8 ;’ o=
239
23 35 g
A 14 R

0,71

mm/s
sztywny miekki | sztywny miekki| sztywny migkki| sztywny miekki Fundament
Pompy promieniowe, osiowe, poprzeczne $redni Maszyny Duze maszyny
P> 15 kW 15 kW <P <300 kW | 300 kW < P < 50 MW
Typ maszyny
Naped bezposredni Wat posredni/ Silniki Silniki
naped pasowy 160 <H <315 mm 315 mm<H
Grupa 4 Grupa 3 Grupa 2 Grupa 1 Grupa

E Wibracje powodujg uszkodzenia

Dozwolona jest praca krotka

B Dozwolona nieograniczona praca diuga

A Odpowiada nowej uruchomionej maszynie
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A. Ustawienie modutu wibracji
Ustawienie modutu wibracji wykonuje si¢ na przyktadzie:
50
1. — %g%rmammlsunn"’ =20mA)
[ sggrt
B 1003@“ %=
2. { @ open
- BE-
}g 20 @ Power
3. —+ 53%3“ Delay Time
a5 20 in seconds
ay e
Lpusty”

A\

OSTROZNIE!

Migdzy wartosciami koncowymi zakresu pomiarowego ,,50”
i,100” znajduje si¢ potozenie puste. Pokretla nie wolno
ustawia¢ w tej pozycji.

Modut wibracji dla czujnik ICP (VIB 5.755 ICP) mozna
uzywacé tylko z czujniki ICP, ktorych wspdtczynnik przeno-
szenia wynosi 100 mV/g. W przeciwnym razie ustawienia na
module sg nieprawidtowe.

Wartos¢ koncowa zakresu pomiarowego
1. Ustawi¢ warto§¢ koncowa zakresu pomiarowego na naj-

wyzszym pokretle. Ta warto$¢ odpowiada poziomowi pradu
20 mA na wyjsciu analogowym. Wartos¢ koncowa zakresu
pomiarowego powinna by¢ nieznacznie wyzsza niz wybrana
warto$¢ alarmu, aby mozna ja byto ustawi¢ jak najdoktadnie;j.
Przyktad:

warto$¢ alarmu do ustawienia = 7 mm/s
=> wartos$¢ koncowa zakresu pomiarowego = 10 mm/s

Poziom sygnatu XmA na wyjsciu analogowym odpowiada
warto$ci predkosci wibracji Y mm/s:

(X mA -4 mA) /(20 mA - 4 mA) * wartos¢ koncowa mm/s =
Y mm/s

Przyktad: poziom sygnalu = 9 mA; warto§¢ koncowa =
10 mm/s
warto$¢ pomiarowa = (9 - 4) / (20 - 4) * 10 mm/s = 3 mm/s

VIBREX 01.2009
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Granica alarmu i ostrzezenia

2. Ustawi¢ warto$¢ alarmu i ostrzezenia pokrettem ,,ALARM”
lub ,,WARN” jako warto§¢ procentowa wartosci krancowe;j
zakresu pomiarowego (10 mm/s).

Przyktad: wartos¢ alarmu do ustawienia = 7 mm/s
=>ALARM = 70%

warto$¢ ostrzezenia do ustawienia = 3 mm/s

=>  WARN=30%

Jezeli przekaznik OK bedzie wykorzystywany tylko do
kontroli gotowosci do dziatania systemu VIBREX, nalezy
ustawi¢ granice ostrzezenia wigksza niz granica alarmu.
W ten sposob przekaznik OK nie bedzie si¢ zalaczal przy
ostrzezeniu, lecz tylko w razie usterek.

3. Ustawi¢ pokrettem ,,Delay Time” czas op6znienia dla wyjscia
alarmu/ostrzezenia. Powinien by¢ on dtuzszy niz czas urucha-
miania maszyny.

4. Nastepnie nalezy wpisaé ustawienia do protokotu pomiarowe-
go (wzor w zataczniku) i potozy¢ go na obudowie.

B. Przektadnia i maszyny wolno pracujace

Jako podstawg ustawien wartosci alarmu i ostrzezenia nalezy
najpierw wykona¢ pomiar referencyjny. Mozna do tego uzyé
wlasnego przyrzadu pomiarowego (VIBROTIP i przejscie gro-
dziowe, strona 35) lub ustali¢ warto$¢ referencyjng za pomoca
dostosowania r¢cznego. Na tej podstawie nalezy oszacowaé stan
rzeczywisty maszyny i przy wykorzystaniu zestawienia na stronie
27 ustali¢ warto$ci alarmu i ostrzezenia.

W ponizszym przyktadzie opisano r¢czne dostosowanie do mo-
dutu z pokretltem oraz diodg LED ,,ALARM”. Wskaznik LED
jest niezalezny od ustawionego czasu opdznienia i reaguje juz po
uplywie ok. 1-2 s.

=Y

Wskazéwka

Za pomoca pomiaru referen-
cyjnego mozna w maszynach
standardowych sprawdzi¢
stan rzeczywisty.



30
Ustawienie

=

Wskazéwka

Pomiar referencyjny

1. Wiaczy¢ maszyng i podtaczy¢ urzadzenie VIBREX do zasila-
nia.

Jesli nie wystepuja komunikaty o usterce, $wieci zielona
dioda LED ,,Power” (usterki: zob. strona 37).

2. Ustawi¢ warto$¢ alarmu na 1 mm/s (por. punkt A):

a. wartos¢ koncowa zakresu pomiarowego = 10 mm/s
b. ,,ALARM” = 10%

Dioda LED ,,ALARM” moze zaswieci¢ si¢ w takim przypadku.
3. Obroci¢ stopniowo pokretto ,,ALARM” do gory, az dioda
LED ,,ALARM” zgasnie.

Po kazdym przetaczeniu krotko odczekaé, aby system mogt
zareagowac (ok. 1-2 s).

4. Jesli dioda LED ,,ALARM” nadal $§wieci przy wartosci 100%,
nalezy powtorzy¢ procedure w kolejnym co do wielkosci za-
kresie pomiarowym.

Doktadnos¢ tej metody zalezy od zakresu, w ktérym znajduje
si¢ warto$¢ pomiarowa:

wartos¢ pomiarowa Rozdzielczos¢
50 mm/s ... 100 mm/s 10 mm/s
20 mm/s ... 50 mm/s 5 mm/s
10 mm/s ... 20 mm/s 2 mm/s
0Omm/s ... 10 mm/s 1 mm/s

5. Powtorzy¢ pomiar referencyjny kilka razy, aby zmniejszy¢
wplyw zmieniajagcych si¢ wartosci pomiarowych. Wykonaé
pomiar réwniez w rdznych stanach roboczych (obcigzenie,
strumien przeplywu; zawsze stale).

6. Wpisa¢ wartosc¢ referencyjnag uzyskang z pomiaréw do proto-
kotu pomiarowego (p. zalacznik) i polozyé go na obudowie
VIBREX.

VIBREX 01.2009
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Kontrola tozyska tocznego

Stan roboczy tozyska tocznego sprawdzany jest za pomoca
metody impulsu udarowego. Dwie charakterystyki — wartos¢
dywanowa i warto$¢ maks. — charakteryzuja w tej metodzie stan
tozyska. VIBREX kontroluje warto$¢ maksymalng, ktora jest
charakterystyczna dla uszkodzen tozyska.

Przed ustawieniem granicy alarmu nalezy najpierw ustali¢ ,,stan
rzeczywisty” tozyska. Odpowiednig warto$¢ maksymalng mozna
zmierzy¢ wlasciwym przyrzadem pomiarowym (np. VIBROTIP,
strona 35) lub ustali¢ za pomoca pomiaru referencyjnego bezpo-
$rednio na module. Podejmowana jest przy tym proba ogranicze-
nia poziomu sygnatu poprzez dostosowanie wartosci alarmu za
pomoca diody LED ,,ALARM”. Wskaznik LED jest niezalezny
od ustawionego czasu opdznienia i reaguje juz po uptywie ok.
1-2s.

Pomiar referencyjny

1. Wilaczy¢ maszyne i podtaczy¢ urzadzenie VIBREX do zasila-
nia. Jesli nie wystepuja komunikaty o usterce, Swieci zielona
dioda LED ,,Power” (usterki: zob. strona 37).

2. Ustawi¢ warto$¢ alarmu na 50 dBsv:
a. gorne pokretto na ,,50”,
b. srodkowe pokretto na ,,0”
3a.Dioda LED ,,ALARM” $wieci:

Wyszukiwana warto$¢ jest wicksza niz 50 dBsv. Zwigkszac
ustawienie stopniowo, az dioda LED zgas$nie.

3b.Dioda LED ,,ALARM” nie $wieci:
Wyszukiwana warto$¢ jest mniejsza niz 50 dBsv. Zmniejszac
stopniowo wartos¢ alarmu, az dioda LED zaswieci si¢.

Po kazdym przetaczeniu krotko odczekac, aby system mogt
zareagowac. Ustawienie, w ktorym dioda LED zapala si¢
lub gasnie, odpowiada wyszukiwanej warto$ci referencyjne;.

4. Powtorzy¢ pomiar referencyjny, aby zmniejszy¢ wplyw
zmieniajacych si¢ warto$ci pomiarowych. Wykona¢ pomiar
réwniez w roznych stanach roboczych (obciazenie, strumien
przeptywu; zawsze stale).

5. Wpisa¢ warto$¢ referencyjng do protokotu pomiarowego (za-
tacznik) 1 potozy¢ go na obudowie VIBREX.

»
Ve

=)

Wskazéwka



32
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Ustawienie modutu tozyska tocznego
1. Ustawi¢ warto$¢ alarmu obydwoma pokrettami goérnymi.
Warto$¢ ostrzegawcza jest potaczona z wartoscig alarmu 1 jest
nizsza o 15 dBsv.
pusty
50 %gg A Miedzy punktami ,,40” i ,,50” lub ,,70” i ,,20” znajduja sie
70 20 ' 2 potozenia puste. Pokretta nie wolno ustawia¢ w tych po-
\ OSTROZNIE! | yciach.
,pusty
Z pomiarem referencyjnym:
warto$¢ alarmu powinna by¢ wicksza o 35 dBsv niz zmie-
rzona warto$¢ referencyjna, jezeli tozysko jest nowe lub stan
lozyska mozna ocenic¢ jako ,,dobry”.
Warto$¢ alarmu powinna by¢ wigksza o 25 dBsv niz zmie-
rzona warto$¢ referencyjna, jezeli jest to starsze tozysko lub
stanu tozyska nie mozna oceni¢ z pewnoscig jako ,,dobry”.
Bez pomiaru referencyjnego
Jezeli nie ma mozliwosci wykonania pomiaru referencyjne-
go, do ustalenia warto$ci alarmu nalezy zastosowac ponizszy
nomogram:
E Wartosc¢ alarmu [dB_]
o SO TB B HD LD DT dB,
% 1000
&
S 560
S 32
Przyktad: 2
Srednica = 100 mm I 180
Predkos¢ 2 100 L 4
obrotowa = 1000 obr./min 3
g 56
=> wartos¢ alarmu 53 dBsv o 32
.§ 18
3
§ 0
Q. LT ¥ T S S UV T ¢ R S T
S Moo Mg 383888388833
2 S &6 & & & & & ©
c S & & o
-l
o
v

=

Wskazoéwka

Predkos¢ obrotowa [obr./min.]

Nomogram stuzy jako pomoc orientacyjna podczas ustawia-
nia warto$ci alarmu i obowigzuje tylko dla maszyn standar-
dowych. Odchytki wynikaja np. z réznych typow tozysk,
obcigzen statycznych i dynamicznych lub thumienia sygnatu.

VIBREX 01.2009
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2. Ustawi¢ pokrettem ,,Delay Time” odpowiedni czas opoznienia
dla wyjscia alarmu/ostrzezenia.

3. Whpisa¢ ustawienia w protokoét pomiarowy (p. zatacznik). Na-
lezy rowniez odnotowaé, czy przekaznik OK zatacza si¢ przy
ostrzezeniu i usterkach, czy tylko przy usterkach (zob. strona
11).

Opisane tutaj metody ustawiania granic ostrzezen i alarmoéw
opisane w tej instrukcji obowiazuja dla przewazajacej wigk-
szos$ci maszyn na podstawie doswiadczen.

W pojedynczych przypadkach konieczne moze by¢ jednak
zastosowanie innych wartosci nastawczych, za ktorych po-
prawno$¢ firma PRUFTECHNIK nie ponosi
odpowiedzialnosci.

&)

Wskazéwka
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Zaleznos¢ miedzy poziomem pradu [mA]
a wartoscia impulsu udarowego [dBsv]

dBsv = Y + wartos¢ alarmowa - 20

Warto$¢ impulsu udarowego w dBsv = parametr Y + ustawiona
warto$¢ alarmu - 20.

Przyktad:

ustawiona warto$¢ alarmu: 50 dBsv

zmierzony poziom pradu: 10mA =>Y=11
wyszukiwana

warto$¢ impulsu udarowego (w dBsv): 11 +50 - 20 =41

« Dla I =4 mA warto$¢ impulsu udarowego wynosi
0 dBsv.

« Dlal =5 mA warto$¢ impulsu udarowego wynosi
1 dBsv, jezeli ustawiona warto$¢ alarmu jest mniejsza
niz 25 dB.

W przypadku ustawionych wyzszych wartosci alarmu:
dBsv=-24 + warto$¢ alarmu.

* W przypadku otwartego przewodu poziom pradu spada
do 0 mA.

Pelny wzor obliczenia poziomu impulsu udarowego:

dBsv = poziom alarmu + 20 * log[(prad - 4 mA) / 16 mA]

VIBREX 01.2009
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Pomiar sygnatu

Przez przejscie grodziowe (np. VIB 93036F) w odcinku kablo-
wym mozna mierzy¢ poziom sygnatu za pomoca przeno$nego
miernika wibracji (np. VIBROTIP).

do czujnik VIBREX
Przejscie grodziowe TNC/TNC ~
VIB 93036 F Kabel (TNC/QLA)
Y VIB 8.618-1,5
VIBROTIP
Przejscie grodziowe TNC/TNC: Do polaczenia z rejestrato- @

rem nalezy uzy¢ dodatkowego kabla (2 x TNC). Wekazbwk
skazéwka

Przejscie grodziowe nalezy zamocowac z izolacja elektrycz-
na.

VIBROTIP moze mierzy¢ tylko sygnaty przetwarzane przez
moduty standardowe (VIB 5.7.. 1).

Przektadnie i ,,maszyny wolno pracujace” (VIB 5.7.. Gi VIB
5.7..L):

Sygnaty mozna rejestrowaé¢ za pomoca miernikow
PRUFTECHNIK (VIBSCANNER lub VIBXPERT) lub
miernikéw innych producentow. Do przeksztalcenia sygna-
hu pradu czujnik na sygnal napigcia nalezy uzy¢ adaptera
wzmacniacza pradu (VIB 8.749).

Warto$ci pomiarowych nie mozna porownywac, jezeli zakres
czestotliwosci VIBREX i miernika rozni sig.
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Wyszukiwanie i usuwanie btedow

Wyszukiwanie i usuwanie btedéw

Przed otwarciem obudowy i wykonaniem prac nalezy odla-
czy¢ VIBREX od zasilania.

Btad:

Przyczyna 1:
Rozwiazanie:

Przyczyna 2:

Rozwigzanie:

Bezpiecznik czuty

—

(zwtoczny 160 mA) ﬁ E

Btad:
Przyczyna:
Rozwigzanie:

Btad:
Przyczyna:
Rozwiazanie:

Btad:
Przyczyna 1:

Rozwigzanie:
Przyczyna 2:

Btad:
Przyczyna:

Rozwigzanie:

Dioda LED ,,Power” nie §wieci po podtaczeniu
do zasilania.

Nieprawidlowe podlaczenie do zasilania.
Sprawdzi¢ podiaczenie i wymieni¢ w razie po-
trzeby.

Uszkodzony bezpiecznik czuly na ptytce podsta-
Wowej.

Zdemontowa¢ lewy modut (zob. strona 38) i wy-
mieni¢ bezpiecznik (bezpiecznik czuly, zwloczny
160 mA).

Dioda LED ,,open” §wieci

Odcinek sygnatowy do czujnik jest przerwany.
Sprawdzi¢ przylacze na rejestratorze oraz na
listwie zaciskowej w obudowie VIBREX.

Dioda LED ,,short” $wieci

Zwarcie na rejestratorze lub w kablu

Sprawdzi¢ kabel, w razie potrzeby wymienic.
Sprawdzi¢ przytacze na rejestratorze i w razie
potrzeby poprawic.

Pomiar referencyjny: Dioda LED ,,ALARM” nie
$wieci.

Odcinek sygnatowy do czujnik jest przerwany.
Sprawdzi¢ czujnik i jego montaz.

Maszyna nie dziata lub dziata bardzo ,,spokoj-

CH

nic .

Dioda LED ,,WARN” na module tozyska toczne-
go zapala si¢ po ustawieniu warto$ci alarmu.
Zuzycie lub rozpoczynajace si¢ uszkodzenia to-
zyska lub niewystarczajace smarowanie.

Nie zmienia¢ warto$ci alarmu, pozostawi¢ tozy-
sko pracujace w zakresie ostrzezenia.

VAN

OSTROZNIE!
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VAN

OSTROZNIE!

Demontaz modutu

VIBREX jest dostarczany z zamontowanymi modutami. W przy-
padku demontazu modutu nalezy postgpowac tak jak ponize;j:

1. Odtaczy¢ VIBREX od zasilania.

2. Zdja¢ pokrywe obudowy.

3. Zdja¢ cztery sruby mocujace na module.
4. Ostroznie wyciagna¢ modut.

5 Wtozy¢ modut wymienny.

Podczas montazu zwrdci¢ uwage:

Ostroznie wlozy¢ modut, aby nie wygia¢ ani nie uszkodzié
trzpieni stykowych.

6. Przykreci¢ modut i zamocowaé pokrywe obudowy.

VIBREX 01.2009
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Zatacznik
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Wersje specjalne dostepne na
zamowienie

Dane techniczne

Urzadzenie podstawowe VIBREX

Tryby pracy faczona kontrola tozysk tocznych/wibradji (1 lub 2 kanaty)
Pojedyncza kontrola tozysk tocznych/wibracji (1 lub 2 kanaty)

Wsuwanie 1-2 moduty

Wejscia 1-2 rejestratory przyspieszenia; sie¢; zrédto pradu statego
Wyjscia 1 przekaznik alarmu i 1 przekaznik OK do

(na modut) autokontroli / ostrzezenie;

1 analogowe wyjscie poziomu (4-20 mA)
Moc przetaczania maks. 3 A, 250 V AC
Przytacze kabla  listwa zaciskowa z zaciskami dzwigniowymi

Zasilanie AC: 115/230V, 6 VA z mozliwoscig przetaczenia zacisku;
50/60 Hz lub
DC: 24V, <300 mA, 10-15% (IEC 93), AC, DC

Ochrona przed  bezpiecznik termiczny w transformatorze i
przecigzenie bezpiecznik topikowy na stronie wtornej (zwtoczny 160mA)

Temp. robocza -10 - 60°C
Obudowa Macrolon z ostona przezroczysta, klasa ochrony II

Rodzaj ochrony P 65 (pyfoszczelnos¢ i szczelnos¢ przed strumieniem wody)

Obciazenie < 50 ms2 (Srednia czestotliwos¢: 60 Hz; zakres pasma:
wibracyjne 100 Hz)

Ochrona opcjonalna (wymagany czujnik z ochrona

przeciwwy- przeciwwybuchowa i odpowiednia bariera zabezpieczajaca)
buchowa

Specyfikacje dla wyjscia mV

Wyjscie bezposredni sygnat czujnika (od HW 2.10 buforowany,
100 Q)
Przesytanie 1,0 mV,_./ms2; czujnik standardowy (czutos¢: 1 pA/ms?)

5,35 mV,,./ms?2; czujnik do maszyn wolno pracujacych
(czutos¢: 5,35 pA/ms?)
10,2 mV,,./ms?2 (= 100 mV/g); czujnik ICP
Zakres odpowiada zakresowi czestotliwosci czujnik
czestotliwosci

Modut tozyska tocznego VIB 5.756

Wielkos¢ impuls udarowy (wartos¢ maks.) [dB_ ] do oceny tozyska
pomiarowa tocznego

Zakres pomiarowy 20 — 79 dB_ ustawiany w krokach od 1 dB_

Czujnik czujnik przyspieszenia: 1,00 pA/ms2

Alarm/ Wyjscie  granica alarmu ustawiana w stopniach od 20 do 79 dB,
ostrzegawcze granica ostrzezenia ustawiona na state na wartos¢

Alarm-15 dB,
Alarm/ostrzezenie z mozliwoscig ustawienia od 5 do 50 s; w krokach co 5's,

opoZnienie

Wyswietlacz 5 diod LED: Alarm, ostrzezenie, zwarcie, otwarty przewdd i
zasilanie

Wyjécie poziomu 4-20 mA, analogowe; w potaczeniu z urzgdzeniem podsta-
wowym

Napiecie robocze 18-30 V DC
Prad maksymalny ok. 35 mA

VIBREX 01.2009
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pomiarowa

Modut wibracji VIB 5.755 ~
Wielkos¢ skuteczna predkos¢ wibracji .

Zakres czestotliwosci
VIB 5.755 I/S/ICP 10 Hz-1 kHz (ISO)

VIB 5.755 L 1 Hz-1 kHz (maszyny wolno pracujace, > 60 min™")
VIB 5.755 ML 2 Hz— 1 kHz (maszyny wolno pracujace, > 120 min™")
VIB 5.755 G 1 Hz-3 kHz (przektadnia, predkos¢ obrotowa > 60 min')

VIB 5.755 GF 2 Hz-3 kHz (przekfadnia, predkos¢ obrotowa > 120 min")
VIB 5.755 GS 10 Hz-3 kHz (przekfadnia, szybkie wytaczenie)

Zakres pomiarowy, 0 do 10, 20, 50 lub 100 mm/s (standard)

mozliwos¢ 0do 60, 120, 300 lub 600 mm/s (VIB 5.755 IV)
ustawienia 0 do 200, 400, 1000 lub 2000 mm/s (VIB 5.755 IH)
Czujnik czujnik przyspieszenia: 1,00 pA/ms?/ 5,35 pA/ms

Czujnik przyspieszenia ICP 100 mV/g

Alarm, Wyjécie  granica alarmu/ostrzezenia ustawiana w % od wartosci
ostrzegawcze koncowej zakresu pomiarowego
od 10 do 100% w krokach co 10%

Alarm/ostrzezenie z mozliwoscia ustawienia od 5 do 50 s; w krokach co 5 s,

opodznienie od 50 do 500 ms ( szybkie wytaczenie); w krokach do 50ms

Wyswietlacz 5 diod LED: Alarm, ostrzezenie, zwarcie, otwarty przewdd i
zasilanie

Wyjscie poziomu 4-20 mA, analogowe; w potaczeniu z urzadzeniem podsta-
wowym

Napiecie robocze 18-30V DC
Prad maksymalny ok. 35 mA

Modut ICP (VIB 5.755 ICP)
Prad ICP 5,8-8,3 mA
Zasilanie czujnika 24 V +5%
Maks. amplituda 50 g na wyjsciu sygnatu AC

Modut przyspieszenia VIB 5.757
Wielko$¢ pomiarowa  skuteczne przyspieszenie wibragji

Zakres czestotliwosci
VIB 5.757 G 2 Hz-20 kHz
VIB 5.757 R 500 Hz-20 kHz

Zakres pomiarowy

VIB 5.757G mozliwos$¢ ustawienia od 0 do 60, 120, 300 lub 600 m/s?
VIB 5.757R mozliwo$¢ ustawienia od 0 do 200, 400, 1000 lub 2000m/s?
Czujnik czujnik przyspieszenia 1,0 pA/ms

Maks. dtugos¢ kabla: 500 m

Granica alarmu  ustawienie indywidualne w krokach co 10%,
ostrzezenia

Alarm/ostrzezenie z mozliwoscia ustawienia od 5 do 50s,

opdznienie

Wyswietlacz 5 diod LED: Stan alarmu/ostrzezenia, zwarcie, otwarty
przewdd i zasilanie

Wyjscie poziomu 4-20 mA, w potaczeniu z urzadzeniem podstawowym

Napiecie robocze 18-30V DC

Prad maksymalny ok. 35 mA
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Protokot pomiarowy

Obydwie tabele sa pomocne w protokotowaniu i dokumento-
waniu ustawienia. Jezeli dojdzie do niezamierzonych zmian
ustawien, moduty bedzie mozna ponownie ustawi¢ na oryginalne
wartosci.

Nalezy skopiowac strong i wycigé protokoly pomiarowe.

Referencja: [dBsv]

Opoéznienie: [s]

Przekaznik OK: OK/OSTRZEZENIE OK

Data:

r
I

I

I

I

| Alarm: [dBsv]
I

I

I

I

I

L

~ Modut wibracji*/
~ Modut przyspieszenie

Referencja: [%] [mm/s] / [m/s?]

Alarm: [%] [mm/s] / [m/s?]

Ostrzezenie: [%] [mm/s] / [m/s?]

Opodznienie: [s] [ms]

r
I
I
I
I
| v . la_: [mm/s] / [m/s?]
I
I
I
I
| Data:

I

Podpis:

* Niepotrzebne skresli¢
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N/

*inne rejestratory jako opcja

Moduty VIBREX: Przyktady zastosowania

VIB 5.755G

Zakres czestotliwosci: 1 Hz—3 kHz

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczna predkosé wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.127/VIB 6.107 (5,35 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: Kontrola przektadni na maszynach wolno
pracujacych. Ze wzgledu na wysoka gorng granice czestotliwosci
mozna kontrolowa¢ rowniez czestotliwos$¢ zazgbianie na szybko
pracujacej stronie wejsciowej przektadni.

Wskazowka: Tego modutu nie wolno taczy¢ z modutem tozyska
tocznego VIB 5.756 1 w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”, po-
niewaz obydwa moduly pracuja z réznymi typami rejestratorow.

VIB 5.755 GF

Zakres czestotliwosci: 2 Hz—3 kHz

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczna predkosé wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: Kontrola przekladni w maszynach pra-
cujacych wolno i $rednio szybko. Ze wzgledu na wysoka gorna
granicg czgstotliwosci mozna kontrolowac¢ rowniez czgstotliwosé
zazg¢bianie na szybko pracujacej stronie wejsciowej przektadni.

Wskazowka: Ten modul mozna taczy¢ z modutem tozyska tocz-
nego VIB 5.756 1 w kontroli 1-kanalowej jako ,,Slave”, poniewaz
obydwa moduty pracuja z takim samym typem czujnik (pakiet
VIB 5.765 GF).

VIB 5.755 GS

Zakres czestotliwosci: 10 Hz—3 kHz

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczna predkosé wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: Kontrola wibracji wolno pracujacych
tarczowych elementow korygujacych. Za pomoca tego modutu
mozna ustawi¢ krotsze czasy opoznienia dla stykow wyjsciowych
przekaznika (50-500 ms, standard: 5-50s).

Wskazowka: produkt na podstawie predkosci obrotowej (w Hz) 1

liczby zebow w tarczy elementu korygujacego powinien miescié
si¢ w zakresie 3 kHz.

VIBREX 01.2009
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VIB 5.755 1
Zakres czestotliwosci: 10 Hz—1 kHz ~
Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s ~
Wielkos¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)

Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji wg ISO 10816-3 w ma-
szynach szybko pracujacych (> 600 obr./min).

Wskazowka: Ten modut mozna taczy¢ z modutem tozyska tocz-
nego VIB 5.756 1 w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”, poniewaz
obydwa moduly pracuja z takim samym typem czujnik (pakiet
VIB 5.765 ).

VIB 5.755 ICP
Zakres czestotliwosci: 10 Hz—1 kHz
Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)
Czujnik: czujnik ICP (np. VIB 6.172 ICP) z
wspolczynnikiem przesytania = 100 mV/g
zasilaniem = 2-10 mA DC

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji wg ISO 10816-3 w ma-
szynach szybko pracujacych (> 600 obr./min).

Wskazowka: Ten modut jest stosowany wylacznie w urzadzeniu
podstawowym VIBREX dla czujnik ICP (VIB 5.753 ICP) oraz
uzytkowany z czujniki ICP z powyzsza specyfikacja.

VIB 5.755 IH

Zakres czestotliwosci: 10 Hz—1 kHz

Wartos¢ koncowa zakresu pomiarowego: 2000 mm/s
Wielkos¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji w maszynach z bardzo
wysokimi warto§ciami wibracji, np. przesiewaczach wstrzasa-
nych.

Wskazowka: Ten modut mozna taczy¢ z modutem tozyska tocz-
nego VIB 5.756 T w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”, poniewaz
obydwa moduly pracuja z takim samym typem czujnik (pakiet
VIB 5.765 I).

*inne rejestratory jako opcja
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N/

*inne rejestratory jako opcja

VIB 5.755 IS

Zakres czestotliwosci: 10 Hz—1 kHz

Wartos¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji w maszynach szybko
pracujacych (> 600 obr./min) wg ISO 10816-3. Za pomoca tego
modutu mozna ustawi¢ krotsze czasy opdznienia dla stykow wyj-
Sciowych przekaznika (50-500 ms, standard: 5-50s).

Wskazowka: Ten modut mozna taczy¢ z modutem tozyska tocz-
nego VIB 5.756 T w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”, poniewaz
obydwa moduty pracujg z takim samym typem czujnik (pakiet
VIB 5.765 I).

VIB 5.755 IV

Zakres czestotliwosci: 10 Hz—1 kHz

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 600 mm/s
Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji na mieszaczach wibra-
cyjnych w branzy farmaceutycznej. Mieszacze wibracyjne mie-
szaja rozne sktadniki leku we wlasciwych proporcjach. VIBREX
przy tym zastosowaniu jest polaczony z systemem kierowania
procesem przez wyjscie 4-20 mA. Jezeli poziom napelnienia w
mieszaczu spadnie, zmieni si¢ proporcja mieszaniny, ale rOwniez
poziom wibracji, zglaszany przez VIBREX do systemu kierowa-
nia. W ten sposob mieszacz mozna ponownie ustawic¢ na prawi-
dlowy poziom wibracji.

Wskazowka: wysokie poziomy wibracji stawiaja wysokie wyma-

gania wobec montazu rejestratoréw i kabli.

VIB 5.755 L
Zakres czgstotliwosci: 1 Hz—1 kHz

VIBREX 01.2009
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Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.127/VIB 6.107 (5,35 pA/ms™)

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji na bardzo wolno pracu-
jacych maszynach, np. wentylatorach z wieza chtodnicza, miesza-
czach, mieszalnikach itp.

Wskazowka: Tego modutu nie wolno taczyé z modutem tozyska
tocznego VIB 5.756 I w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”, po-
niewaz obydwa moduly pracuja z r6znymi typami rejestratorow.

VIB 5.755 ML

Zakres czestotliwosci: 2 Hz—1 kHz

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 100 mm/s
Wielkos¢ pomiarowa: skuteczna predkos¢ wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola wibracji w maszynach pracuja-
cych $rednio szybko i wolno (> 120 obr./min) wg ISO 10816-3.

Wskazowka: Ten modul mozna taczy¢ z modutem tozyska tocz-
nego VIB 5.756 1 w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”, poniewaz
obydwa moduly pracujg z takim samym typem czujnik (pakiet
VIB 5.765 ML).

N/

*inne rejestratory jako opcja
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Wskazéwka

*inne rejestratory jako opcja

VIB 5.756 |

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 79 dB |

Wielko$¢ pomiarowa: impuls udarowy [dB_ ]

Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola lozyska tocznego wedtug meto-
dy impulsu udarowego.

VIB 5.757 G

Zakres czgstotliwosci: 2 Hz—20 kHz

Warto$¢ konicowa zakresu pomiarowego: 600 m/s?

Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczne przyspieszenie wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: kontrola stanu na przektadniach szybko
pracujacych (turboprzektadnie, sprezarki).

VIB 5.757 R

Zakres czestotliwosci: 500 Hz—20 kHz

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego: 2000 m/s?

Wielkos$¢ pomiarowa: skuteczne przyspieszenie wibracji (RMS)
Czujnik standardowy*: VIB 6.122R/VIB 6.102R(1 pA/ms?)

Przyktad zastosowania: Kontrola szybko pracujacych tarcz ele-
mentu korygujacego.

Moduly przyspieszenia mozna taczy¢ z modulem lozyska
tocznego VIB 5.756 I w kontroli 1-kanatowej jako ,,Slave”,
poniewaz obydwa obydwie serie modutow pracuja z takim
samym typem czujnik.

VIBREX 01.2009
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Faithful companion

VIBSCANNER" is the ideal partner
for your daily measuring and inspec-
tion rounds. Integrated transducers
record all important machine signals.
Process parameters can be supplied
as analog signals or entered manual-
ly. A checklist of visual inspection
tasks, e.g. ‘Check oil level’, assists in
tracing faults. FFT and balancing is
also included. Graphic user guidance
and intuitive joystick navigation
make operating childs play.

VIBSCANNER® - Machine evaluation, data collection & balancing

\J Machine vibration

@ Bearing condition

Condition monitoring
made feasible

Economical modular components
and simple installation make condi
tion monitoring with VIBREX® feasi-
ble even for smaller production ag-
gregates. Alarm-activated switching
via PLC and direct mA signal output
allow machine control and measure-
ment trending by external systems.

VIBREX®: On-site monitoring and control for 1 or 2 locations

wwwatch me now

VIBRONET® Signalmaster lets you
monitor and analyze your machine
condition from around the globe. It
is the first telediagnosis system in
the world to takes advantage of
Internet technology for communica-
tion and data transmission. When
the situation at hand demands im-
mediate attention, the Signalmaster
instantly notifies the specialists by
eMail or SMS.

nalmaster: Telediagnosis via Internet & mobile phone

Fluke Deutschland GmbH
Freisinger Str. 34,

85737 Ismaning, Niemcy
+49 89 99616-0
www.pruftechnik.com
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