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Informacion general y de seguridad

Simbolos
Simbolo Descripcion

ADVERTENCIA. RIESGO DE PELIGRO.

ADVERTENCIA. TENSION PELIGROSA. Riesgo de descarga

eléctrica.

Consulte la documentacion del usuario.

Conforme a las directivas de la Union Europea.

Conforme a la legislacion de Reino Unido.

Este producto cumple la Directiva RAEE y sus requisitos de

marcado. La etiqueta que va pegada indica que no debe

13

desechar este producto eléctrico/electréonico en la basura
domeéstica. No elimine este producto como residuo municipal
sin clasificar. Para obtener informacion sobre los programas de
recogida y reciclaje disponibles en su pais, consulte el sitio
web de PRUFTECHNIK.

Indica que el producto esta fabricado con piezas reciclables.

VIBXPERT 3 7
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Seguridad general

Una Advertencia identifica condiciones y procedimientos que son peligrosos para el usuario.
Una Precaucion identifica condiciones y procedimientos que pueden causar dafios al producto

o al equipo bajo prueba.

Advertencia
Para evitar una posible descarga eléctrica, fuego o lesién personal:

« Lea al completo la informacion relativa a la seguridad antes de usar el producto.
« Lea todas las instrucciones con atencién.

» No modifique el producto y utilicelo Unicamente conforme a lo especificado; de lo con-

trario, la proteccion suministrada por el producto puede verse comprometida.

» No utilice el producto cerca de gases o vapores explosivos, ni en entornos himedos o

mojados.
 Utilice solo adaptadores de corriente homologados para cargar la bateria.
e No use el producto si funciona de forma incorrecta.
 Utilice Unicamente piezas de recambio especificadas.
» Pida a un técnico autorizado que repare el producto.

e No mire directamente a la fuente luminosa del estroboscopio ni a simple vista ni con
ningun instrumento optico (por ejemplo, prismaticos, telescopios, microscopios). Las
herramientas opticas pueden enfocar la fuente de luz y ser peligrosos para los ojos.

* No mire a la fuente de luz del estroboscopio. No apunte con la fuente de luz dir-

ectamente a personas o animales, o indirectamente sobre superficies reflectoras.

e Los efectos de la luz pueden desencadenar una epilepsia fotosensible. Los usuarios con

propension neuroldgica a los ataques epilépticos no deben utilizar los estroboscopios.

e No puede descartarse la interferencia con implantes activos (por ejemplo, marcapasos).

Los portadores de implantes activos no deben utilizar el estroboscopio.
 Utilice el producto solo como se especifica.

» No abra el dispositivo. Repare el producto Unicamente por medio de un servicio técnico

autorizado.
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Precaucion

e Aligual que con cualquier software de procesamiento de datos, estos pueden perderse o
resultar alterados bajo determinadas circunstancias. Fluke le recomienda encare-
cidamente que realice copias de seguridad o guarde registros impresos de todos los

datos importantes.

« Fluke no asume ninguna responsabilidad por la pérdida o alteracion de los datos como
resultado de un uso inadecuado, reparaciones, defectos, sustitucion o fallos de las pilas,

o por cualquier otra causa.

« Fluke tampoco asume ninguna responsabilidad, directa o indirecta, por las pérdidas eco-
nomicas o reclamaciones realizadas por terceros como consecuencia del uso de este pro-
ducto y cualquiera de sus funciones, como puede ser la pérdida o alteracién de los datos

almacenados.

Uso previsto

VIBXPERT 3 Solo se utiliza para medir sefiales eléctricas en entornos industriales conforme a
las especificaciones técnicas. Debe tenerse cuidado para garantizar que el dispositivo no se
caiga ni sufra golpes. Los sensores y cables solo se utilizan en las zonas especificadas. Las
especificaciones técnicas aplicables a los sensores y cables se encuentran en el catalogo de pro-
ductos PRUFTECHNIK, que puede descargarse en www.pruftechnik.com.

No se asumira ninguna responsabilidad cuando los componentes o procedimientos operativos
descritos en este manual sean alterados sin permiso del fabricante. Utilice VIBXPERT 3 segun

lo previsto; de lo contrario, la proteccion del dispositivo puede verse afectada.

Articulos en el paquete

VIBXPERT 3 viene en varios paquetes segun la funcionalidad.

Nota: Compruebe los articulos del paquete suministrado y asegulrese de que se cor-
respondan con el pedido de compra y la lista de embalaje. También puede consultar el
catalogo de productos de PRUFTECHNIK, que puede descargarse en Www.-
pruftechnik.com. Péngase en contacto con Fluke Reliability o con su representante de

ventas local si algin elemento del paquete no esta o se ha dafiado.
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Precauciones relativas al manejo

VIBXPERT 3y los sensores asociados son instrumentos de precisién y no se deben dejar caer

ni someter a impactos fisicos.

Transporte de aparatos que utilizan baterias de litio

Cuando devuelva los dispositivos que funcionan con baterias de iones de litio a un centro téc-
nico autorizado para su inspeccién, mantenimiento, comprobacién de calibracidén o reparacion,
asegurese de que las baterias no estén defectuosas. Si sospecha que una bateria presenta un
defecto, NO envie a PRUFTECHNIK la unidad con la bateria defectuosa. Puede ponerse en con-
tacto con su representante local para mas informacion.

Puede consultar las hojas de datos de seguridad de materiales, aplicables a todas las baterias
de PRUFTECHNIK en el sitio web de PRUFTECHNIK www.pruftechnik.com. Las normas de
embalaje y envio para cualquier bateria se describen en el apartado 14 de las hojas de datos
de seguridad de materiales.

Transporte de componentes magnéticos

Para garantizar que la avidnica de las aeronaves no se vea afectada por campos magnéticos
parasitos, la industria de la aviacién ha propuesto normas rigurosas para el transporte aéreo
de material magnético. La intensidad del campo magnético de tales componentes no debe
exceder unos limites especificados. Para cumplir con esta normativa, esta disponible una placa
de proteccidn para todos los componentes magnéticos de PRUFTECHNIK. La placa reduce la
fuerza del campo magnético de forma significante, y mantiene la intensidad del campo mag-
nético muy por debajo de los limites requeridos y, por lo tanto, sin causar ninguna restriccién
para el transporte aéreo. Las hojas de datos de seguridad aplicables estan disponibles para su

descarga y consulta en el sitio web de PRUFTECHNIK, www.pruftechnik.com.

Almacenamiento

Use el estuche suministrado para transportar el sistema y los respectivos componentes. Si no
se utiliza el sistema durante un periodo de tiempo prolongado, se deben guardar los com-
ponentes del sistema en un lugar fresco, seco y bien ventilado. Conecte el VIBXPERT 3 de
forma regular a la red eléctrica para evitar la descarga completa de la bateria recargable.

Respete las temperaturas de almacenamiento especificadas en los datos técnicos.

Cuidados

VIBXPERT 3 y los componentes del sistema relacionados deben mantenerse limpios. Limpie la
carcasa del dispositivo con un pafio suave humedecido con un detergente suave. No utilice pro-
ductos abrasivos ni disolventes. Utilice un pafio suave y seco que no suelte pelusa para limpiar
la pantalla.
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Mantenimiento

VIBXPERT 3 no necesita mantenimiento, pero hay que tener en cuenta estos aspectos:

» El fabricante recomienda comprobar la precision de la medicidon cada 2 afios. La fecha del
control se indica en la etiqueta con forma de rueda de color colocada en la parte pos-

terior del dispositivo.

» Envie el aparato de vuelta a un centro técnico autorizado para su inspeccion antes de la
fecha indicada. AsegUrate de hacer una copia de seguridad de los datos antes de enviar

el dispositivo a que lo revisen o lo reparen.
Eliminacion
Deshagase de los aparatos viejos de forma profesional y respetuosa con el medioambiente.

¢ Borre los datos personales del producto antes de desecharlo.

« Retire las pilas que no estén integradas en el sistema eléctrico antes de desecharlas.

Deseche las pilas por separado.

VIBXPERT 3 11



Ayuda

Introduccion

Como usar la ayuda integrada

()

Pulse en la pantalla de inicio el icono Help (ayuda) para acceder a la ayuda integ-
rada.
Pulse " en cualquier pantalla para acceder a la ayuda contextual de la pantalla en cuestion.

(@ -

Interfaces and operating elements

Pulse ( para volver a la pantalla anterior en la ruta indicada.

Pulse ANTERIOR para volver a la ultima pagina de ayuda visitada.
Pulse SIGUIENTE para avanzar con las paginas de ayuda visitadas.

Pulse BUSCAR para realizar una busqueda de texto completo. Aparecera un

campo de busqueda junto con el teclado en pantalla.

Pulse TOP para volver al principio de la pagina de ayuda.

Se han usado miniaturas de imagen a lo largo de esta ayuda integrada. Pulse
la miniatura de imagen para ampliar la imagen de manera que pueda verse
mejor.

Para alejar la vista y continuar, pulse la imagen ampliada.
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Concepto de la interfaz de usuario

La pantalla de inicio que aparece al encender el dispositivo contiene los iconos de acceso dir-
ecto necesarios para utilizar VIBXPERT 3. Los iconos mostrados dependen de la aplicaciéon

registrada.

Machine temglates Task termgiates

Los iconos de la pantalla de inicio se utilizan para acceder rapidamente a los elementos mostra-

dos .

VIBXPERT 3 Se centra en el tren de maquinas completo, no en ubicaciones de medicién indi-
viduales. Las plantillas de maquina se utilizan para crear el activo completo que se va a medir
e incluyen todas las maquinas del tren, las ubicaciones de medicién y las tareas de medicion

para las ubicaciones.

Nota: En esta ayuda, el término "ubicaciones de medicion" alude a las ubicaciones
donde se montan los sensores cuando se mide un activo. En la monitorizacién de con-
dicioneseMaintlas ubicaciones de medicidon se denominan "puntos de prueba", por lo que

los términos son intercambiables.

Los resultados, basados en las tareas de medicidn utilizadas, estan disponibles inme-

diatamente. Otras aplicaciones (por ejemplo, el equilibrado, la prueba de impacto o la parada
por inercia) se inician en el activo seleccionado mediante un conmutador de aplicaciones. Los
resultados relacionados con un activo se guardan en este, aunque también pueden guardarse

en el administrador de archivos.

VIBXPERT 3 utiliza Rutas para recopilar datos de rutas. Una ruta es una compilacion de act-
ivos y sus ubicaciones de medicidn. A las ubicaciones de medicion se les asignan las tareas
medidas que sean necesarias. Se organiza una ruta para obtener la maxima eficacia durante la
recopilacion de datos. Las rutas se crean en la monitorizacién de condicioneseMaint, un soft-

ware basado en la web, y luego se envian al dispositivo mediante transferencia en la nube.
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Para determinar rapidamente la velocidad de la maquina, VIBXPERT 3 utiliza Medicion de

velocidad. En analisis, también se puede acceder a esta funcién a través del menu principal

de la pantalla de medicién ().
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Paquetes del sistema

En este momento, VIBXPERT 3 esta disponible para el balanceo in situ. El paquete de balanceo

estandar VIBXPERT 3 podra actualizarse posteriormente.

Paquete de balanceo estandar VIBXPERT 3 VIB 5.010-B (5437195)

Este paquete de 2 canales tiene los siguientes elementos:

N.° de articulo Descripcion

5355008 (VIB 5.000)
5335476 (VIB 5.028)
5335483 (VIB 5.054-GT)
5335490 (VIB 5.054-HS)
5192630

5245530 (SYS 3.543)
5149479 (VIB 6.142 R)

VIB 5.037-2,9

5147219 (VIB 3.420)

5149855 (VIB 6.631)
5149870 (VIB 6.632)
VIB 5.032-2,9

5157126 (VIB 3.306)

Dispositivo VIBXPERT 3

Maleta trolley reforzada VIBXPERT 3
Correa para el hombro

Correa de mano (2 uds.)
Alimentacién eléctrica

Cable de datos USB-C

Acelerometro industrial moévil (2 uds.)

Cable recto para transductor de transmision eléc-
trica (2 uds.)

Soporte magnético para superficies curvas (2
uds.)

Disparador laser y sensor de RPM
Soporte para disparo laser
Cable VIBXPERT 3 para disparo laser/sensor RPM

Cinta reflectante

Las actualizaciones y los paquetes completos de analisis de sefiales se facilitardn cuando se

publiquen.

Nota: Compruebe los articulos del paquete suministrado y asegurese de que aquellos se

correspondan con el pedido de compra y la lista de embalaje. Asimismo, puede con-

sultar el catalogo de productos de PRUFTECHNIK.
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Péngase en contacto con Fluke o con su representante local de ventas si cualquier

articulo del paquete falta o esta danado.
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Pantalla de inicio

La pantalla de inicio aparece cuando se enciende el dispositivo. Si es necesario, utilice ( para

volver a la pantalla de inicio.

@ (7] E] @ 5]
e« 0 © W
Ml'!’l'l @mh mrmw Halp Settngs e
& a8 KR
[} g . |

J

Nota: Los iconos que aparecen en la pantalla de inicio son diferentes y dependen de la

aplicacién registrada

Pulse el icono correspondiente para acceder a la funcion respectiva.

@ Utilice Andlisis para iniciar la aplicacion de recopilacion de datos y analisis de

vibraciones. Pulse el icono para iniciar la aplicacion desde una plantilla de

maquina o desde el activo necesario.

Pulse el icono Abrir activos para abrir el gestor de archivos y, a con-
tinuacion, seleccione el activo necesario.
Alternativamente, pulse el icono Plantillas de maquina para abrir |la Lista

de plantillas de maquina y seleccione la plantilla necesaria.

VIBXPERT 3 17
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@ Utilice Equilibrado para iniciar la aplicacion de equilibrado. Toque el icono
para iniciar la aplicacion desde una plantilla de maquina o desde el activo
necesario.

Pulse el icono Abrir activos para abrir el gestor de archivos y, a con-
tinuacion, seleccione el activo necesario.
Alternativamente, pulse el icono Plantillas de maquina para abrir la Lista

de plantillas de maquina y seleccione la plantilla necesaria.

@ Use Coast down / Run up to start the run up or coast down test. Toque el
icono para iniciar la aplicacion desde una plantilla de maquina o desde el act-
ivo necesario.

Pulse el icono Abrir activos para abrir el gestor de archivos y, a con-
tinuacion, seleccione el activo necesario.
Alternativamente, pulse el icono Plantillas de maquina para abrir la Lista

de plantillas de maquina y seleccione la plantilla necesaria.

Utilice Ayuda para acceder a la ayuda integrada del dispositivo.

Utilice Configuracién para aplicar los ajustes deseados al dispositivo y a la
medicién.

Utilice la Medicion de velocidad de rotacién para determinar la velocidad

@ @ ®

de rotacién (RPM) o la frecuencia alterna.

Utilice el Administrador de archivos para administrar las plantillas de

&

magquina guardadas.

Utilice Plantillas de maquina para crear jerarquias de maquinas o al medir

maquinas similares.

Utilice Plantillas de tarea para un conjunto de datos de medicién pre-

()

definido. Los parametros de tarea disponibles incluyen: cantidad de medida,
frecuencias inferior y superior, tiempo de medida, niumero de lineas, fre-
cuencia delta, ventana, frecuencia de muestreo (consulte "Plantillas de

tareas" on page 71).
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Utilice los accesos directos de la plantilla de la maquina para abrir la plantilla
gue desee. Los simbolos en la esquina superior derecha del icono muestran la
aplicacion que se iniciara.

A~ — inicia la aplicacion de analisis de vibraciones.

'1
e — inicia la aplicacién de equilibrado.

|® - inicia la aplicacién de parada y arranque por inercia.

Nota: Para crear accesos directos a plantillas de maquinas, consulte "Plan-

tillas de maquinas" on page 46 .
Los puntos de la parte inferior de la pantalla muestran el nimero de paginas de la pantalla de

inicio.

Mover iconos de aplicaciones en la pantalla de inicio

« Mantenga pulsado el icono de cualquier aplicacion de la pantalla de inicio. Se muestra un

menu contextual.

o Q@ W W Yk

Analytin Balarcing Help Sattegn Speed messuiemen t

- [ -]
B2 < T E B
— _ \
Fils manage Machine templatis. - o above 120 RPM MAE1Z0
» [ ] e
| E'
ACME Engineering - cop Free X

Nota:Para las aplicaciones predeterminadas de fabrica, sélo esta activa la opcion
de menu Mover. Los iconos de acceso directo creados por el usuario pueden

renombrarse y eliminarse.

« Pulse la opcién de menu Mover. Los iconos comienzan a moverse.

» Arrastre el icono a la ubicacion necesaria. Puede ser en la misma pantalla de inicio o en

otra pagina de la pantalla de inicio.

e Cuando haya terminado, pulse la pantalla para detener el movimiento.
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Interfaces y elementos de control

Resumen

Boton INTRO Empezar a medir y/o cancelar la accién y/o confirmar la

(izquierda) accion

Led de cargadela Muestra la capacidad de carga de la bateria cuando el dis-

bateria positivo esta en modo de suspension.
Sensor de luz Ajusta automaticamente el brillo de la pantalla
ambiente

Pantalla multitactil Pantalla grafica e interfaz de usuario tactil

@® © & &

Botén INTRO —— @
(derecha)
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(6)

Estroboscopio

Soporte

Luz estroboscopica para verificar la velocidad de rota-

cion o la frecuencia alterna

Soporte retractil para sostener el dispositivo en difer-

entes posiciones

Nota: Los dos botones y amarillosde INTRO (@ y @) estan conectados por defecto a

los botones de accidon de la aplicacion. Los botones INTRO se pueden utilizar para activar

.7 NEXT
botones de accion como _ / m

(1)
2)
(3)
(4)
(5
(6)

CHS)

Boton de encendido

y apagado

Canal 6

Canal 5

Canal 4

Punto de activacién
2

Punto de activacion
1

Canal 3

Canal 2

Encender y apagar el dispositivo; activar/desactivar el

modo de suspension

Entrada analdgica: conexion para el sensor
Entrada analdgica: conexién para el sensor
Entrada analdgica: conexién para el sensor triaxial o

sensor VIBCODE

Conexion para sensor para medir la velocidad de rota-

cion o la sefial de activacion

Conexidén para sensor para medir la velocidad de rota-

cion o la sefial de activacion

Entrada analdgica: conexidn para el sensor

Entrada analdgica: conexién para el sensor

VIBXPERT 3
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Canal 1 Entrada analdgica: conexion para el sensor triaxial o
sensor VIBCODE

Puerto micro-USB Interfaz de comunicacion con un PC

Toma de carga Conexion para cargador

® 8 6

Soporte Soporte retractil para sostener el dispositivo en difer-

entes posiciones

Nota: Cuando se conecta un sensor triaxial, no se pueden utilizar los dos canales de
entrada analdgica situados junto al canal ocupado.

Notas sobre el funcionamiento

Encendido VIBXPERT 3

Mantenga pulsado el botén ON/OFF (Encendido/Apagado) hasta que el aparato emita un
pitido. El led de estado de la bateria se ilumina en verde. Tras un breve periodo de tiempo, se

muestra la pantalla de inicio y el led de estado de la bateria se apaga.

Apagado VIBXPERT 3

Mantenga pulsada el boton ON/OFF (Encendido/Apagado) brevemente. Se muestra una sug-

erencia para apagar el dispositivo. Pulse APAGAR para confirmar.

A o oer

Are you sure you want to tum off Vibxpert 37
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Modo de suspension

El aparato puede ponerse en suspension o apagarse. Cuando el aparato esta en modo de sus-
pensidn, consume muy poca energia y se pone en marcha instantdneamente al pulsar el botén
ON/OFF (Encendido/Apagado). Cuando esta en modo de suspensidn, el led de estado de la
bateria se ilumina en verde. La duracién requerida antes de que el dispositivo entre en modo

de suspension se establece en Administrador de energia en la configuracion del dispositivo.

Alimentacion eléctrica

El dispositivo tiene una bateria interna recargable. Para cargarla, conecte el aparato a la red
eléctrica mediante el cargador/adaptador suministrado. El cargador/adaptador se conecta al
conector de alimentacion (véanse las imagenes superior e inferior). El led de estado de la
bateria se ilumina en verde cuando se esta cargando. La capacidad de la bateria se muestra en
la esquina superior derecha de la pantalla.

« Cargue la bateria no extraible solo con el cargador/adaptador suministrado. Siga las

instrucciones de seguridad suministradas con el cargador.
e Latemperatura maxima de carga es de 40 °C.
» No deje que la bateria se descargue en profundidad (<15 %)

e Respete las condiciones de almacenamiento y transporte indicadas en Precauciones

relativas al manejo.

Correas para hombros y manos

Se incluyen una correa para el hombro y dos correas de mano VIBXPERT 3 para ofrecer mas

comodidad cuando el aparato se utiliza para medir rutas largas.
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Utilice las hebillas para ajustar la longitud de las correas de mano. Cuando el tamafio de las
correas de mano sea el correcto, utilice los cierres de velcro para envolver las correas. Esto le
proporciona un agarre fiable y cémodo.

Utilice las hebillas y los dos cierres de velcro para ajustar la longitud de la correa de hombro a
la medida deseada.

Utilice los mosquetones y fije la correa de hombro a los ojales de la correa de mano. Utilice dos
ojales cualesquiera colocados en diagonal. De este modo, se puede manejar con la mano dere-

cha o con la izquierda.

Nota: Cuando el dispositivo se transporta con las correas de mano y/o las correas de
hombro, la pantalla debe estar orientada hacia el operario. Esto garantiza que el aparato
se enfrie como es debido y cumpla los requisitos de transmisién por radio. Ademas, la

pantalla queda protegida.
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Ajustes

Estos ajustes se pueden comprobar y editar segun sea necesario:

100 =

< Satng: ®

Useename

e Usuario: sirve para configurar los datos de la usuario y empresa.

Nota:Debido al Reglamento General de Proteccion de Datos (RGPD), el nombre
de usuario debe ser anénimo. El nombre introducido aparecera entre asteriscos
(cada asterisco representa un caracter). Este nombre de usuario introducido se
mostrara en el informe si esta activado en Configuracion del informe.

El nombre de la empresa, la direccién y el cédigo postal introducidos se muestran

en el informe.

Pulse = vy, a continuacion, utilice el teclado alfanumérico para editar el elemento de

usuario segun sea necesario. El nombre introducido puede verse en el campo si Mostrar

esta activado ( o indica activado). Pulse APLICAR CAMBIOS para confirmar los cam-

bios.
o Wi-Fi: sirve para identificar y conectar el dispositivo a las redes Wi-Fi disponibles.

Pulse o para activar el Wi-Fi del dispositivo ( o indica que se ha activado). Pulse

el nombre de la red Wi-Fi deseada. Introduzca la contrasefia de red con el teclado
alfanumeérico y pulse APLICAR CAMBIOS para confirmarla. La direccion IP de la red
conectada se mostrara debajo del nombre de la red.

Si es necesario, puede olvidarse de una red conectada. Pulse la red cuya direccion IP se
muestra y, a continuacién, pulse OLVIDAR RED. Para volver a conectarse a esta red,

deberd introducir la contrasena. La red no puede conectarse automaticamente.

e Fecha y hora: sirve para ajustar la hora y la fecha de forma automatica o manual,

ajustar el formato de 24 horas y mostrar la fecha en la barra de estado.

Pulse o para activar la funcidon deseada ( o indica que se ha activado). Cuando
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Ajustar hora automaticamente se activa, la edicion manual ( ~ ) se desactiva.
Cuando Ajustar hora automaticamente se desactive ( o indica que se ha des-

activado), pulse para ajustar la hora y la fecha manualmente. Utilice el calendario y

el reloj emergentes para ajustar la hora y la fecha, respectivamente. Pulse AJUSTAR

HORA o AJUSTAR FECHA para confirmar los cambios correspondientes.

« Idioma y teclado: sirve para cambiar el idioma y la distribucién del teclado de la inter-
faz de usuario. Aunque solo se puede configurar un idioma de interfaz de usuario, es pos-

ible seleccionar varias distribuciones del teclado. Si se han seleccionado varias

distribuciones del teclado, este icono de teclado ( ) se activara. Pulse para

desplazarse por las distribuciones de teclado disponibles.
Pulse Idioma o Teclado y, a continuacion, utilice el menu desplegable correspondiente

para seleccionar el idioma o la distribucion del teclado de la interfaz de usuario.

» Unidades: permite establecer el sistema de medida en métrico o en pulgadas. También
se puede ajustar la precisidon en decimales. Si las unidades de alguna cantidad difieren
del sistema de medicidon seleccionado, se mostrara el nombre del sistema per-
sonalizado.

en 100 .

< Sattng @

Acceleration

Line speed

Si el usuario cambia al sistema de medicién predeterminado, se muestra un mensaje

para anular cualquier configuracién personalizada.

» Canales y sensores: sirve para mostrar todos los sensores configurados de fabrica y
definidos por el usuario, establecer el sensor predeterminado para el canal asociado y
configurar otros sensores .

« Medicion:

Pantalla predeterminada de medicion: el formato predeterminado en el que se

muestran los activos que se van a medir es el de lista.

Mostrar resumen de rutas: cuando se activa ( o ), aparece un resumen de la ruta

al iniciarse la medicidn de la ruta. Cuando se desactiva (o ), ho se muestra la vista
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general.

Orientaciones de ruta detallada: cuando se activa ( o ), se mostraran ori-

entaciones paso a paso para medir la ruta. Se deben confirmar todos los pasos. Cuando

se desactiva ( o ), se accede directamente a los puntos de medicion.

Localizador de la velocidad de rotacion: cuando se activa ( o ), las RPM del act-

ivo se calculan utilizando las mediciones de vibracion. Las RPM calculadas deben con-

firmarse y, en su caso, comprobarse en cada punto de medicién. Cuando se desactiva (

o ), las RPM del activo se determinan solo en el punto de medicién de referencia. A

continuacion, se transfieren a todos los puntos de medicién del activo mediante el mod-

elo cinematico almacenado.

Nota: Utilice el localizador de la velocidad de rotacion solo si el activo dispone de
un punto de velocidad de referencia en modo relativo y esta formado por varios
trenes de maquinas configurados como una linea de produccion.

Consejo: Active el localizador de la velocidad de rotacién en todos los puntos de
medicién del tren de maquinas si la velocidad fluctia brevemente durante la medi-

cién del activo.

Valores del sensor en tiempo real

Ubicacion de vibracion por defecto: sirve para definir el parametro predeterminado
que se mostrara en una ubicacién de vibracion cuando los datos del sensor en tiempo
real estén activados. El parametro definido es valido para todas las ubicaciones de medi-
cion del activo. Solo pueden seleccionarse dos parametros.

Ubicacion de desplazamiento por defecto: sirve para definir el parametro pre-
determinado que se mostrara en una ubicacion de desplazamiento cuando los datos del
sensor en tiempo real estén activados. El parametro definido es valido para todas las

ubicaciones de medicién del activo. Solo pueden seleccionarse dos parametros.

Visualizacion de resultados: permite configurar la pantalla de resultados mediante
valores globales caracteristicos

Mostrar resultado después de la medicion: permite definir el tiempo que tardaran
en mostrarse los resultados en tiempo real. Esto incluye la forma de onda de tiempo, los
espectros y los valores globales. Utilice el menu desplegable y seleccione la opcidon de
tiempo deseada. Si el tiempo se basa en el estado, asegurese de seleccionar el estado
correcto.

Visualizacion de datos: permite establecer los valores globales de las cantidades de

VIBXPERT 3
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medicidn. Estos valores se muestran en el cuadro derecho de la pantalla de resultados,
en la pagina de valores globales . Utilice el menu desplegable de cantidad y seleccione el

valor total deseado.

Show ressit after measurement

Acceleration

[l weswrsomsuar

Velocity

Voltage

Dispositivo: sirve para cambiar el aspecto de la pantalla, controlar el brillo y configurar
las opciones de energia
Combinacioén de colores: sirve para configurar el tema de la pantalla (claro u oscuro).

Utilice el menu desplegable y seleccione el tema deseado.

Brillo automatico: cuando se activa ( @ ), el brillo de la pantalla se adapta a las con-

diciones de luz del momento mediante el sensor de luz ambiental incorporado. Cuando

se desactiva ( 0 ), el brillo de la pantalla se controla mediante el control deslizante

Brillo.

Brillo: arrastre el control deslizante hacia la derecha o hacia la izquierda para controlar
el brillo de la pantalla. Esto puede hacerse incluso si Brillo automatico esta activado.
Reposo: utilice el menu desplegable y seleccione el intervalo de tiempo que el dis-
positivo debe estar inactivo antes de que entre automaticamente en modo de reposo. Si
selecciona Nunca, el dispositivo no cambiara al modo de reposo.

Apagado: utilice el menu desplegable y seleccione el intervalo de tiempo que el dis-
positivo debe estar inactivo antes de apagarse automaticamente. Si selecciona Nunca, el

dispositivo no se apagara.
Mostrar porcentaje de bateria: cuando se activa ( @ ), muestra el porcentaje de

capacidad de la bateria en la esquina superior derecha de la pantalla. Cuando se des-

activa (o ) solo se muestra el icono de la bateria.

Acerca de: sirve para editar el nombre del dispositivo; mostrar el nimero de serieg, la
capacidad de almacenamiento, las versiones de firmware y hardware, la fecha de venci-
miento de la calibracidn, las aplicaciones registradas, la informacién legal y las licencias,
y restablecer el dispositivo a los valores de fabrica.

Nombre del dispositivo: pulse
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y, a continuacidn, utilice el teclado alfanumérico para editar el nombre del dis-

positivo. Pulse APLICAR CAMBIOS para confirmar los cambios. El nombre del dis-
positivo se muestra cuando este se conecta a un PC.

Informacion de registro: muestra todas las aplicaciones con licencia y se utiliza para
registrar aplicaciones adicionales (consulte "Licenciar aplicaciones adicionales" on

page 32 ).

Informacion legal: muestra la informacion legal y del software de codigo abierto
necesaria. Pulse Informacion legal para consultar la informacion. Pulse SIGUIENTE
para avanzar por las paginas. Pulse ATRAS para salir de las paginas.

Restablecer Ia configuracioéon de fabrica: sirve para volver a los valores pre-

determinados.

Nota:Si se sigue este paso, se borraran todos los datos y configuraciones de
VIBXPERT 3.

Pulse Restablecer la configuracion de fabrica. Se muestra una advertencia de que
se borraran los datos. Pulse INTRODUCIR CODIGO e introduzca el cédigo que aparece

en la ventana del teclado en pantalla.
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Canales y sensores: ajustes basicos

La opcidon de menu Canales y sensores muestra todos los sensores disponibles y los

sensores por defecto del canal.

(=] o

B cwmns tsoeons

Semsors availabie
Oafault semsor Channel {T) 08 (]
Default sensor Channed {Z) on
Dufault senaor

@
channel (3) On

Delault trigges poist Trigger peint (&) on

e 0 6 o

Default rigges point Triger point {7 on

Detault sensor r
channel (1) o#f

(<]

Dotault senor
Channel (%) on

(<)

Oulault sersor Channel (Z) on

Sensores disponibles VIBXPERT 3

Pulse Sensores disponibles para ver todos los sensores de la lista.

an o

B cwmns csowons

Semsors available

e 0 00
[}

L)
g

> © 0 0 0 0
B 8 8 8 8 @8

Los sensores de la lista son todos los disponibles configurados de fabrica y definidos por el

usuario.

(D

(2)

Muestra los sensores preseleccionados; pulse €) para preseleccionar el

sensor necesario (- @ indica que el sensor esta seleccionado). Los sensores

preseleccionados suelen estar a disposicidon del usuario y aparecen listados en

primer lugar cuando los sensores se asignan a los canales de medicién.

Pulse @ para ver los parametros del sensor seleccionado. El icono esta

disponible para los sensores configurados de fabrica inicamente. Los
sensores configurados de fabrica no pueden borrarse de la lista de sensores

disponibles.
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+ . - -
Pulse para ahadir un sensor de un solo eje a la lista de sensores dispon-

ibles. Aparece una ventana para editar los parametros del sensor. Edite los

parametros segun corresponda.

El icono g muestra los sensores definidos por el usuario. Los sensores

definidos por el usuario pueden borrarse de la lista de sensores disponibles.

Pulse el menu de tres puntos para editar el nombre y los parametros

del sensor definido por el usuario que se haya anadido, o para eliminar el

Sensor.

VIBXPERT 3
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Licenciar aplicaciones adicionales

Si se adquieren aplicaciones VIBXPERT 3 adicionales, estas deben registrarse en el dispositivo.
Los detalles de registro estan disponibles en el certificado de registro de firmware sum-

inistrado.

Registrar solicitudes

» Asegurese de tener a mano el certificado de registro del firmware. El certificado contiene
el numero de serie del dispositivo, la clave de funcién y el cddigo de licencia de las

nuevas aplicaciones.

Desde la pantalla de inicio, pulse L_. el icono de ajustes.

» Con la pantalla de configuracidén abierta, seleccione Acerca>Informacion de

registro.
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Hardware version

Caliemion due dute
e

Begistration information

Legal information

Reset to tactory settings

» Con la ventana de informacion de registro abierta, pulse INTRODUCIR CLAVE Y

CODIGO (@).

Registration information

& VIEXPERT 3 STANDARD %
& VIENPERT 3 ADVANCED AHALYSIS !D

o=
& VIEXPERT 3 MULTI-CHANNEL

* Utilice el teclado alfanumérico e introduzca la clave de funcién (@) que figura en el cer-

tificado de registro del firmware emitido.

00000012 |

Pulse APLICAR CAMBIOS para confirmar la entrada. Se muestra el campo de codigo de
licencia.

° Utilice el teclado alfanumérico e introduzca el cédigo de licencia (@) que figura en el

certificado de registro del firmware emitido.
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ABCDEFGH | B

Pulse APLICAR CAMBIOS para confirmar la entrada.
Si el registro se realiza correctamente, se muestra la indicacion Se ha registrado la
funcion correctamente.

Todas las aplicaciones registradas se muestran entonces en Configuracion > Acerca

de > Informacion de registro.
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Actualizacion de VIBXPERT 3 a una nueva version

Nota: Se enviara una notificacion sobre las actualizaciones del firmware.

» Descargue el archivo de actualizacion en el directorio deseado de un PC.

« v 4 & » TisPC » Downloads v o

Name
# Quick access
~ Today (2)

e Creative Cloud Files
@ OneDrive - Fortive &1 PRUFTECHMIKDeviceViewerlnstaller-1.30.131.exe
58 This PC

i 3D Objects

[ Desktop

Documents

‘ Downloads

J! Music

[&] Pictures

@@ VIBXPERT 3

B Videos

=2 0SDisk (C:)

e Encienda VIBXPERT 3 y conecte el dispositivo al PC. Utilice el cable USB-A a USB-C sum-

inistrado.

Nota: Asegurese de que VIBXPERT 3 permanezca conectado a la red eléctrica durante la

actualizacién del firmware.

¢ VIBXPERT 3 se muestra en el explorador de archivos.
Home Share View

« v 4 @@ > ThisPC » VIBXPERT3 v O O Search VIBXPERT 3

Data

# Quick access ™
Wy 306 G free of 217 GB

e Creative Cloud Files

@ OneDrive - Fortive

[ This PC
) 30 Objects
I Desktop
Documents
4 Downloads
D Music
[&] Pictures
@0 VIBXPERT 3

& Videos

5 0SDisk (C3)
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« Haga doble clic en Data (Datos) y, a continuacién, en System Data (Datos del sistema)

para acceder a la carpeta Update.

[
- © b mr ThPC 5 VEXPERTZ » Data

o Cuick becess

& Crestive Cloud Files
@ Onelerve - Fertroe
& This PC

B 30 Objects

W Deshtep

5 Decuments

& Downlosds

= Pactares

1B VIEXPERT 3

B visecs

'S OSisk () v

3«4 » This PC » VIBXPERTZ » Data »

a Cunck sccess
0 Creative Cloud Files
& Onelrive - Fortive

I This PC
2} 30 Objeets
[ Desktop
2 Drocuments
4 Downleads
D tusic
= Pictures.
1B VIEXPERT 3
& videes
25 08Disk (C) -

v o

Messurement Data

Systern Dala v O

Errar Reports

Languages

Manuals

Update

T Search Systern Dals

Help.

Licersing

Screenshots

« Transfiera el archivo de actualizacion [VXP3_vx.x.x.xxxx.rom] a la carpeta Update.

"4 Copying...

e B

To 'VIBXPERT 3\Data\Systemn Data'\Update’

Home Share View

-~ v » ThisPC » VIBXPERT3 » Data » Systern Data » Update

3 Quick access
e Creative Cloud Files
@ OneDrive - Fortive

3 This PC
_J 3D Objects
[ Desktop
Documents
{ Downloads
J! Music
[&=] Pictures
@ VIBXPERT 3
- Data
B videos
i OSDisk (C)

]

VKP3_v0.8.0.2393.rom
ROM File
312 MB
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» Después de copiar el archivo de actualizacién en la carpeta Actualizacion, desconecte

VXP del PC. Se muestra este mensaje.

Al Fevewane prate

Do you want to update Vibxpert 3 firmware?

» Pulse ACTUALIZAR para continuar con la actualizacion del firmware.
Nota: Puede actualizar el firmware mas adelante. Si selecciona esta opcién, se muestra

un mensaje de actualizacion cuando se enciende VIBXPERT 3.

» Durante la actualizacion, se muestra una barra de progreso en la pantalla. También se

muestra este mensaje: Actualizaciéon en curso. No apagar el dispositivo.

» Una vez completada la actualizacién, se muestra este mensaje.

1) FMWARE LPEATE

Firmware update successful.

¢ Pulse Aceptar para cerrar el proceso.

VIBXPERT 3
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RFID

Maddulo de lector

El dispositivo utiliza RFID, una tecnologia de identificacion automatica, para:

» Identificar los activos que se deben medir.

» Permitir la medicion de las ubicaciones correctas y sus tareas relacionadas.

El médulo de lector RFID del dispositivo se encuentra en la parte posterior y se identifica por el
logotipo "RFID".

La identificacion se realiza con las etiquetas RFID suministradas. La etiqueta se fija a un act-
ivo. Para leer la etiqueta, coloque el mddulo lector lo mas cerca posible de la etiqueta (si es

posible, a menos de 5 mm)

Nota: Las etiquetas solo pueden leerse una vez programadas. La etiqueta puede pro-

gramarse en cualquier momento.

Cémo programar una etiqueta RFID

La funcionalidad RFID es (til en las mediciones de rutas donde se miden muchos activos. Por lo

tanto, la funcidon de programa se inicia en la pantalla Lista de rutas.

DC_G%'*-

Pulse —__— _ elicono Rutas en la pantalla de inicio.
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* En lalista que se muestra, mantenga pulsada la ruta correspondiente. Se muestra el

menu contextual Lista de rutas. Pulse Programacion.

» Abra la ruta y navegue hasta la ubicacion de medicidn a la que se asignara la etiqueta.
Seleccione la ubicacién y, a continuacién, coloque la etiqueta lo mas cerca posible del

modulo de lector del dispositivo. Se muestra un mensaje para asignar la etiqueta RFID.

£} assionRRo Tag

Do you want to assign RFID tag (0x497312a300010460) to this location

(M NDE h)?

¢ Pulse ASIGNAR para completar el proceso.

» Conecte fisicamente la etiqueta RFID asignada a la ubicacién de medicion del activo.

Coémo utilizar la etiqueta RFID conectada mientras se mide la ruta

Pulse

el icono Rutas en la pantalla de inicio y navegue hasta la ruta cor-
respondiente.

» Abralarutay, a continuacién, coloque el mddulo de lector del dispositivo lo mas cerca

posible de la etiqueta RFID (si es posible, a menos de 5 mm).
» La ubicacion de medicion asignada se abre en la pantalla Medicién.

¢ Siga midiendo el activo de la ruta.
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Como cambiar la ubicacion de medicidén registrada en una etiqueta
RFID

Si es necesario, se puede cambiar la ubicacién de medicidn registrada en una etiqueta RFID.

Pulse

el icono Rutas en la pantalla de inicio.

* En lalista que se muestra, mantenga pulsada la ruta correspondiente. Se muestra el

menu contextual Lista de rutas. Pulse Programacion.

» Abra la ruta y navegue hasta la ubicacion de medicion a la que se asignara la etiqueta.
Seleccione la ubicacion y, a continuacion, coloque la etiqueta lo mas cerca posible del

modulo de lector del dispositivo. Se muestra un mensaje para asignar la etiqueta RFID.

A messsion rm Tag

] RFID tag (0x80d512a3000104¢0) is already used in this route. Do you

wan 1o reassign it to this location (M NDE H)?

* Pulse REASIGNAR para completar el proceso.

» La etiqueta RFID modificada ya puede conectarse fisicamente a la nueva ubicacién de

medicion del activo.
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Administrador de archivos

El administrador de archivos se utiliza para organizar y listar los archivos de resultados de act-

ivos. Los archivos de resultados proceden de plantillas de maquina.

Para acceder a la pantalla del administrador de archivos, pulse._______ el icono Admin-

istrador de archivos de |la pantalla de inicio.

. 1508 . 7P
K Homs @ e B
O e @) T = T @B a
@
O o«
®
]
(m 3]

)

RS phabes AWOS/P023  MT Resuis 5049 ME

=

Muestra la jerarquia de archivos interna con todas las carpetas y archivos de
resultados guardados en VIBXPERT 3.

™)

Pulse = el icono del menu desplegable para mostrar los elementos del
| —|

menu contextual. Si no se ha seleccionado ninguna carpeta o archivo de res-

ultados, el menu contextual solo mostrara el elemento Nueva carpeta.

Pulse para activar las casillas de verificacion de carpetas y archivos. El

icono cambia de color entre negro (casillas inactivas) y azul (casillas activas).

@ Toque cualquier elemento de la cabecera para ordenar las carpetas y los
archivos de resultados por nombre, fecha, tipo o tamafio. La punta de flecha
situada junto al elemento muestra el orden en que se han colocado las car-

petas y los archivos.

Muestra las carpetas creadas por el usuario.

@ @

La carpeta Borradores es una carpeta predeterminada del sistema y no se
puede eliminar. Todos los archivos de plantillas de medicidon que se han util-
izado pero no se han guardado acaban en la carpeta de borradores. Esta car-

peta es (til si el dispositivo se queda sin bateria.
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Muestra los archivos de resultados de plantillas de medicién creados por el

usuario.

Si el icono de la casilla de verificacion de carpetas y archivos esta activo ( ), se pueden

seleccionar archivos y carpetas para realizar mas pasos.

- a2 100% &N

< n @ m =B

[f] INTERMAL € 5  itemslfisein [1] |
™
O o«
D €3]
H W " B
- .
L F M
@
@ Muestra el icono de la casilla de verificacion ( ). Para activarlo, pulse I‘J
@ Muestra las casillas de verificacion de carpetas y archivos de resultados.

Aparecen cuando el icono de casilla de verificacion (@) estd activo.

@ Muestra la carpeta de borradores. Esta carpeta predeterminada del sistema
no se puede comprobar, por lo que no se puede renombrar, copiar ni elim-
inar.

NOTA: Si la carpeta de borradores esta abierta, se puede activar el icono de
casilla de verificacion y eliminar archivos de plantillas de medicion indi-

viduales.

Si el icono de la casilla de verificacién esta activo pero no se ha marcado ninguna carpeta o

archivo, el menu contextual solo mostrara el elemento Nueva carpeta. Sin embargo, si se ha
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marcado una sola casilla, se muestran estos elementos de menu:

FILE WAMAGER @ >
[ Wow ol
A Berama
T o
M oo
W e
@ Muestra una carpeta definida por el usuario marcada.
@ Muestra los elementos del menu contextual con solo una carpeta o un archivo

de resultados marcado.
NOTA: Si hay mas de una casilla marcada, no se mostrara el elemento de

menu contextual Renombrar.

Transferir archivos
El administrador de archivos también se utiliza para transferir archivos de resultados a difer-

entes carpetas.

Desde la pantalla de inicio, pulse el icono del administrador de archivos. Se

muestran las carpetas y los archivos de resultados.
TSl e O

| Ve P @ @ =

L ¢ 5 insemaliieh ]

HAME DATE TrPE BTE -

O 4

[ acue 1020z

[0 s 012023

[ Engpoz W0

|8 mirtcd Fan 10 Machine 1 WIR02T MT Resula 54D KB
B Motor- P Combi 012 102 MT Resuls W058KE
@ Tridal PThachioe 1 WNVIS0ZI T Resuts ATIVNE

A tests Machine 1 OT/O60ZY  MT Remuits 2071 MB

* Mantenga pulsado el archivo de resultados necesario (@) y, a continuacion, utilice el

menu contextual (@) que aparece y corte o copie el archivo (@).

Si el archivo de resultados necesario se encuentra en una carpeta independiente, pulse

VIBXPERT 3
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la carpeta (@) para mostrar el archivo.

M cem

O e
B e

» Pulse la carpeta a la que desea transferir el archivo de resultados y, a continuacion,

—

= 7
pulse == para mostrar el menu contextual.

a3 L]
< tome @ @B
free—" ¢ 5 insemalebacuE |
HAME DATE TrPE K -
- chay CADT/20ZD  MT Resuls 271580
B R0 WIIRZE M Results aspoxe
1@ Hatancer 1170schine 1 WVI023 T Resuits 1694 ME
@ Free? Machine | WVIIR0Z3 T Results 45T0ME
BN ACME Erginesring Macking | W0ZE MTResuss 25409 MB
W emeasales meeting 10/11/2023  MT Resuts L7385 MB
FILE MANAGER 2
[ e toider
O rose
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* Pulse Pegar para transferir el archivo (@)a la carpeta necesaria.

e e o

e ¢ 5 ietemalmhacut

Transferencia de archivos entre PC y VIBXPERT 3

En caso necesario, los archivos de resultados pueden transferirse entre un PC y VIBXPERT 3.

También es posible crear carpetas en un PC que pueden transferirse al gestor de archivos.

» Enciende el VIBXPERT 3 y conecta el dispositivo al PC. Utiliza el cable USB-A a USB-C

suministrado.

» Seleccione VIBXPERT 3 > Datos > Datos de medicién > Resultados y navegue hasta la

carpeta Resultados.

[+ < | This PC\VIBXPERT 3\Data\Measurement Data\Results - [m] x

Home Share View o

€« v o < Mea... > Results v B Search Results

# Quick access 404

e Creative Cloud Files
ACME
@ OneDrive - Fortive

[ This PC s

J 3D Objects
[ Desktop

[£] Documents

¥ Downloads

Eng_DD2

& Music New Folder

&= Pictures

@@ VIBXPERT 3 Airfoil Fan 10 Machine 1

709-240-48e1-a626-
- Data & 1:222;:)9 24f0-481-2626-64adf9... d

8items 1 item selected =

e Sies necesario, utilice Windows para crear una nueva carpeta. Esta carpeta se
transferird a VIBXPERT 3.

e Los archivos resultantes pueden trasladarse a otras carpetas del PC. En caso

necesario, estos archivos pueden transferirse a otro VIBXPERT 3.

Nota:NO mueva archivos entre carpetas del dispositivo, ya que se cor-
romperan.
NO cambie el nombre de los archivos resultantes. Esta accidon corrompera

los archivos.
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Plantillas de maquinas

Las plantillas de maquina se utilizan para medir maquinas del mismo tipo. Las ubicaciones que
deben medirse se encuentran en la misma posicion, y las tareas de medicion son iguales para
cada maquina. Dos aplicaciones tipicas son las mediciones de servicio o de aceptacién (prue-
bas de produccion).

Las plantillas disponibles se muestran en Lista de plantillas de maquina. Incluyen con-

figuraciones de fabrica por defecto que pueden personalizarse.

0S-

-

En la pantalla de inicio, pulse ——___ para abrir la lista.

e o

< ==

i BEE

Para ayudar al usuario a navegar por VIBXPERT 3, todas las aplicaciones muestran estos tres

iconos ( EOR= ) en la esquina superior derecha de la pantalla. Al pulsarlo, el menu prin-

—
. = 7 .
cipal (=) muestra los elementos de menu relacionados con el contexto actual.
@ Pulse &= para ver los elementos de menu relacionados con el contexto
| m—|

actual. En este ejemplo, como no se ha resaltado ninglin elemento, el ele-
mento del menu contextual mostrado sera Nuevo. Esto permite crear una

plantilla de medicién.

@ Pulse @{9’} para abrir la pantalla de configuracion del dispositivo y las medi-
ciones.

@ Pulse para ver la ayuda contextual.

@ La punta de flecha se muestra al pulsar el titulo de una columna. A con-

tinuacion, se utiliza para ordenar las plantillas por nombre de activo, tipo de
conjunto, potencia del conjunto, velocidad de rotacidon y fecha de la dltima

modificacion.
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Elementos de menu en la lista de plantillas de maquina

Si no hay ninguna plantilla de maquina seleccionada y se pulsa el menu principal (=), el

menu contextual solo muestra el elemento de menu Nuevo.
=
Resalte una plantilla de maquina en la lista y, a continuacion, pulse == para ver los elementos

de menu disponibles en ella. También puede mantener pulsada la plantilla de la maquina para

mostrar los elementos de menu disponibles en ella.

Los elementos del menu contextual se utilizan para configurar, crear una copia, eliminar o
renombrar la plantilla de maquina resaltada. También puede crear un acceso directo a la plan-
tilla de maquina resaltada en la pantalla de inicio. Si ya existe un acceso directo desde la pan-
talla de inicio, la opcién de menu Mostrar en inicio no se mostrara.

La opcion Nuevo del menu contextual se utiliza para crear una nueva plantilla.

b

Pulse para cerrar el menu contextual.

Plantillas de maquina: descripcion general

» Pulse la plantilla deseada. Se muestra la pantalla de medicion de la plantilla.

- 1180 s R

< Hame + it PR e 120 APM 7 - {@ e =
AMALYES L @ .3 — 1
a= o @[ C oo @ | =
W F mnew VIB6.142R L =
-
W F muev @ vBG1ZR @ fh
m
W 7 mnocs VIB 6142 8 ® i
S
W F v VIR 61428 . -
-
B 7 moev CTTST-T o
@ A G Speearoma o @ VIB 6,631 ® ml-‘:
@ La vista de lista es la opcidén predeterminada. Las ubicaciones de medi-

cién de la maquina seleccionada () se muestran en una lista.
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@ Pulse para mostrar los parametros de vibracion y desplazamiento

gue pueden mostrarse en tiempo real en la pantalla. Los parametros
mostrados inicialmente proceden del elemento de configuracion Valores
del sensor en tiempo real. Aqui se pueden modificar los paréametros,
pero solo para el tren de maquinas seleccionado. En la pantalla pueden
mostrarse un maximo de dos parametros de vibracion o desplazami-

ento.

Sensor live values

o Acceleration RMS
@  Acceleration 0-P
Acceleration P-P
Acceleration Crest
@  Velocity RMS
Velocity 0-P

Valarity P.P

@ Muestra la ubicacién de medicidn seleccionada actualmente, el canal de
medicidn del dispositivo y el tipo de sensor que se utilizara para medir
la ubicacién seleccionada. El canal de medicidn y el sensor se selec-
cionan en el menu de configuracién del dispositivo, en la opcién
Canales y sensores .

Si la deteccién automatica de sensores (@) se activa, se muestran

los valores de los sensores activos en la ubicacion.

Otras ubicaciones de medicion de la maquina

Muestra un punto de velocidad relativa combinado con una ubicacion de

@ ®

medicion .

Datos del sensor en tiempo real: ( (V) indica que se ha activado;

©

o indica que se ha desactivado) cuando se activa, se muestran los

valores en tiempo real

Velocidad de referencia del tren de maquinas. Este valor se introduce
en la configuracidn, y la velocidad relativa puede confirmarse para la
ubicacién de medicion seleccionada con el estroboscopio o el localizador

de la velocidad. La velocidad absoluta puede medirse con el keyphasor.

48 Version de firmware:1.2



Ayuda

Pulse la barra de progreso para ver un resumen del tren de maquinas,

que incluye:
& : tren de maquinas; OF namero de ubicaciones de medicion que

quedan por medir en el tren; G) : tiempo estimado para terminar de

medir el tren de maquinas.

Muestra la maquina seleccionada actualmente. Se identifica con un
rectangulo rojo fuera de la maquina.

Pulse (5] para mostrar los pasos de medicién de la maquina. Esto

incluira el equilibrado, la reduccién de velocidad y/o el rodaje, la prueba

de impacto o el cambio de componentes y las reparaciones.

@ En una aplicacion de equilibrado, la pestafia de configuracion de la medi-
cion del equilibrado H% aparece aqui.

Salir de la plantilla de maquina sin guardar

Si se ha seleccionado una plantilla de maquina para su uso pero no se va a guardar, utilice <

para volver a la pantalla de inicio. Se muestra una ventana para guardar la plantilla como un

activo.

Pulse SALIR para salir de la pantalla y volver a la lista de plantillas de maquinas; a con-

tinuacion, pulse ( para volver a la pantalla de inicio.
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Crear o modificar una plantilla de maquina

, ) A [ |
* En el menu contextual Plantillas de maquina, pulse =

« Edite el nombre de la nueva plantilla segun sea necesario.

(L J

« En la pantalla de configuracidn, edite el activo seglin sea necesario. Empiece por el nivel

del tren de maquinas.

@ @ B

COMFGURATION [ TR -~

= sz tee [ | 4T eonanon

i

Edite los detalles de los activos segln sea necesario.

« Anada maquinas y mida las ubicaciones segln sea necesario .

T

@ @ B

FHEQUEMCY MARKERS

Nota:

Deben anadirse tareas de medicion relacionadas para cada ubicacion de medicion.

El modelo cinematico debe ser valido.
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Mediciones con una plantilla de maquina

« Antes de iniciar un trabajo de medicion, asegulrese de que:

La bateria recargable estd completamente cargada.

Los ajustes del dispositivo son los necesarios.

Los sensores y cables necesarios estan colocados y en buen estado.

Las ubicaciones de medicion montadas de manera permanente estan en buen estado. Si

es necesario, limpielos y repare los dafios.

Se incluyen huecos para sondas portatiles.

» Enla Lista de plantillas de maquina, seleccione la plantilla necesaria.

-
< Home + M.

1Ay

B -

® @ B

MACHINE TEMPLATES LIST

A
| aowE
1@ AcME 7z copy

18 Fan set above 120 RPM

[@ Fan set above 120 RPM - triaial
P g -

B Depp

. e

W schine

Eower | fan set

Elerwer | fam 56t

Esower | fan 5ot

Machine train

Machine train

Maches Tain

cwER SPEED

LAST MOCSFIED

FM202)

Se muestra la pantalla de medicion de la plantilla.

1Ay

e

T TR @ @ =
MEASUSEMENT s [= @ e -
= o0 o @ ®
w 7 owen ([@) @ e vssiazn | @ mmmn.om
m wﬂ -
W 7 ey VIB 6142 R L -
L el
W F mnes VIl 61428 L 7
o
W F v VIR 61428 .
=m .‘.D!il =
W F ey VB B.142 L

Ubicacion de la medicion seleccionada actualmente

Muestra el canal y el tipo de sensor que se utilizara para medir la ubic-

acién seleccionada. El canal de medicidn y el sensor se configuran en

los ajustes del dispositivo .
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Muestra los valores en tiempo real. Los parametros de vibracion y

desplazamiento mostrados se ajustan cuando se pulsa @ (@)
(véase el punto @ a continuacién).

Pulse la barra de progreso @ para ver un resumen del tren de maqui-

nas, que incluye:
E : tren de maquinas; OF namero de ubicaciones de medicion que

quedan por medir en el tren; G) : tiempo estimado para terminar de

medir el tren de maquinas.

Pulse g (@) para mostrar los parametros de vibracién y

desplazamiento que pueden mostrarse en tiempo real en la pantalla. En

la pantalla pueden mostrarse un maximo de dos parametros.

Sensor live values
VATION

[} Acceleration RMS
@  Acceleration 0-P
(=] Acceleration P-P
Acceleration Crest
@  Velocity RMS
Velocity 0-P

Valarity P.P

| — | ’ .
* Pulse = para ver los elementos del menu de la pantalla de medicion. Estos elementos

del menu se muestran cuando la ubicacion seleccionada NO SE HA medido:

VIBXPERT 3
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@ Se utiliza para guardar el resultado de los activos para su uso futuro.
Pulse y, a continuacion, utilice el teclado alfanumérico para editar el

nombre del activo. Pulse APLICAR CAMBIOS>GUARDAR para
guardar el activo en la ruta seleccionada. Los activos guardados en el
dispositivo se encuentran en el administrador de archivos.

Nota: Si se abre una plantilla de maquina y no se puede guardar
(debido a una interrupcidn del suministro eléctrico), se guarda automat-
icamente un borrador del archivo en la carpeta de borradores del

administrador de archivos.

@ Pulse {é‘,} para abrir la pantalla donde se pueden editar

Configuracion

las ubicaciones de medicidn, asignar tareas de medicion y establecer

valores de banda .

@ Pulse g7 para cambiar de aplicacion, desde el anélisis de vibraciones

al equilibrado de campo, o para reducir o aumentar la velocidad segun
sea necesario. Con %) es posible cambiar de cualquier aplicacion

primaria a otra aplicacion compatible.

@ Pulse G para introducir las RPM manualmente o confirme las RPM

dadas mediante el uso de un estroboscopio o mida la velocidad de rota-

cién con el keyphasor .

@ Pulse @'\1 para omitir todas las tareas de medicion de la ubicacién
seleccionada. Este simbolo ( @ ) se muestra en la ubicacién de medi-
cién omitida.

@ Pulse ma, para omitir todas las tareas de medicion del tren de maqui-

nas. Este simbolo (@ ) aparece en todos los puntos de medicion de la

maquina.
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» Cuando una ubicacion SE HA medido, se muestran estos elementos del menu:

Pulse %@ para ver los resultados de la ubicacion seleccionada.

Pulse @ para cambiar el estado de la ubicacion seleccionada a sin

medir y, a continuacién, pulse AJUSTAR para asegurarse de que el

estado cambia.

Pulse ﬁ para eliminar los resultados de la ubicacion seleccionada y, a

continuacién, pulse TODOS o ULTIMO; si selecciona la opcién TODOS,

se eliminaran todos los resultados relacionados con la ubicacidon de

medicion; si selecciona la opcion ULTIMO, se eliminaran los resultados

medidos en ultimo lugar.

» Con el adaptador magnético acoplado al sensor necesario y el cable correspondiente,

monte el sensor en la maquina que se va a medir y, a continuacién, conecte el cable al

canal necesario en VIBXPERT 3.

1Ay

L

€ Homw + Intemaliimsuadntia/Fa 3] 3 @ B
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m =

W 7 ey VIB 6142 R - L -

m = = =

W F mnocs VIl 6142 8 L = .

m = m =

W F vl VIR 61428 . = -

=m = = =

o 7 moev CUTST-T I

En el ejemplo anterior, la vibracidon debe medirse en la ubicacion @ El canal 1 se utiliza

para medir (@).
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* Para medir, pulse MEDIR (@). También puede pulsar cualquiera de los dos botones
amarillos del dispositivo (INTRO).

» Después de medir una ubicacion, se pueden mostrar los resultados si es necesario. La
opcién de mostrar los resultados y mantenerlos en pantalla se establece en la con-

figuracion de Visualizacion de resultados.
- - UE 4 o

2. D@ E
Ll o o | iWML iAidagssnO C

MHDE H - 1423 1127 ; ) _ SPEEDISOB(ZS00MH v =

< Home « Intemal

@

MNDEH 1

56 Version de firmware: 1.2



Ayuda

Configuracion de medicion

Utilice la pantalla de configuracion para:

» Crear activo: puede ser una sola maquina o un tren de maquinas

Duplicar la maquina con todas las ubicaciones de medicion (si ya estan editadas)
» Afiadir y/o duplicar ubicaciones de medicion

Editar ubicaciones de medicidn

* ARfadir tareas de medicién y valores de banda para ubicaciones de medicion

» Crear grupos de ubicaciones de medicion
Acceda a la pantalla de configuracién del siguiente modo:

» Desde la lista de plantillas de maquina

Mantenga pulsada la plantilla de maquina deseada (@). Se muestran los elementos del menu

de plantillas de maquina (@). Pulse@ para abrir la pantalla de configuracion de plantillas

de maquina.

» Desde la pantalla de medicién

=
| — | 7 7 Y .
Pulse == . Se mostraran los elementos del menu de medicion (@). Pulse@ para abrir la

pantalla de configuracion de resultados.
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Elementos del menu

Lista de plantillas de maquina

{3 Editar Pulse {c3 para abrir la pantalla de con-

figuracion donde se puede editar el act-

ivo.
Copiar Pulse para duplicar la plantilla de
maquina resaltada.

- Mostrar en Inicio Pulse _ para crear un acceso directo

en la pantalla de inicio para la plantilla
de maquina resaltada.

'@' Eliminar Pulse '@' para eliminar la plantilla de

maquina resaltada. Se le pedira que con-

firme la eliminacion.

A Cambiar nombre Pulse A para cambiar el nombre de la

plantilla de maquina resaltada.

m+ Nuevo Pulse g+ para crear una nueva plan-

tilla de maquina.

e |
Nota: Sipulsa = el icono del menu desplegable en la pantalla de plantillas de

maquina sin tener resaltada ninguna plantilla, solo se mostrara el elemento de menu

Nuevo ( e ).
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Crear activo

Nota: Para crear un activo, utiliceeMaintla monitorizacion de condiciones, o edite las

plantillas disponibles, o cree una nueva plantilla.

Empiece por el tren de maquinas, que es el nivel mas alto de la jerarquia.

Nota: Los niveles inferiores incluyen la maquina y la ubicacion de medicién. Los dis-

tintos niveles muestran informacion diferente.

<

(3”
I

2314

CONFIGURATION

"9999’

%

Reference shaft

Feundation

Toque el nivel del tren de maquinas para editar el activo. A nivel de tren de
maquinas, se muestran y pueden utilizarse las pestafias de funcién (@

)i (@) y (@)-

Pulse para editar el nombre del activo (No re)' el tipo de activo

mb

(Tipo), la orientacidn del activo (Direccion), la Potencia del activo, las RPM

(Velocidad de rotacion) del activo, el Eje de referencia y el tipo de Base.

Para editar esta informacion, pulse e introduzca los valores o el nombre

necesarios, o bien pulse * y utilice el menu desplegable para seleccionar el

elemento deseado.

Pulse para crear grupos de ubicaciones de medicion. Esta funcion ayuda

a comparar los resultados de las ubicaciones seleccionadas.

VIBXPERT 3
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(5)

Pulse para establecer la aplicacion predeterminada para la plantilla de

activo cuando se abra.

€ Home + intemals =\

CONFIGURATION L]

B ACME Engmesring
e
B Moter 78

[ G+ |

Open by defauit in

Pulse u para afiadir una maquina a la jerarquia.

En el nivel de maquina, el usuario puede realizar estas acciones:

23 @ @8

CONFROURATION 5] W) Py
B Pt Wi Al m T
v ol g @ [ G | Hame

T ® e

ez

Faea @ Cverwrite train power

s

Pulse la maquina deseada para editar la informacion y el modelo de la

magquina. A nivel de maquina, se muestran y pueden utilizarse los iconos de

funcion (@) Y (w) (@).

Pulse para editar el nombre de la medicion seleccionada (Nombre)’

tipo de maquina (Tipo) y la Potencia de la maquina. Para editar la potencia
de la maquina, la funciéon Sobrescribir potencia del tren debe estar

activada. Pulse o para activar la funcién ( @ indica que estd

activada).

Para editar esta informacioén, pulse e introduzca los valores o el nombre

necesarios, o bien pulse * vy utilice el menu desplegable para seleccionar el

elemento deseado.
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(4)
(5)

Pulse @ para ver el modelo de la maquina.

Un modelo de maquina simplifica la correlacion entre las distintas y com-
plejas vibraciones de una maquina. El modelo define los componentes de la
maquina e incluye el tipo de rodamiento, la frecuencia de linea, el calculo de
la relacién de velocidad de rotacion y la informacién necesaria para encontrar
la frecuencia del fallo y calcular la velocidad de rotacién en cada ubicacién de
medicion.

Pulse para duplicar la maquina seleccionada y las ubicaciones de medi-

cion relacionadas.

Si no se selecciona ninguna ubicacidén de medicién, se muestra este icono (
). Pulse para afiadir una ubicacion de medicién a la maquina

seleccionada.

En el nivel de ubicacién de medicion, el usuario puede realizar estas acciones:

: B EE POE

COMFIGURATION v A _.- [T

. @3

- il Hame

F Mo n m Yoo

‘el.::. ] Direction
o

T Speed
T

@ Pulse la ubicacién de medicion deseada para editar su informacién y para
anadir tareas de medicién y bandas. Los iconos de funcion relacionados son:
@ 2@ =@

@ Pulse para editar el nombre de la ubicacidén de medicidn seleccionada
(Nombre), el tipo de parametro que se medira en la ubicacion (Tipo), la posi-
cién de la ubicacién de medicion en la maquina (Direccioén) y las RPM de la
maquina (Velocidad de rotacion). El icono en la ubicacion de medicion
seleccionada muestra el tipo de parametro que se va a medir (consulte Iconos
de parametros mas abajo).
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Pulse para ver las tareas de medicidn relacionadas con la ubicacion selec-

cionada y/o anadir tareas para la ubicacidn seleccionada.
Pulse para ver las bandas relacionadas con la ubicacidn seleccionada y/o

anadir bandas para la ubicacién seleccionada.

Pulse para afadir una maquina al arbol. Esta opcidn solo esta dispon-

ible cuando se selecciona una ubicacion de medicion. Si se selecciona una
maquina, se muestra este icono (). Pulse para duplicar la

maquina seleccionada y las ubicaciones de medicion relacionadas.

Pulse para duplicar la ubicacion de medicion seleccionada. Si no se
selecciona ninguna ubicacion de medicidn, se muestra este icono ().
Pulse para afiadir una ubicacion de medicidn a la maquina selec-
cionada.

Pulse » o . paracambiar el orden del objeto resaltado moviéndolo una

posicion mas abajo o mas arriba, respectivamente. Tanto las ubicaciones de

medicién como las maquinas pueden reorganizarse.

=

NOTA: Utilice el menu desplegable de la pantalla de configuracién (=) para borrar maquinas

y ubicaciones de medicion si es necesario.
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Iconos de parametros

W Vibracién:

Eat ]
£ | # @ o B
COMFIGURATION VoA L 1} Lo L1
e N s |
van =
Preen e
e
Direction
e
Foew Spesd
Foew
Foex
» @ v

Si se selecciona medir un parametro de vibracidn, los elementos que se
deben editar son el nombre de la ubicacién de medicion (Nombre) y la posi-

cion de la ubicacién de medicion en la maquina (Direccién).

G\ Velocidad de rotacidn:

L L 3 1502 R
< @@=
v ol P Mt

C..N:'!' Type
e
o oy
T Measute madn
Foew
Feer
> o3
Aol

Si se selecciona medir la velocidad de rotacion, los elementos que se deben
editar son el nombre de la ubicacién de medicion (Nombre), la posicion de la
ubicacién de medicion en la maquina (Direccién) y como se va a medir la
velocidad (Modo de medicion). Este Ultimo modo puede ser relativo o abso-
luto. La velocidad de rotacién relativa puede medirse con el buscador de velo-
cidad de rotacién. El tipo de velocidad de rotacion absoluta se mide con el

método del keyphasor .
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B Temperatura:
il 1504 R
< Home + Int 5 LA ACME ) {?} @ %
I =
B noe Trpe
F e
o
Foen Speed.
Foew
Foes

3 3

Si se selecciona medir la temperatura, solo se puede editar el nombre de la

ubicacion de medicion (Nombre).

El Introduccién manual:
L L 3 1504 R
< Home + Int 5 A4 ACME ) {?} @ %
-~ K ==
2 - m Hame
F e z
e
?,... gﬂﬁl‘l.
i
S
> w

Si el parametro medido en la ubicacion de medicién seleccionada debe intro-
ducirse manualmente, solo podra editarse el nombre de la ubicacién de medi-

cion (Nombre).

W Desplazamiento:

il 1508 ey
< [ — T ® s
v =

e Trpe
F e

Direction
B o .
Foes Sw-i.
Froew
Foes

3 3

Si se selecciona medir el desplazamiento, los elementos que se deben editar
son el nombre de la ubicacién de medicion (Nombre) y la posicién de la ubic-

acion de medicion en la maquina (Direccion).
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Modelo cinematico

Las maquinas que giran vibran. Las vibraciones pueden alinearse con los componentes de la
maquina en un analisis espectral. Para realizar un analisis de frecuencias fiable, deben cono-
cerse las fuentes de las frecuencias de vibracidn esperadas y su interdependencia. Incluso en
un tren de maquinas motor-bomba sencillo, pueden existir causas de vibracidon complejas. Un
modelo cinematico ayuda a simplificar las correlaciones.

Un modelo cinematico reproduce las condiciones cinematicas en un tren de maquinas. Al estar
basado en la velocidad de rotacién de referencia de una ubicacién de medicion del tren,
VIBXPERT 3 utiliza un modelo cinematico para calcular la velocidad de rotacién en cada ubic-
acion de medicién de la maquina del tren. La velocidad de rotacidn de referencia se calcula o
se mide en la ubicacién de medicidén de referencia.

El modelo cinematico dispone de modelos predefinidos para muchos tipos de maquinas
habituales.

Los activos pueden modelarse en VIBXPERT 3. Si los trenes de maquinas no se reproducen cor-
rectamente, no es posible medir las maquinas. VIBXPERT 3 muestra un indicio de que el mod-

elo de maquina no es valido.

va w43

\-_ql ]
a8
1]

CONFIGURATION ~ I -

Hame
0 Overmrits train et

En la pantalla de configuracion, defina el tren de maquinas y todas las ubicaciones de medi-

cién. Asigne a todas las ubicaciones de medicion las tareas de medicion necesarias .

Para completar el modelo cinematico de un tren de maquinas, seleccione una maquina en el
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nivel de maquina (@). En el caso anterior es el motor. A continuacion, pulse L (@).

e s o

< Home + Intemalfissuhsi 4047 M COME @ m =
COMFIGIRATION ~ (TR
3 o
v Q) Mt uoToR m
e Frogerties
oo T
Fen
@

Pulse el menu de tres puntos (@) para completar el esquema de la maquina selec-

cionada.

Mator properties

Ajuste las propiedades seguln sea necesario. Debe identificarse el eje que conecta dos maqui-
nas. Si el eje no se conecta a una maquina, se deja como Abierto. Seleccione la frecuencia de

linea correcta.

[ Nota: Los distintos tipos de maquinas tendran propiedades diferentes. J

Configuracion del tren de maquinas de transmision por correa

Desde la pantalla de inicio, pulse el icono de la plantilla de maquina. Se abre la

lista de plantillas de maquina.
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=
| — | 7 . . 7
* Pulse = el menu principal para mostrar los elementos del menu contextual.

MACHINE TEMPLATES »

* Pulse Nuevo (@) para crear la plantilla de tren de maquinas de transmisidn por correa

necesaria.
 Utilice el teclado alfanumérico y edite el nombre de la plantilla.

« Configure la plantilla del tren de maquinas de transmision por correa segun sea

necesario.
140 .

|
@ Muestra el nombre del tren de maquinas.
@ Muestra el tipo de maquinas del tren de maquinas. En este ejemplo, las

tres maquinas del tren son el motor, la transmision por correa y el

soplador. El motor es la maquina resaltada y la informacion detallada
sobre el motor se muestran en @

@ Muestra la informacién detallada sobre la maquina resaltada en @

Estos datos pueden editarse aqui.
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(4)
(5)

Muestra el indicio de que no se han cumplido los requisitos del modelo

de maquina. Por tanto, es necesario corregir el modelo de maquina.

Pulse » (@) para especificar las propiedades correctas de la

maquina.

* Enla pantalla de propiedades, pulse el menu de tres puntos vy edite las propiedades

de la maquina.

Mator properties

(3)
(4)

Muestra la maquina seleccionada; en este ejemplo, el motor.

Muestra las conexiones de los ejes de la maquina. Las maquinas
estandar, como los motores y los sopladores, tienen una conexion de
un solo eje. Las transmisiones por correa tienen dos conexiones de eje.
En este ejemplo, el eje del motor esta conectado a la transmision por

correa (polea B).

Muestra una segunda conexién de eje. En este ejemplo, solo hay una

conexién de eje. Asi, la segunda conexion del eje esta desactivada.

Pulse APLICAR para confirmar las propiedades editadas.

° Seleccione la transmisidn por correa y, a continuacion, pulse el menu de tres puntos

y edite las propiedades de la transmision por correa.
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vz -

COMFIGURATION v oA n =

« En este ejemplo, la segunda conexidn del eje de transmisidn por correa se establece en
el soplador (soplador C). Otras propiedades de las correas de transmision que deben
editarse son: los diametros de las poleas y la relacidn de velocidad de rotacion. Pulse

APLICAR para confirmar las propiedades editadas.

Belt drive properties

sl
Spesd

Pulley dismeter 1

» Una vez cumplidos todos los requisitos del modelo de maquina, se pueden definir las

ubicaciones de medicion y medir el tren de maquinas.

70 Version de firmware: 1.2



Ayuda

Plantillas de tareas

Utilice la pantalla de plantillas de tareas para:

» mostrar todas las plantillas de tareas de medicion, alarmas y bandas disponibles;

» crear plantillas de tareas de medicion, alarmas y bandas definidas por el usuario;

« eliminar plantillas de tareas de medicion, alarmas y bandas definidas por el usuario, y

Nota: Las plantillas de tareas de medicion, alarmas y bandas del sistema no se pueden

eliminar.

» Definir el nUmero de columnas y elementos de columna que se mostraran.

Nota: Pulse cualquier elemento de la barra de encabezados (X) para ordenar las plan-

tillas de forma ascendente o descendente.

@ C@

-

=

I Do Displacemant
I Displacement Task 01 Displacement
O Shock Puise Accalerstion
L Spec(s) 10Mz - 128000z Acceleration
ke Spec(s-env) 0.5k - 10k Frmax 800Hz Accaleration
. Spec (s-env) 1k - 40k Fmax 1600Hz . Acceleration
Li  Spee (v) 24 - 1600k velociy

i Spee v 2vs - B00Hs Velocity

LowER FREn.

10.00 Hz

1000 Hz

1000 Hz

200Hz

200 He

UPPER FRED.

1000.00 Mz

000,00 Hz

12800.00 He

800,00 Hx

1400.00 Mz

160000 Hz

00,00 He

MEAS. TIME

an0s

40008

190 O L

Pulse para ver todas las plantillas de tareas de medicion disponibles.

Pulse para ver todas las plantillas de bandas disponibles.

Pulse para seleccionar hasta cinco elementos de columna y mostrarlos.

Task template display

Seleccione los elementos necesarios y pulse APLICAR para confirmar la seleccidn.
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Creacion de una tarea de medicion

Nota: No se puede medir una ubicacién definida si no se le han asignado las tareas de

medicion necesarias.

Desde la pantalla de inicio, pulse — _eliconodela plantilla de tareas. Se abre la

lista de plantillas de tareas.

TASK TEMPLATES »
D= @

Ty Markas a tavorite

* Mantenga pulsada la plantilla de tareas correspondiente (@). Se muestra el menu con-

textual de la plantilla de tareas. Pulse Copiar (@) para crear una copia de la plantilla

de tareas seleccionada.

Nota: Si se crea una tarea sin plantillas de fabrica (por ejemplo, de desplazami-

ento), utilice una plantilla de valores globales.

» Edite los detalles de la tarea segun sea necesario.

Task parameters

Name
Trpe
> =

5 Lower froquency

* Editar nombre: pulse y utilice el teclado alfanumérico para editar el nombre de

la tarea.
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» Cantidad: utilice el menu desplegable y seleccione la tarea necesaria. En este

ejemplo, la tarea es de desplazamiento.
« La frecuencia inferior también se puede ajustar con el menu desplegable.
« El tiempo de medicion también se puede editar con el teclado alfanumérico.
« Una vez aplicados los cambios necesarios, pulse GUARDAR para afiadir la tarea a la lista

de plantillas de tareas.

Nota: Las plantillas de tareas definidas por el usuario pueden eliminarse. Las plan-
tillas de tareas de fabrica no pueden eliminarse.
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Tarea de medicion

éQué es una tarea de medicion?

Para medir una ubicacion el dispositivo necesita informacién sobre el tipo de parametro que se
va a medir, el tipo de sensor utilizado v, si es necesario, los datos para evaluar el resultado. Si
es necesario registrar las RPM, también se necesita esta informacion. Este conjunto de datos
es una tarea de medicién.

El dispositivo contiene una coleccidén completa de tareas de medicion generadas a partir de

plantillas de tareas. Es posible crear tareas de medicion definidas por el usuario.

< wr @ P @ =
COMFIGURATION v oA L 1} A 1.
8 o = I
e A e @B
Ly o amwzewe (@) B
Ef Sum (a) 10Hz - 10kHz
F Mnoe L E!
e L Spec (v} 2z - B00HZ
Fu
L Spec (a) 100z - 128000
P+ TimeWave Acc 2Hz - 10kHz s

Las tareas de medicion pueden asignarse a cualquier ubicacion de medicién, tal y como se

muestra en la imagen anterior y se describe a continuacion:

La ubicacion de medicion seleccionada con el nombre M DE a mide la vibra-

cion del parametro.

Pulse (=] para ver las tareas de medicién asignadas a la ubicacion
DE a

seleccionada.

Las tareas de medicion asignadas a la ubicacion M DE a seleccionada.

Pulse n para asignar una nueva tarea de medicion a la ubicacién

® e &

DE a

seleccionada .
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@ Pulse .. para ver los detalles de la tarea seleccionada (en este ejemplo, el

valor global de aceleracién caracteristica para este ejemplo), editar el
nombre de la tarea y el tiempo que se va a medir, eliminar la tarea de medi-
cion seleccionada o guardar cualquier cambio realizado en la tarea de medi-

cion seleccionada

Task parameters

Hame.

Type

* ™

Nota: Cada tareas tendra unos detalles.

Valores globales de vibracion caracteristicos i

Estos valores se utilizan para evaluar las condiciones de la maquina, los cojinetes y los
engranajes. Un buen indicador de las fuerzas de vibracion que actian sobre una maquina es el
valor eficaz (RMS) de la velocidad de vibracién en la gama de frecuencias 10-1000 Hz o 2-
1000 Hz. Los criterios de evaluacion de los niveles de vibracion admisibles se especifican en la
norma ISO 10816-3.

Las amplitudes de sefial mas altas se registran como valores pico (Cero-pico; Pico-pico) y se
utilizan para calcular el factor de cresta.

El factor de cresta es la relacion entre la amplitud mas alta y el valor eficaz RMS de una vibra-
cion, y mide la intensidad de los impactos en forma de vibracion. El factor de cresta se utiliza
para identificar el desgaste en cojinetes de rodillos y mecanismos de engranaje, asi como la
cavitacion. Una vibracion armdnica de amplitud 1 muestra 0,707 como valor efectivo y un
factor de cresta de 1,41. Si el factor de cresta es superior a 1,41, se producen impactos con

amplitudes mayores.
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Impulso de choque O

Los niveles de la sefial de impulso de choque se muestran como una combinacion del valor
alfombra (nivel de fondo, indicativo del estado de lubricacion) y el valor maximo (nivel de pico
transitorio, indicativo de dafios), ambos expresados en términos logaritmicos [dB]. El estado
del cojinete se determina mediante una comparacién de los niveles de sefial normalizados y su
diferencia con respecto a los valores de referencia.

Los valores maximo y minimo se ven afectados por la velocidad de rodadura (es decir, el
tamafio del cojinete y las RPM), la amortiguacion de la senal y la lubricacién, entre otros. Para
evaluar el estado del cojinete y comparar los valores medidos en diferentes cojinetes, se neces-
ita una medicién comparativa en buen estado o una normalizacién de los valores medidos.
Normalizacién: el tamafio del cojinete y las RPM se combinan para obtener el valor inicial =
dBi

Las influencias externas (velocidad de rodadura, amortiguacién de la sefial y lubricacion) dan
el valor de ajuste = dBa

El valor inicial ajustado = dBi + dBa = dBia

El valor de choque = dBsv

Valor de impulso de choque normalizado dBn = dBsv - dBi - dBa = dBsv - dBia

Velocidad @
La velocidad de los activos se ajusta de la manera siguiente:

« Entrada manual: seleccione la maquina en Configuracion y, a continuacién, edite la velo-
cidad.

Esta opcidn se utiliza cuando no se dispone de un sensor de RPM y se debe medir un act-
ivo que requiere las RPM. Algunos ejemplos son el estado de los cojinetes y los espectros

basados en el orden.
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» Localizador de la velocidad de rotacidon: las RPM del activo se calculan a partir de la sefial
de vibracion en el punto de medicién. Durante la configuracion, las posibles RPM de los
activos se introducen a nivel de tren de maquinas. El localizador de la velocidad analiza
la sefial de vibracién con respecto a las RPM. Los valores de RPM pueden desviarse hasta
un 15 % del valor posible. La ubicacién de medicidon del localizador de la velocidad es el
punto de referencia para el resto de ubicaciones de medicién. Las RPM en el resto de pun-
tos de medicion de un tren de maquinas se calculan segun el modelo cinematico del tren
de maquinas.

Comience a medir y, a continuacion, seleccione las RPM. Se muestran tres valores cal-

culados a partir de la sefial de vibracion.

Speed Gelectn | meansing

Select speed
1512 1/min (26%)
1464 1imin (22%)

1446 T/min [15%)

CANCEL Pick R value (% of prababiy) L

> Seleccione el valor de RPM con mayor probabilidad.
> Pulse GUARDAR si el valor de RPM seleccionado es exacto.
Si es necesario, pulse ESTROBOSCOPIO para comprobar las RPM.

» Keyphasor: el sensor de disparo laser se utiliza para medir las RPM. El sensor detecta las
sefales 6pticamente. El sensor emite un haz laser que golpea una marca de medicion en
el eje giratorio. La marca de medicién puede amplificar la luz (por ejemplo, una ldmina
reflectante ) o atenuarla (por ejemplo, una linea negra de alto contraste sobre una super-
ficie de color claro). Cada vez que el sensor detecta una diferencia de luminosidad, envia
un impulso eléctrico. El dispositivo calcula las RPM del eje segun la frecuencia de repeti-

cion de los impulsos.
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Nota: Al punto de medicion de referencia se le debe asignar una tarea de velo-

cidad y un sensor de disparo laser (VIB 6.631).

Keyphaszor

Nota: Las RPM del activo medidas con el keyphasor pueden iniciarse directamente
desde la pantalla de inicio. Utilice la aplicacién Medicion de velocidad.

La velocidad de la maquina y de los activos se puede medir o confirmar con las tres opciones
disponibles en la aplicacién Medicién de velocidad. Las tres opciones son: Keyphasor,
Estroboscopio y Entrada manual.

Se puede acceder a las opciones de la manera siguiente:
« Utilice la aplicacion Medicién de velocidad disponible en la pantalla de inicio.
» Utilice el elemento Velocidad/estroboscopio del menu contextual en la pantalla de
medicion.
 Si el ajuste de medicién Localizador de Ila velocidad de rotacion esta activado, se

muestra un mensaje para comprobar o medir la velocidad. Si se sigue el mensaje, apare-

cen tres opciones.

78 Version de firmware: 1.2



Ayuda

Temperatura 8

Obtenga la temperatura en una ubicacion de medicién con una sonda de temperatura e

introduzca este valor en el dispositivo.

na =]
< Home & data. {'_‘?J {;} =
MEASUSEMENT N (= (=) L 1
B e C e I @4]
B 0 moen
& T moia an [T r .m -
W T woes =Tt VIBE142R . -_m -
I 7 mnoen ? VIBE14ZR B .m
m = m ==
W F wnoey =t Vb6 142 R it o

Temperature

Seleccione la ubicacién de medicién y pulse MEDIR.

Utilice el teclado numérico para introducir la temperatura medida.

Aceleracion del espectro de envolvente o

El analisis envolvente se utiliza para detectar impactos periddicos en la sefial de vibracion de

las maquinas. Su uso principal es el diagndstico de danos en cojinetes de rodillos y engranajes,

y se basa en la demodulacion de sefiales de vibracidon de amplitud modulada.

Las secuencias de impacto periddicas en un componente aumentan las resonancias de alta fre-

cuencia de la maquina, que actian como portadoras de la sefial de impacto de baja frecuencia.

Para separar la modulacién de baja frecuencia de la resonancia de alta frecuencia, la sefial se

filtra con un filtro de paso alto, se rectifica y, a continuacion, se filtra con un filtro de paso bajo.

La senal restante consiste Unicamente en la sefial de modulacién, que se denomina

"envolvente".
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Aceleracion del espectro

El espectro de amplitud de la aceleracién de vibracidn (espectro de banda ancha) se utiliza
para buscar las regiones de aumento de las maquinas.

Por ejemplo, en los cojinetes de rodillos el ruido aumenta en las frecuencias mas altas.

Velocidad del espectro “«

El espectro de amplitud de la velocidad de vibracion (espectro de la maquina) se utiliza para

mecanizar problemas como el desequilibrio y la desalineacion.

Forma de onda de tiempo

La forma de onda de tiempo es la sefial bruta utilizada para mostrar el contenido informativo
de una maquina de un momento a otro. Se utiliza en aplicaciones de baja velocidad, dafos en

cojinetes de rodillos y engranajes, y holguras.

.. . Lo ]
Inspeccion visual

Una tarea de inspeccidn visual consiste en recopilar datos que se basan en condiciones defin-
idas de una maquina y que no pueden medirse con sefiales eléctricas (por ejemplo, el grado de
suciedad de una maquina, la tension de la correa de una transmisién o el nivel de llenado de

un deposito). Todo ello puede determinarse sin necesidad de medir una sefial.
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Medicion de la velocidad

La velocidad de rotacion puede comprobarse o medirse en cualquier momento. Puede ser abso-

luta o relativa.
Cuando se crea una ruta, la referencia de RPM para el tren se introduce en la monitorizacién de
condicioneseMaint. Si es necesario, las RPM pueden confirmarse o medirse en el tren de maqui-

nas.
Creacion de un punto de velocidad a partir de la plantilla de maquina
» Cree o utilice una plantilla de maquina aplicable .

=
Y = . 7
* En la pantalla de medicion, pulse = para abrir el menu contextual de la pantalla de

medicion.

» Pulse Editar para abrir la pantalla de configuracion.

s 1811 AL ]

w [ Moter 22

T

€

19997999999
=

Nota: Normalmente, hay un punto de velocidad en el lado del motor.

* Cree una ubicacién de medicion de velocidad (@) (consulte Creacion de activos en

los temas relacionados .
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« Configure Tipo en Velocidad y el modo en Absoluto o Relativo. Edite el nombre vy el

plano donde se colocara el sensor.

* Pulse =4 (@) para abrir la pantalla de tareas.

@ @ B

T2

| TR &

B N0 n s

sk nerw task

* Pulse (@) para abrir la pantalla de tareas de velocidad.

MEAS TIME WO OF LINES

MAME - QUANTITY LOWER FRED. UPFER FREQ.

€ soeed @ sood

® Seleccione la tarea (@) y pulse ANADIR para asignar la tarea al punto de velocidad.

e Sise ha seleccionado el modo relativo, el punto de velocidad se combina con un punto

de vibracion en el mismo eje y la misma maquina. La velocidad se mide utilizando la

sefial de vibracién en esta ubicacion, y el localizador de la velocidad calcula la velocidad

de rotacion.
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Inicio de la medicion desde la pantalla de inicio

Pulse

MEASUBEMENT @ @
—— x>
oY 2999 i E e
m =]
W G o no® 4
w m
[ | NEE
= m =
o NoE .
= -
" :
A F ey C10] VIB B4R . 0.000  06.000

El localizador de la velocidad es un método utilizado para calcular las RPM de la maquina.

Este método se basa en algoritmos complejos, pruebas de campo y una amplia exper-

iencia en el analisis de vibraciones.

Si se ha seleccionado el modo absoluto, el punto de velocidad es independiente y debe
medirse utilizando el sensor de RPM de disparo laser (método del keyphasor). Este

método se describe en las instrucciones de instalacion y funcionamiento del sensor de

RPM VIB 6.631.

el icono de Medicion de velocidad en la pantalla de inicio.

e
£

Keyphasor

Min 1

Channel
P1

5 Strobe sync

[x] Phase

Desde esta pantalla se puede medir la velocidad de rotacién con el sensor de disparo laser.

Funcionamiento del disparador laser y sensor de RPM

El sensor detecta las sefiales épticamente. No hay contacto fisico con la maquina giratoria. El
cabezal del sensor emite una luz ladser roja que golpea una marca de medicidn en el eje gir-

atorio. La marca puede amplificar la luz (por ejemplo, una pelicula reflectante) o atenuarla

VIBXP

ERT3
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(por ejemplo, una linea negra de alto contraste sobre una superficie brillante). Cada vez que el
sensor detecta una diferencia de luminosidad, envia un impulso eléctrico. VIBXPERT 3 calcula

la velocidad del eje segun la frecuencia de repeticion de los impulsos.

Medicion de RPM con el estroboscopio

El estroboscopio se utiliza para:

e Comprobar las RPM calculadas. Estas RPM se calculan utilizando el localizador de la velo-

cidad, que se activa en los ajustes .

ADVERTENCIA: Cuando utilice el estroboscopio, siga las instrucciones de seguridad.

Keyphasor

Sensor
als
3 3 Channel

Strobe sync

[ x] Phase

Pulse@ para salir de la pantalla de actualizacion.

Strobe

CANCEL

Pulse % o cualquiera de los dos botones amarillos del dispositivo (ENTER) para encender el
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estroboscopio.

@ Strobe @
= N T
© ° 7 ©
= @ @ /2
@ ®

| CANCEL Rat ol speed y |

Deslice el control circular hacia la derecha para aumentar la frecuencia de la

luz estroboscoépica y hacia la izquierda para disminuirla.

Sirve para ajustar con precision la frecuencia de la luz estroboscépica en incre-
mentos de 1/60 Hz. Pulse (+) para aumentar la frecuencia y (=) para dis-

minuirla.

Sirve para duplicar o reducir a la mitad la frecuencia de la luz estroboscoépica.

Pulse (x2) para duplicar la frecuencia y (/2) para reducirla a la mitad.

Sirve para abrir la pantalla e introducir manualmente las RPM de la maquina.

Sirve para abrir la pantalla y medir la velocidad de rotacion con el sensor de

@® © & &

disparo laser.

Cuando se enciende el estroboscopio, se muestra en la pantalla una velocidad por defecto de
3000 RPM (50 Hz).

Dirija la luz estroboscépica hacia el objeto en rotacion y, a continuacién, ajuste la frecuencia
de la luz estroboscépica hasta que el objeto parezca inmovil. Esta frecuencia se corresponde

con la velocidad del objeto.

Principios del estroboscopio

Los puntos de referencia como alabes de ventilador, pernos de acoplamiento o ranuras de eje
ayudan a medir la velocidad del objeto. Si el objeto que se va a medir no tiene un punto de ref-
erencia, puede marcarse con color o con una cinta, siempre que la maquina pueda detenerse y
no esté demasiado caliente.

Si la frecuencia de la luz estroboscopica se corresponde con la velocidad del objeto, este se
vera como una imagen fija. Si la frecuencia de la luz estroboscoépica es el doble, pulse (x2). Si

la frecuencia se reduce a la mitad, pulse (/2). Se mostrara una sola imagen.
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Para un eje con una sola ranura, se muestra una imagen fija de la ranura si la frecuencia de la
luz estroboscopica es 1/2, 1/3, 1/4, etc., de las RPM.
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Ubicacion cercana

El objetivo de acercar o juntar ubicaciones de medicién es supervisar todas al mismo tiempo.
Las ubicaciones de medicion se agrupan y miden simultdneamente. Esto permite comparar los
resultados medidos, ya que se obtienen en condiciones ambientales y de maquina similares.
Las ubicaciones de medicidén deben estar cerca.

Cuando se miden dos o mas ubicaciones a la vez, se puede detectar la diferencia de fase entre

las ubicaciones. Para medir la fase debemos crear ubicaciones cercanas.

Nota: No se pueden agrupar ubicaciones de medicion si se mide una ruta.

Configuracion de ubicaciones cercanas

» Abra o cree el activo que desee configurar y, a continuacion, pulse el menu principal (
=
=). Se mostraran los elementos de menu en la pantalla.

¥y 2 Qelo
i
g
i

Pulse @ (elemento de menu Editar). Se muestra la pantalla Configuracion.

] -

< Home « data/mescita/ACME Ine/Air Supply 78Mach ® e =
COMPGURATION u| @ @
o et @ MEAS LOERTION
A e group @
Funsen o o
Fuunoey @
e A
Fuoen
Fhivev
= e (=23
Froes
Free
Froea
F Frne
F F
@ Pulse@ el nivel del tren de activos. Se muestra el icono de grupo @p

(@) -
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(2)
3
(4)

Pulse @ ara mostrar la fila :
@ ( )P ARAadir nuevo grupo

Pulse n (@) para mostrar la fila Grupo 1.

Pulse % (@) para activar todas las ubicaciones de medicion.

» Se muestra la pantalla Configuraciéon con todas las ubicaciones de medicién activas.

<

]

i
5

m,

) G

-

CONFIGURATION

L 1]

@

Add new group

roup 1

=]
®a

Se muestran casillas en todas las ubicaciones de medicion; una indic-
acion de que todas ellas estan activadas.

Muestra las dos ubicaciones cercanas que se han seleccionado para
formar un grupo. En este ejemplo, el grupo 1.

El icono de la papelera () se muestra después de crear un grupo de

ubicaciones cercanas.

W

Si es necesario, pulse . para eliminar el grupo.
Pulse el icono de la marca de comprobacion para confirmar la selec-
ciéon del grupo.

Una vez confirmada la seleccidén de un grupo, se activa el icono Afadir
nuevo grupo (n).

Pulse n para afnadir un nuevo grupo de ubicaciones cercanas segun

sea necesario.
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» Las ubicaciones del grupo de ubicaciones cercanas ya pueden medirse al mismo tiempo,
pero en canales diferentes.

€ Hom

e

s @ e B

MEASLEEMENT .- @ @ "
ARe C =R

& j G Abs_spRt o {3 VB 531 . m”:

@ W F mnev en (1) VIB 142 5 L mnoﬂmu.o_n?
& W T mnoca o (@ viss128 @ mnnon_mo.ono
W F v VIR 61428 . ™ _m
W F ey VB B.142 L ™ r

Consulte los temas relacionados para obtener mas informacion sobre como medir la fase.
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Fase de medicion

La fase es una medicion del tiempo relativo entre dos o mas sefiales. Se utiliza como her-
ramienta de diagndstico para identificar fallos en los activos (por ejemplo, desequilibrios y
desajustes). Con estos fallos, la frecuencia de rotacién aparece como un pico con una amplitud
elevada en el espectro.

Con VIBXPERT 3 puede medir la fase de forma sincrona (absoluta) o entre canales (coher-

encia) a nivel relativo.

Fase sincrona

En fase sincrona, la amplitud y el angulo de fase de la sefial de vibracion se calculan a partir de
los componentes de RPM-sincronos.

Se necesita un punto de velocidad absoluta en la ubicacién cercana que se crea para medir la
fase sincrona (absoluta). El sensor de disparo se utiliza como referencia.

Cree un grupo de ubicaciones cercanas para medir ubicaciones simultdneamente. Consulte

"Ubicacion cercana" .

Fase de canal cruzado (coherencia)

En la fase de canal cruzado no hay punto de velocidad, pero se utilizan varios canales para hal-

lar las amplitudes de la sefal y la diferencia de fase en los canales medidos.
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Sensor triaxial

El sensor triaxial mide las vibraciones en tres direcciones ortogonales (ejes X, Y y Z) al mismo
tiempo.

» Sise utiliza un sensor triaxial para medir un activo, se debe indicar la disponibilidad en

los ajustes del dispositivo .

(=) -
< | e @
= w Available seenars @
CHAMINELS AND SENSORS
D——— Ehannel (T) on o
@
[©]
Disfaukt eiger poi. Trigger peint () an
Dataut igoetpoi Tigge point @ o0
Channel () on
Delault sersor o I@ﬂf 0
Dleplcamnt 3 Channel (&) o0 L]

Con VIBXPERT 3, recomendamos el sensor triaxial VIB 6.655.

* Pulse @ para mostrar el cuadro Sensores disponibles.

S ] T Ten (ol
< Setungs @
= Available sernors
s e s = ER
© i 8 -
+) k D a -
&
vas123R @
O vepizsme a
© vaun @
& vesiw @
. —m [ I3
[=] B 6102 R o
(-] vy 6107 @
n STRT] an

* Pulse @ (@) para mostrar la ventana de orientacion del sensor.

Triax sensor details

BACK. Previen y0u L0 CharaCteanes
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La direccidn del eje Z del sensor muestra el plano del activo que se utilizara en la pan-

talla de configuracién.

* Pulse @@ para mostrar los parametros de los ejes X, Y y Z del sensor.

Sensor details - Z axis
Name

vim &858

BACK. Preview you sensol chanacteratics

» En la pantalla de configuracién, edite los detalles de la ubicacion de medicién. Seleccione

Vibracion triaxial como tipo de ubicacién de medicion.

R e TR

< Home + IntemalAesus/dofta/Fan set above 120 APM - traxial ® @ g
CONFIGURATION v oA ol e
- o et T IFORMATY
) Mot ':I'M
A MNOEH R
FT vk
Direction
» = Fm oL
i
Measursmaent location

» Asigne tareas de medicion y de banda segun sea necesario.

- won Ton M

< Home « Intemalissunaidnitn/Fan set sbove 120 APM - tnasia 3 @ B
CONFIGURATION v A LTI T
Addd nerw task
o o e Ea
v Mot Ei Sum (v) 201, 0kt
FyL
i Sum (a) TOHZ-10,0kHz
FYE
i Lu  Spee (v) 26z - B0OHE
i Spes (8) 100 - 128008z
W Spes (s-ef) Tk - 40k Fmax 1600H:
[ TimeWave (a] 10Hz - 10Kz 15
B - VERTICAL (VERTICAL
Add new task
Ii Sum (v} 2,0He1 OkHr
Medicion

Para medir una ubicacion se necesitan el sensor triaxial VIB 6.655 y el cable para sensores tri-
axiales VIB 5.237.
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Nota: Dado que el sensor triaxial mide los ejes X,Y y Z al mismo tiempo, se necesitan
tres canales de medicion. Como resultado, cada vez que se selecciona un sensor triaxial
en los ajustes del dispositivo, se ocupan automaticamente tres canales.

Por lo tanto, el sensor triaxial solo puede conectarse a los canales 1 o 4.

» Conecte el cable del sensor al sensor triaxial y, a continuacion, monte el sensor en la
maquina que se va a medir. Consulte la ventana de orientacion del sensor descrita anteri-

ormente.
Asegurese de que la orientacion del sensor en la maquina se asocie con la direccién selec-

cionada en la pantalla de configuracion.

e

< e

CONFIGURATION v oA LTl

=—— [w | .
A MNDEH v
b M Direction
e

Puede consultar mas informacion sobre la orientacién del sensor en la pantalla de medi-

.,
cion.
.
= D ® s
— - @ " -
8 ela s~ ® @&
& [ Mnoen L‘h@"@ Ll Bemee {2z - 808HE
- Ll Spec fa) 100z - 17000M;
W b moe
e Time'Wave (a) V02 - 106ME I
: @
>
. -
@“’
e

Pulse g (@). Se muestra el panel de informacién del sensor triaxial

@)

Desplacese por el panel de informacion (@) hasta que aparezca la ori-

entacidn triaxial (@).
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@ El grafico de orientacion triaxial (@) muestra como se asocian los ejes

del sensor a la direccion de medicion seleccionada.

@ El icono de los ejes de medicidn del sensor triaxial (né)) proporciona

mas detalles sobre cdmo estda montado el sensor.

Pulse (fg)) para cerrar el panel de informacién del sensor (| ).
>

e Conecte el sensor triaxial al canal 1 o 4 del aparato.

)

@ En este ejemplo, el sensor triaxial VIB 6.655 se ha montado ver-

ticalmente en la maquina, y las direcciones de medicién relacionadas se
muestran en el sensor (@).

@ El sensor esta conectado al canal 1 (@) en VIBXPERT 3

@ En la evaluacion de este ejemplo, el eje X es horizontal, el eje Y es axial
y el eje Z es vertical.
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» En la pantalla de medicion, seleccione la ubicacién de medicién del sensor triaxial.

< [r

=n

LY -
® @ B

MEASLEEMENT

2 e
W & MmnDEH
[

(O 2996 imin

on (3) "é VB 6655

VIB 6655

=
0.165

ﬁ,._,
m
e

» Para medir, pulse MEDIR. También puede pulsar cualquiera de los dos botones amarillos
del dispositivo (ENTER).

» Después de medir una ubicacion, se muestran los resultados.

@ v

e

@

@ @

o X

I MLaiddGaS

280

.
Hersneta - e 1232 | ()

v

- 9

|l

SPEED 2904 {49,931 *
0w o0

e - sanazen 22z | ()

v fmemia]
Y
{

OVERALLS

(0
2)

)

En este ejemplo, la pantalla principal se ha dividido en dos y muestra el

espectro de velocidad y la forma de onda de tiempo. Desplacese por las

paginas para ver otros espectros .

Pulse (@) para recorrer los tres ejes (@). El icono de la escala (

)] ) muestra el eje resaltado actualmente (en este ejemplo, hori-

zontal).

Muestra el eje resaltado (en este ejemplo, horizontal).

VIBXPERT 3

25



Ayuda

@ Muestra todos los ejes seleccionados. Los ejes se seleccionan en el
cuadro Puntos de medicion.
e 100 &R
< Home + Intemal Fiesuha/drfn/Fam et abows 120 APA - nasial Mach ® m =
2 Bk iMiL A ddesss0 <0
MEASLSENENT POINTS SPEED 2996 (4993 HE) »
[ | -
o rocunetal -
G v -
5 e s

P #

SPEED 2994 (4903 0)

= | | (il |
Msh--u k 1
@ Pulse @ (@) para abrir o cerrar el cuadro de puntos de medicién
TR S

< Home Pttt/ Fars 5ot above 120 AP - triasal @ 3 @ B
o B I WLidJdassso C:

" IR tRoh m‘ @ e it -...etﬁ.mi OVERALLS =

i e

o i || _
e
mn = ,,;‘,, B @

@ En este ejemplo, se ha seleccionado la vista en cuadrante (@). La pan-

talla principal se divide en cuatro, por lo que se muestran los tres ejes.

@ Se muestran los tres ejes que se han seleccionado en el cuadro de pun-
tos de medicion.
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Resultados

El sensor de vibraciones mide la aceleracién. La aceleracion medida se convierte en valores
globales, espectro y forma de onda de tiempo (TWF). El espectro incluye el espectro estandar,
el espectro envolvente y el espectro basado en el orden. Los valores globales pueden
mostrarse en cualquiera de estos parametros relacionados con la amplitud de vibracién:

RMS, Cero-pico (0-P), Pico-pico (P-P) y Cresta. Estos parametros relacionados con la amplitud
se configuran en la el elemento Visualizacion de resultados del menu Ajustes.

Después de medir una ubicacién, se muestran los resultados. Los resultados permanecen en la
pantalla en funcion de la configuracién de Visualizacion de resultados. Los resultados
mostrados dependen de las tareas de medicidn asignadas al punto de prueba. Todos los res-

ultados se guardan en el archivo. El archivo se guarda en el Administrador de archivos.

)]

i)

. Bliwiaddld=z=s=0@ @
@ =
4 -
@\ !
i *.11 w'**ﬁw \“{fp L —
L': ] \f NNI| i IL
@ i
@ Muestra el espectro para la tarea de medicién asignada a la ubicacion de medi-
cion. Los puntos en la esquina superior derecha del grafico del espectro
muestran el nUmero de paginas con graficos de espectro y de forma de onda
de tiempo. Deslice el dedo por la pantalla para desplazarse por las paginas
disponibles.
@ Muestra la forma de onda temporal relacionada con el espectro anterior.
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@ Los cuatro iconos se utilizan para dividir la pantalla principal.

=
Pulse = para dividir la pantalla principal en dos (como se muestra en la

imagen anterior).

Pulse = para dividir la pantalla principal en tres (vista de lista).
oo
Pulse B0 para dividir la pantalla principal en cuatro (vista cuadruple).

Pulse D para mostrar la pantalla principal como vista Unica (modo de pan-

talla completa).
La funcidn de pantalla dividida es util para comparar los resultados de varios

puntos de medicion (consulte a continuacion).

@ El nimero de paginas que pueden mostrarse en este marco se indica medi-
ante el nUmero de puntos en la esquina superior derecha del marco. Las pagi-
nas son Global, Maximo 10, Cursores y Marcadores de frecuencia. Deslice el
dedo por la pantalla para desplazarse por las paginas disponibles.

Global: muestra los valores globales seleccionados

Maximo 10: muestra las 10 amplitudes mas altas del espectro y las fre-
cuencias correspondientes

Cursores: se utilizan para mostrar el valor seleccionado como digitos com-
pletos en la esquina superior derecha del grafico

Marcadores de frecuencia: se utilizan para identificar el activo caracteristico y

las frecuencias componentes en un espectro

Iconos de la familia de cursores

@ @@

Pulse para ir a la siguiente ubicacion sin medir. Si se han medido

todas las ubicaciones de la ruta o del tren de maquinas, se mostrara un

mensaje de finalizacion del estado.
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(9)

. El cuadro muestra

Pulse @.,. para abrir el cuadro o
Puntos de medicion

todas las ubicaciones de medicién en el tren de maquinas. Para mostrar los
resultados de ubicaciones ya medidas a efectos comparativos, marque las

casillas correspondientes.

.. 10.46 -
4 Home ® e B
9 i ML d dEgEE80 o
MEASLEEMINT POINTS WPED VRO R Ha) - OVERALLE .
W 360 SR
o
I s T
o -
Drons
Pusn =
| ©- z e
x ]
=0l o
Fosn ¥ | el N RN e R O &
Fress | i
*i"'.':.v.l‘l*g«';l "-\.a:_wl:\q_,«] W G o
Vol L% R i /
| 1 | 1 3 I

Esto

Pulse [:a para cerrar el cuadro .. .
Global/Maximo 10/Cursores/MF

amplia la pantalla principal.

Pulse g—= para mostrar mas valores globales.

Los resultados que se muestran en VIBXPERT 3 se basan en un espectro de tendencias (con-

sulte el tema relacionado).

En los resultados, los parametros o cantidades de los ejes X e Y pueden modificarse segun sea

necesario.

El eje Y puede cambiar de un pardametro de vibracién de velocidad a otro de vibracién de acel-

eracion (y viceversa).

El eje X puede cambiar las unidades de cantidad asociadas a él.

< Home + CFF des Mouling

a1

@ ©e

o X

Qm .

I W L & B g 8880

MHDE b » 14012632 950

i

PEED 1560 (25.90 He) »
W L R,

OVERALLS

Pulse la etiqueta del parametro (@) para alternar el espectro de vibracion

entre velocidad y aceleracion.
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@ Pulse la unidad de cantidad (@) para cambiar la unidad de frecuencia util-

izada en el espectro de velocidad. Las unidades disponibles son 6rdenes
(ORD), ciclos por minuto (cpm) y hercios (Hz).

@ Pulse la unidad de cantidad (@) para cambiar la unidad de tiempo utilizada

en la onda de tiempo. Las unidades disponibles son segundos (s) y revolu-
ciones (Rev).

Valores globales

Los valores globales son una forma sencilla de averiguar si el estado de las maquinas empeora
0 no. Los valores globales mostrados para una ubicacién de medicion se relacionan con las
tareas de medicién globales y la banda de frecuencia para la ubicacion.

En este ejemplo, se muestran las tareas y bandas de medicién para la localizacién M NDE H.

Estos son los valores globales que se muestran en los resultados.
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s Lt
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Espectro de tendencias

Los resultados mostrados en VIBXPERT 3 se basan en un espectro de tendencias.

éQué es un espectro de tendencias?

Un espectro de tendencias es un modo que mide la vibracidn y proporciona la sefal medida
como espectro (estandar, envolvente o basado en el orden), forma de onda de tiempo y para-
metros de tendencia. Los parametros de tendencia incluyen valores RMS, Cero-pico, Pico-pico
y Global.

Interpretacion de los resultados

Después de medir una ubicacidn, los resultados se muestran inmediatamente.

Nota: Los resultados permanecen en pantalla segun la opcion de tiempo seleccionada

en Visualizacion de resultados, en Configuracién .

Los resultados mostrados dependen de las tareas de medicidén aplicadas. Las tareas de medi-

cion pueden consultarse en la pantalla de medicion.

- o -

< | u @ @ s

MEASUBEMENT -a - [ ¥—————————— 1}

4 LB C 1500 1imin T e

@ 7 woen[d) o @

Pulse 5 el icono del parametro [@] (en este caso, vibracion) para ver las tareas de medi-

cién aplicadas [@] en la ubicacién seleccionada.

g | H @ ©e

MEASUBEMENT -a - [ ¥—————————— 1}

4 LB C 1500 1imin T e
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Para ver los detalles de cualquiera de las tareas de medicion aplicadas, pulse el menu despleg-

able de la tarea correspondiente (@).

En este ejemplo, las tareas de medicidn aplicadas en la ubicacion son: velocidad global, acel-

eracion global, espectro de velocidad, espectro de aceleracién y forma de onda de tiempo (acel-

eracion).
e -
< Home + Intemal/Hesulis/ACME (ORI
Ll o o | I WL idJdasSsS880 D

MHDE H = 150972023 1343 SPEED 298 (40.B2 1) *
W 7007 e

OVERALL

| |

[

M NDE H » 159972020 13:43 SPEED 2989 (49,82 Hr) =

@: el grafico muestra el espectro de velocidades.
@: el grafico muestra la sefal de la forma de onda de tiempo relacionada con el espectro de
velocidades.

@: el cuadro muestra los valores globales. Los valores globales mostrados se basan en las

tareas de medicidn seleccionadas.
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Cursor

Utilizacion del cursor

Las funciones de cursor se utilizan en el analisis de resultados. Los cursores se emplean para

evaluar distancias en un grafico.

Nota: Los cursores solo estan activos en la parte visible del grafico. Utilice la funcién de
pellizco para ampliar y aumentar el tamafio del grafico. La funcidén de cursor solo esta
activa en la parte visible del grafico.

12
S @ @ =
@2.6-@6 —
e Rl I ML A dASE8=HO C
DE Y = VTR Y230 SPEED 299 (4987 Ha) =
B s e amsors (@)
e Ry o
I 2 2.003 0|
H |
- o
’ ]
| %
i 65 bl

MOk V> YIR20T 1228 SPED IR T )+
T
I . 1l R R

z il'“& 'Jnlilll (1l i I"ll‘ |
W itk ! df!’t‘f:ﬂ” ;le 1”.."1

En este ejemplo, se han seleccionado las funciones de cursor principal y delta. Para seleccionar
una funcién de cursor, pulse el icono de cursor correspondiente. Se resalta en azul.
Estan disponibles estas funciones de cursor:

@ i : el cursor principal esta etiquetado como - y se utiliza tanto en los grafi-

cos de espectro como en los de forma de onda temporal. El cursor principal se
desplaza inicialmente al valor positivo o negativo medido mas alto que sea vis-
ible en el grafico. Para desplazar el cursor, pulse sobre la posicion deseada en

el grafico. El cursor se desplaza al punto mas alto de la ubicacidon deseada. El
cuadro de informacién del cursor () muestra en érdenes la frecuencia

donde se encuentra el cursor principal.
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@ H: el cursor delta esta etiquetado como 5 y se utiliza tanto en los graficos

de espectro como en los de forma de onda temporal. El cursor delta siempre

acompafa al cursor principal. El cursor delta se desplaza al segundo valor
maés alto. El cuadro de informacién del cursor () muestra la diferencia

entre los cursores principal y delta. El valor mostrado tiene las unidades del
eje x. En el grafico de espectro, el cuadro de informacion muestra también los

valores de los cursores principal y delta en érdenes.

@ L: los cursores de armdnicos se etiquetan hasta un maximo de 6 en el

espectro. Los cursores de armoénicos acompafian al cursor principal y son

equidistantes de este y entre si. El cuadro de informacidon del cursor ()

muestra la diferencia entre el cursor principal y el segundo armaénico. El valor
mostrado tiene las unidades del eje x. En el grafico de espectro, el cuadro de

informacién muestra también los valores de los cursores principal y delta en

,
ordenes.

1508 -
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(4)

(5)

L: los cursores de banda lateral acompanan al cursor principal y se encuen-

tran a ambos lados de este. En el espectro, se etiquetan hasta un maximo de
6 a cada lado del cursor principal. Los cursores de banda lateral son

equidistantes del cursor principal y entre si. El cuadro de informacion del

cursor () muestra la diferencia entre el cursor principal y el primer cursor

de banda lateral a la izquierda del cursor principal. El valor mostrado tiene las
unidades del eje x. En el grafico de espectro, el cuadro de informacion
muestra también los valores en 6rdenes del cursor principal y del primer

cursor de banda lateral a la izquierda del cursor principal.

L]
“w

221303 SPEED 1500{1.000 ORD) »

i : los cursores subsincronos acompafian al cursor principal y se muestran a

1/2,1/3,1/4, 1/5y 1/6 de la frecuencia del cursor principal. El cuadro de

informacion del cursor () muestra la diferencia entre el cursor principal y

el cursor 1/2. El valor mostrado tiene las unidades del eje x. En el grafico de
espectro, el cuadro de informacion muestra también los valores de los curs-

ores principal y 1/2 en 6rdenes.
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22
FM: el marcador de frecuencia se utiliza para identificar el activo cara-

cteristico y las frecuencias componentes en un espectro. Los marcadores de
frecuencia estan relacionados con la velocidad de rotacién utilizada. El cursor
principal muestra la frecuencia a la que funciona el activo. Un cursor adicional
muestra el espectro al doble de la frecuencia de linea (2 x LF).

Los marcadores de frecuencia se definen para cada jerarquia del activo. Esto
se hace en el modelo cinematico. Marque la casilla de verificacién de jer-

arquia correspondiente para mostrar el marcador de frecuencia deseado.

La linea gruesa junto al grafico muestra el grafico seleccionado en ese
momento. Las funciones del cursor solo estan activas en el grafico selec-

cionado.

El cuadro de informacion del cursor muestra la informacion necesaria sobre el

cursor.

El recuadro del cursor muestra tanto la informacién del cursor principal como
la del cursor delta. Esta informacidon también esta disponible en el cuadro de
informacion del cursor (). El recuadro del cursor muestra también inform-

acion para el cursor seleccionado en ese momento; puede tratarse de armoéni-

cos, banda lateral o subsincrono.

VIBXPERT 3
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Cambia aplicacion

Para cambiar de una aplicacion a otra en cualquier activo, utilice la funciéon de cambio. La pos-
ibilidad de cambiar de aplicacion ( ok ) se muestra cuando se abre un activo o la plantilla de

una maquina.

« Abra la plantilla de una maquina o un activo guardado.

1528 -

< Home + IntemalfissuhsrErg D02 Bstancer 117Machine 1 ® e =B
AL ARCHG m . @ i @
A e C ot =
[ [
& W T mnen o (D) viBB142R 0.000
b
& @ & Mnpev on (5} VIB 6,631 20,
=
& W F mnocs Vil 6142 B
[=-]
@ W ¥ wew o (3) VIB 6142 R 0060
-
& W F woev VIB 81428 i

@ muestra la aplicacidon desde la que se ha abierto el activo o la plantilla de maquina.

=@
Pulse = ( ) para cerrar el menu contextual.

B s

&

] Swhch spplicanon E]

° Pulse la opcion de menu Cambiar de aplicacion (@) para cambiar a la aplicacion

necesaria.

BACK. Do LebeCIed MELFL N DeCELANY Bplatn
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En este ejemplo, las aplicaciones disponibles son el analisis y la acel-
eracion/desaceleracién. Esto se debe a que el cambio se inicia desde la aplicacion de

equilibrado. Por lo tanto, el icono aparece en gris.

e Pulse el icono de aplicacion necesario para iniciar la aplicacion.
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Preparar el procedimiento de balanceo

éQué es el balanceo?

El balanceo es el procedimiento por el cual se pretende mejorar la distribucién de la masa de
un cuerpo, de manera que este gire en sus cojinetes sin estar sometido a fuerzas centrifugas
desequilibradas.

Las maquinas rotativas no pueden equilibrarse hasta un estado de desequilibrio cero, pero los
dispositivos modernos como VIBXPERT 3 pueden reducir el desequilibrio a niveles muy bajos.
Intentar conseguir un desequilibrio muy bajo en maquinas estandar no es econémico.
VIBXPERT 3 mide y corrige el desequilibrio. El desequilibrio puede medirse mediante un bal-
anceo en 1 plano o en 2 planos. El balanceo en 1 plano se utiliza para corregir el desequilibrio
estatico. El desequilibrio estatico se produce cuando el plano de desequilibrio y el centro de
gravedad del rotor coinciden. El desequilibrio dinamico (o desequilibrio del acoplamiento) se
produce cuando el centro de gravedad del rotor permanece en el eje de rotacion del rotor. El

balanceo en 2 planos se utiliza para corregir el desequilibrio dindmico.

Nota: Las maquinas deben desconectarse antes de realizar cualquier trabajo en ellas.

Se debe proteger las maquinas para evitar que se enciendan accidentalmente.

Pasos

« Utilice la inspeccion visual para encontrar la causa del desequilibrio. Si es posible,
intente corregir el desequilibrio. Puede hacer lo siguiente: eliminar los revestimientos
del impulsor; fijar los contrapesos de balanceo sueltos; apretar los tornillos sueltos de la
base.

Nota: Si la maquina no puede equilibrarse in situ, méntela firmemente sobre una
base rigida. Puede ser directamente sobre bastidores o sobre aisladores de vibra-

ciones.
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» Seleccione los planos de medicion y balanceo (véase la imagen siguiente).
(B)

Planos de correccidn

>
w

Extremo no accionado (NDE)

Indica el sentido de giro de la maquina

Muestra el sensor de vibracion montado

Funcionamiento del disparador laser/sensor de RPM

Marca de referencia

Extremo accionado (DE)

Muestra el plano de mediciones

§o® e

Monte el sensor en el alojamiento del rodamiento en el punto de medicion con los

valores de vibracion mas elevados.

» El plano de medicion debe estar en el centro del cojinete y cerca del plano de bal-
anceo y del plano del centro de gravedad (por ejemplo, del lado del impulsor o del

rotor).

» Las vibraciones se transmiten a través del anillo exterior de un rodamiento en dir-
eccion radial. Por lo tanto, monte el sensor en el lateral (horizontal) o en la parte

superior del rodamiento (vertical).
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» Fije el sensor para que quede tan cerca del moédulo RF como sea posible. Evite la
atenuacién de la sefial debida a largos trayectos de transmisidén o cubiertas de rod-
amientos. Mida en la direccién de la vibracion (principalmente horizontal). Si la dir-
eccion de medicidn es horizontal, monte el sensor en la mitad inferior del

alojamiento del cojinete.

 Utilice sensores atornillados a la maquina o fijelos con un adaptador magnético.
No fije los sensores a partes de la maquina con vibraciones intrinsecas, como las

cubiertas.
e No utilice sondas manuales para medir el desequilibrio.

e Simide el desequilibrio en dos planos, utilice las instrucciones anteriores para

ambos planos.
« Evaluar la suavidad de la maquina.

« Mida la velocidad de vibracion y registre un espectro FFT si los valores medidos
son demasiado altos (véase DIN ISO 10816-3). Si aparecen sefales de vibracién

elevadas en la frecuencia de rotacién, existe un desequilibrio que debe corregirse.

e Guarde los valores medidos para poder compararlos con los valores medidos des-

pués del procedimiento de balanceo.

» Coloque una marca de referencia en el eje para el sensor de disparo con la maquina

parada.
» Monte el sensor de disparo laser con el soporte correspondiente en la maquina.

o Conecte los sensores de vibracion a VIBXPERT 3.

Nota:1. Las RPM de balanceo y las RPM de funcionamiento deben estar lo mas
cerca posible. Si esto no es posible debido a los elevados valores de vibracidn,
comience a un régimen inferior y acérquese al régimen de funcionamiento paso a
paso en varias rondas de balanceo. Las RPM minimas de balanceo son 30 cpm (
0,5 Hz).

2. Vigile los posibles puntos de resonancia. Si no esta seguro, realice una parada
por inercia.

3. Las RPM deben permanecer constantes durante la ronda de balanceo. Si no es
asi, la operacion de balanceo debe iniciarse de nuevo.

4. Durante la medicidn, el rotor debe alcanzar la temperatura de funcionamiento.
Por ejemplo, si el rotor trabaja en una corriente de aire caliente.

5. Con frecuencia, el desequilibrio estatico es dominante en valores de vibracion

superiores a 10 mm/s. En primer lugar, utilice el balanceo en 1 plano para
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compensarlo y, a continuacién, continle con el balanceo en 2 planos.
6. Asegurese de que todos los componentes de medida necesarios estén cor-

rectamente instalados antes de iniciar la ejecucion del balanceo inicial.
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Equilibrado en un plano

* Abra o cree el activo cuyo desequilibrio se va a comprobar.

Nota: Para encontrar el desequilibrio, la maquina que se va a medir debe tener un

punto de velocidad de rotacion absoluto

medira con un sensor de disparo laser.

=

. El punto de velocidad de rotacion se

, = ’
* Pulse el menu desplegable (=) para mostrar los elementos del menu contextual de la

pantalla de mediciones y, a continuacién, pulse Cambiar aplicaciones ok .

D seiected ssset o a0 apvbeaton

Pulse
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(el icono de equilibrado) para mostrar la pantalla de equilibrado.

114

Version de firmware: 1.2



Ayuda

@ Se muestra la pantalla de equilibrado.

@ Pulse 111 (@) para establecer los parémetros necesarios para el pro-
i

cedimiento de equilibrado. Pueden ajustarse los parametros que se

muestran.

Balancing measurement setup
3 Quantity
3 Lawer fraquency
» Upper trequency

x 2Ee

e

Nota: El elemento Tipo se utiliza para seleccionar el parametro de amp-
litud empleado en la pantalla de medida de equilibrado.

Si se dispone de datos medidos, estos pueden introducirse manu-
almente como valores de amplitud y fase en la pantalla de medida de

equilibrado. Para ello, la opcién Introducir datos de usuario debe
estar activada (indicado por Q ).

Balancing measurement setup

5 Lower froquency

3 Upper frequency

Una vez configurados los parametros necesarios, pulse APLICAR para

confirmar los parametros establecidos.

@ El icono muestra la ubicacion de la medida disponible. Cuando se

selecciona la ubicacion para medir el equilibrado, el icono se oscurece (

67)_
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@ Pulse ¢g» para mostrar los parametros de vibracion y desplazamiento

que se pueden seleccionar para mostrarse en tiempo real en la pantalla
(@). Los pardmetros por defecto se establecen en el ajuste de medi-

cion Valores reales del sensor, y pueden modificarse aqui. En la pantalla

pueden mostrarse un maximo de dos parametros

@ Muestra datos en directo de los sensores conectados. Valores mostra-
dos solamente cuando los datos en directo del sensor (@) estan

activados (. @ ).

@ Muestra que los datos en directo del sensor estan activados. Cuando
estad desconectado ( [x) ) no se muestran valores en @

Muestra una sugerencia en pantalla. Esta sugerencia esta relacionada

con la accion presente.

El boton SIGUIENTE solo se activa cuando todas las condiciones
necesarias son correctas. En este ejemplo, la sugerencia muestra

una condicion incorrecta y, como resultado, el boton esta inactivo.
Para que el botdn esté activo, deben cumplirse los siguientes requis-
itos:

deben seleccionarse las ubicaciones de medicién de vibracion o
desplazamiento necesarias; debe seleccionarse la ubicacion de medi-
cion para determinar las rpm de equilibrado (velocidad de la maquina);
los parametros de equilibrado deben configurarse y validarse cor-
rectamente en la configuracion de medicion de equilibrado; todas las
ubicaciones de medicion seleccionadas deben tener sensores rela-

cionados.

@ Pulse (%] para mostrar los pasos de medicién de la maquina.

e Seleccione los lugares que desea medir para el procedimiento de equilibrado.

Nota: Antes de montar y conectar el sensor de disparo laser y los sensores de
vibracién a VIBXPERT 3, asegurese de que todos los preparativos para el pro-

cedimiento se hayan realizado correctamente.
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@ Las ubicaciones de medicion seleccionadas se muestran con un icono de

ubicacién de medicién mas oscuro ( # ). Las ubicaciones no selec-

cionadas tienen un icono en gris ( 2 ).

Muestra los canales de medicion del dispositivo que se utilizaran para el

™)

procedimiento de equilibrado.

@ Muestra los datos del sensor en directo. En este ejemplo, los sensores
ya se han conectado al dispositivo.

@ Muestra la velocidad de rotacion medida. En este ejemplo, el sensor de
disparo laser se ha montado en la maquina y se ha conectado al dis-

positivo, pero la maquina esta apagada.

* Monte los sensores seglin sea necesario y conéctelos a las entradas correspondientes
VIBXPERT 3.

» Encienda la maquina. Espere hasta que la maquina haya alcanzado las RPM de equi-

librado y la temperatura de funcionamiento si es necesario.

sy LY}

PR T — : P @ =

1 INTIAL RN @ & W

s @ oo (2947 timin

@ Ampitute Pran -

(D) MNDEH 2,842 mm/s 343° 1 ag

@™ 2.985 mm/s " 1

(@) MNDEA 1.443 mm/s |t vemsen | .

@ MoeH 7.085 mm/s 62" q

@ MDEY 12.432 mmvs 15"

@ Muestra el paso de equilibrado actual; en este caso es el primer paso,

que es la puesta en marcha inicial.
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@ Pulse a.g para mostrar la ventana de ) . )
configuracion de la influ-

encia. Esta ventana se utiliza para seleccionar el procedimiento de equi-
librado. Puede tratarse del equilibrado en un plano (para el

desequilibrio estatico) o en dos planos (para el desequilibrio dindmico).
En esta ventana también se pueden seleccionar las ubicaciones util-

izadas para calcular los pesos de equilibrado.

Influence setup
Plane balancing

@ (1) MNDEH

@ (D moen

@ Muestra el vector de fase (amplitud y angulo) de la senal medida, y el
valor RMS de la velocidad. La amplitud es el valor del pico mas alto, y el
angulo es la diferencia de fase entre la sefial de activacion y el pico mas
alto.

Muestra las ubicaciones de medicion utilizadas en el diagrama polar. El

®)

diagrama polar se utiliza para mostrar los pasos de equilibrado.

Este botdn alterna entre MEDIR, CANCELAR y PARAR. MEDIR se utiliza

para iniciar el procedimiento de medicion; CANCELAR se utiliza para

(@)

detener el procedimiento si es necesario; PARAR se utiliza para
recopilar datos después de un procedimiento de medicién estable.
Nota: Una vez finalizada la medicion, el botén MEDIR cambia a VOLVER
A MEDIR.

* Pulse MEDIR (@) para comenzar con la puesta en marcha inicial. Cuando los valores

sean estables, se mostrara el botéon PARAR.
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» Pulse PARAR y apague la maquina.

o O
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R =
Pulse @ para ver los resultados detallados de la vibracion.

» Pulse SIGUIENTE y proceda a introducir la masa y el angulo para el peso de prueba y, si

es necesario, seleccione el tipo de rotor correspondiente.

1ra ™
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Muestra la velocidad y el angulo de fase de la senal sincrona medidos

en la puesta en marcha inicial en las distintas ubicaciones de medicion.

Muestra el paso de equilibrado actual; en este caso es el segundo paso,

que es la prueba.

VIBXPERT 3
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(@) para seleccionar el tipo de rotor aplic-

@ Si es necesario, pulse

able. Pulse ) en Tipo de maquina para seleccionar el tipo de

maquina necesario. Las opciones disponibles son: 1 plano saliente; 1

plano intermedio

Pulse ) en el Modo de correcciéon A para seleccionar el modo de cor-

reccién necesario. Las opciones disponibles son Libre, para planos en

los que la masa puede anadirse o eliminarse en cualquier posicién angu-
lar; y Fijo, para maquinas en las que las masas pueden afadirse o elim-
inarse en posiciones aplicables (por ejemplo, en la hoja de un
ventilador).

Si se selecciona Fijo, se muestra la opcion para editar el nUmero de ubic-
aciones que se utilizaran en el equilibrado. Utilice esta opciéon para

definir estas ubicaciones.

Pulse > en Probar/Reducir masa para seleccionar por defecto si

desea anadir o eliminar masas.

@ Muestra el tipo de rotor seleccionado; en este caso es 1 plano saliente.

@ Para editar la masa de prueba y el angulo, pulse el area de edicion.
Utilice el teclado en pantalla e introduzca la masa de la prueba y el
angulo, después pulse GUARDAR. En este ejemplo, se han introducido
los valores 1 g y 0°. No se muestran los valores de amplitud y angulo de

fase porque la prueba no ha comenzado.

» Pulse SIGUIENTE y, a continuacion, pulse MEDIR en la pantalla siguiente para iniciar la
prueba con la masa de prueba sujeta. Cuando los valores sean estables, se mostrara el
botén PARAR.

« Pulse PARAR y apague la maquina.

bs

(@) MeEH 13.594 mmys &1

[ — pr— n
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La pantalla muestra los resultados de la prueba en digitos y como vector en el diagrama
polar. La direccién de la flecha muestra la trayectoria de la puesta en marcha de equi-

librado. En la prueba, el desequilibrio debe cambiar para reducir el desequilibrio residual.

» Pulse SIGUIENTE para ver la sugerencia de la prueba de reduccion.

Si el desequilibrio se reduce, mantenga el peso de prueba. Si el desequilibrio se duplica,

retire el peso de prueba.

» Seleccione la accion de peso necesaria para la prueba de reduccién. Se muestra la pan-
talla de correccion. En este ejemplo, se ha retirado el peso de prueba.

-
< Home + Intemal Frsuha/New machins template 2 place 3 @ B

E (1]
o0
EE

B

A 219 315
— e [ =~ ]|
@ Muestra el paso de equilibrado actual; en este caso es el tercer paso,

que es la primera prueba de reduccion (primera correccion).

@ El peso de prueba tachado indica que el peso se ha retirado de la
maquina.
@ Muestra la masa y el angulo recomendados del peso de prueba después

de la puesta en marcha inicial, con el peso inicial retirado.

» Pulse SIGUIENTE y, a continuacion, repita el procedimiento de medicién descrito anteri-
ormente hasta que el desequilibrio se haya reducido o eliminado. Siga las sugerencias

que aparecen en la pantalla.
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Deshacer pasos de equilibrado

Si los resultados de equilibrado no mejoran después de varias ejecuciones de ajuste, es pos-

ible que algun paso se haya realizado incorrectamente. Para evitarlo, puede volver a una ejecu-

cion que haya tenido un resultado mejor y, a continuacion, iniciar de nuevo el procedimiento a

partir de ahi con masas diferentes.

» Utilice el boton ANTERIOR y navegue hasta la pantalla de configuracion de la maquina

en la que desea volver a iniciar el equilibrado.
14 LN
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o CORRECTION 4
FTTa—
: @ azsam v @oz G
" @ 220
CORRECTION 5
- f A sy
- @ onam @ ®
@ 245
CORRECTION &
A Ae03g@ e
@ esm ® @
@ 18
@ rremng e @
—
— — - |

= 7
Pulse = para mostrar los elementos del menu contextual.

* Pulse DESHACER PASOS (@) para eliminar el proceso seleccionado (@) y todos los

procesos de equilibrado posteriores.

B s
8 pw

D usdesiepe E

* Se muestra la sugerencia (@). La sugerencia le indica que se borraran los datos de los

procesos de ajuste seleccionados y posteriores.
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‘ steps will be remaved.

Pulse DESHACER (@) para confirmar y borrar el proceso de ajuste seleccionado y los
siguientes.

» Antes de proceder con el siguiente procedimiento de medicion, elimine todas las masas
gue se afiadieron para los procesos de ajuste eliminados. Si se ha eliminado una masa

en un proceso borrado, afiddala antes de continuar.
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Equilibrado en dos planos

* Abra o cree el activo cuyo desequilibrio se va a comprobar.

Nota: Para encontrar el desequilibrio, la maquina que se va a medir debe tener un

punto de velocidad de rotacion absoluto

medira con un sensor de disparo laser.

=

. El punto de velocidad de rotacion se

, = ’
* Pulse el menu desplegable (=) para mostrar los elementos del menu contextual de la

pantalla de mediciones y, a continuacién, pulse Cambiar aplicaciones ok .
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(el icono de equilibrado) para mostrar la pantalla de equilibrado.
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@ Se muestra la pantalla de equilibrado.

@ Pulse 111 (@) para establecer los parémetros necesarios para el pro-
i

cedimiento de equilibrado. Pueden ajustarse los parametros que se

muestran.

Balancing measurement setup
3 Quantity
3 Lawer fraquency
» Upper trequency

x 2Ee

e

Nota: El elemento Tipo se utiliza para seleccionar el parametro de amp-
litud empleado en la pantalla de medida de equilibrado.

Si se dispone de datos medidos, estos pueden introducirse manu-
almente como valores de amplitud y fase en la pantalla de medida de

equilibrado. Para ello, la opcién Introducir datos de usuario debe
estar activada (indicado por Q ).

Balancing measurement setup

5 Lower froquency

3 Upper frequency

Una vez configurados los parametros necesarios, pulse APLICAR para

confirmar los parametros establecidos.

@ El icono muestra la ubicacion de la medida disponible. Cuando se

selecciona la ubicacion para medir el equilibrado, el icono se oscurece (

67)_
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(9)

Pulse ¢g» para mostrar los parametros de vibracion y desplazamiento

que se pueden seleccionar para mostrarse en tiempo real en la pantalla
(@). Los pardmetros por defecto se establecen en el ajuste de medi-

cion Valores reales del sensor, y pueden modificarse aqui. En la pantalla

pueden mostrarse un maximo de dos parametros

Muestra datos en directo de los sensores conectados. Valores mostra-
dos solamente cuando los datos en directo del sensor (@) estan

activados (. @ ).

Muestra que los datos en directo del sensor estan activados. Cuando
estad desconectado ( [x) ) no se muestran valores en @

Muestra una sugerencia en pantalla. Esta sugerencia esta relacionada

con la accion presente.

El boton SIGUIENTE solo se activa cuando todas las condiciones
necesarias son correctas. En este ejemplo, la sugerencia muestra

una condicion incorrecta y, como resultado, el botén esta inactivo. Con-

sulte los requisitos en equilibrado en un plano.

Pulse E] para mostrar el historial de mediciones de la maquina.

e Seleccione los lugares que desea medir para el procedimiento de equilibrado.

Nota: Antes de montar y conectar el sensor de disparo laser y los sensores de

vibracién a VIBXPERT 3, asegurese de que todos los preparativos para el pro-

cedimiento se hayan realizado correctamente.

-
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&M @ uwsy

W T e
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3)
(4)

Las ubicaciones de medicion seleccionadas se muestran con un icono de
ubicacién de mediciéon mas oscuro ( ). Las ubicaciones no selec-

cionadas tienen un icono en gris ( ).

Muestra los canales de medicion del dispositivo que se utilizaran para el

procedimiento de equilibrado.

Muestra los datos del sensor en directo. En este ejemplo, los sensores

ya se han conectado al dispositivo.

Muestra la velocidad de rotacion medida

* Pulse SIGUIENTE y luego

encia

para mostrar la ventana de configuracion de la influ-

. Esta ventana se utiliza para seleccionar el procedimiento de equilibrado.

[t

< Home + IntemalMssuhs ACMENRRT

-

@ @ B

1. INTIAL RN

@ noen
@ tew
@ eV

Measute Then pencess

» Seleccione el modo de equilibrado necesario. Pulse el botdn que alterna entre planos (

o) y seleccione el equilibrado en 2 planos. Cuando se selecciona el equilibrado en 2

planos, las ubicaciones de medicién pueden colocarse en el plano necesario. Pulse

APLICAR para confirmar las selecciones

Influence setup

BALANEN MODE
E) Plaswe balancing
CALCARATE

@ (3 Mnoen

(@ ML

@ (3 moen
@ (& moev

Sen') 00 2 planes halancing
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» Monte los sensores seglin sea necesario y conéctelos a las entradas correspondientes
VIBXPERT 3.

» Encienda la maquina. Espere hasta que la maquina haya alcanzado las RPM de equi-

librado y la temperatura de funcionamiento si es necesario.

1542 o -

@ =

<

.\
@

L INTIAL RUN m
o @ oo (2999 Vimin

® 2 B o =

0 3nEmms 352 27Mme

O 0449 mmis "

0 18sammis 157*  1412mn . .

5)| MDEV O 1987 mmis 168

@ Muestra el paso de equilibrado actual; en este caso es el primer paso,

que es la puesta en marcha inicial.

Pulse a.p para mostrarla ventana de

™)

configuracion de la influ-

encia. Esta ventana se utiliza para seleccionar el procedimiento de
equilibrado. El equilibrado en dos planos se utiliza para el desequi-
librado dinamico. En esta ventana también se pueden seleccionar las

ubicaciones utilizadas para calcular los pesos de equilibrado.

Influance setup

0 Plass balaning

S () wmev (]
& @ moen o

© (D ubev o

@ Muestra el vector de fase (amplitud y angulo) de la senal medida, y el
valor RMS de la velocidad. La amplitud es el valor del pico mas alto, vy el
angulo es la diferencia de fase entre la sefial de activacion y el pico mas

alto.

Muestra la distribucion de las ubicaciones de medicion utilizadas para

*)

medir el equilibrado. Se muestran en forma numérica.

(@)

Muestra los dos planos, A y B, utilizados para medir el equilibrado.
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Este botdn alterna entre MEDIR, CANCELAR y PARAR. MEDIR se utiliza

para iniciar el procedimiento de medicion; CANCELAR se utiliza para

detener el procedimiento si es necesario; PARAR se utiliza para

recopilar datos después de un procedimiento de medicion estable.

Nota: Una vez finalizada la medicion, el botén MEDIR cambia a VOLVER

A MEDIR.

* Pulse MEDIR (@) para comenzar con la puesta en marcha inicial. Cuando los valores

sean estables, se mostrara el boton PARAR.

» Pulse PARAR y apague la maquina.

-
® @ B

<
ke - S
vl @ (RO (2989 1imin
Amgdaade Phase RMS
i mwen O 3669mmis  352°
(T)] WIDEA 0O 0452mmis "
@M 0 1mImms 150°  1asmes
®M 0 1948mms 170 1osmen
uy
M
Pulse ®

para ver los resultados detallados de la vibracion.

» Pulse SIGUIENTE y proceda a introducir la masa y el angulo para la prueba y, si es

necesario, seleccione el tipo de rotor correspondiente.

(=N

< Homw ¢ IntemalAesulis/dafs/ ACME 2224

-
® @ B

- | @

~
(290 timin

Muestra la velocidad y el angulo de fase de la senal sincrona medidos

en la puesta en marcha inicial en las distintas ubicaciones de medicion.

Muestra el paso de equilibrado actual; en este caso es el segundo paso,

que es la prueba en el plano A.

VIBXPERT 3
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(@) para seleccionar el tipo de rotor aplic-

@ Si es necesario, pulse

able. Pulse ) en Tipo de maquina para seleccionar el tipo de

magquina necesario. Las opciones disponibles son: 2 planos salientes; 2

planos intermedios; 2 planos saliente e intermedio

b

Pulse en el Modo de correccion A/B para seleccionar el modo de

correccidn necesario. Las opciones disponibles son Libre, para planos

en los que la masa puede afiadirse o eliminarse en cualquier posicion
angular; y Fijo, para maquinas en las que las masas pueden afiadirse o
eliminarse en posiciones aplicables (por ejemplo, en la hoja de un vent-
ilador).

Si se selecciona Fijo, se muestra la opcion para editar el nUmero de ubic-
aciones que se utilizaran en el equilibrado. Utilice esta opcién para

definir estas ubicaciones.

Pulse > en Probar/Reducir masa para seleccionar por defecto si

desea anadir o eliminar masas.

Muestra el tipo de rotor seleccionado; en este caso es 2 planos inter-

®)

medios.

|:|: muestra el plano seleccionado en ese momento. Es el plano donde

(@)

se afiadird la masa introducida (@). Para pasar al plano siguiente,
pulse . .

@ Para editar la masa de prueba y el angulo, pulse el area de edicion.
Utilice el teclado en pantalla e introduzca la masa de la prueba y el
angulo, después pulse GUARDAR. En este ejemplo, se han introducido
los valores 1 g y 0°. No se muestran los valores de amplitud y angulo de

fase porque la prueba no ha comenzado.

» Pulse SIGUIENTE y, a continuacion, pulse MEDIR en la pantalla actualizada para iniciar
la prueba con la masa de prueba sujeta. Cuando los valores sean estables, se mostrara
el botén PARAR.
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» Pulse PARAR y apague la maquina.

T3 e -
< | Home ¢ IntsmalstesuaideafiMoior sbove 120 RPAI- copy Machine 5 - crat @ @ s
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e o = —
| ® Moev 0 2344mmis 1685 1687 mmn \
s ny
PREVIOUS. Metatist e Ther pOCend NEXT

La pantalla muestra los resultados de la prueba en digitos y como vector en el diagrama

polar. La direccidn de la flecha muestra la trayectoria de la puesta en marcha de equi-

librado. En la prueba, el desequilibrio residual deberia reducirse.

e Pulse SIGUIENTE para ver la sugerencia de la prueba de reduccion.

Si el desequilibrio se reduce, mantenga el peso de prueba. Si el desequilibrio se duplica,

retire el peso de prueba.

» Continle haciendo una prueba con la masa en el plano A, luego haga una prueba con la

masa en el plano B. Después de las dos pruebas realice la correccién en ambos planos.

Repita los pasos de correccién hasta que la calidad de equilibrado sea inferior a 1 mm/s

en todas las ubicaciones mostradas.
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Muestra los valores globales de vibracién (velocidad) en la puesta en

marcha inicial sin masas de prueba en ambos planos, Ay B.

Muestra los valores globales de vibracién (velocidad) para la prueba
con masa en el plano A. La masa tachada muestra que la masa se retird

de la maquina antes del siguiente paso.

Muestra los valores globales de vibracion (velocidad) para la prueba
con masa en el plano B. La masa tachada muestra que la masa se retird

de la maquina antes del siguiente paso.

Muestra la masa de correccion recomendada y el angulo relacionado

para ambos planos, Ay B. Estos valores se introducen en @

@ ® &® &

En este ejemplo, se introducen los valores para el plano de equilibrado

A seleccionado (@). Los valores del plano B se introducen al selec-

cionar el plano )

I:I : muestra el plano seleccionado en ese momento (A).

SNC

Para cambiar al plano B, pulse . Esto cambia el color a naranja (I:|

).

Muestra el paso de equilibrado actual; en este caso es el cuarto paso,

gue es la primera prueba de reduccién (primera correccion).

©

Permite ir al paso siguiente. Pulse SIGUIENTE y siga las sugerencias
qgue aparecen en la pantalla. Repita el procedimiento de medicién

descrito anteriormente hasta que el desequilibrio se reduzca o elimine.

Nota: Es posible aplicar masas de correccidn en ambos planos al mismo tiempo.

También es posible cambiar el modo de correccion de libre a fijo en cualquier
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momento de las correcciones.
1522 o
{ Home + IntemalmuaBalincing - fiusd 3 @ B
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Informes

Los informes de medicion en formato PDF pueden guardarse en la memoria no volatil del dis-
positivo para su uso futuro o con fines de registro. Pueden crearse informes para documentar
el estado de vibracion y balanceo de los activos, tal como se detectd y después de corregirlo si

€s necesario.

Cuando se encuentre en la pantalla de configuracién de la maquina [@](donde se muestran

=
los pesos de balanceo y la posicidn del rotor relacionada), pulse = para mostrar los ele-

mentos del menu contextual.

[ soweas

e~ @

PuIse@ para mostrar la pantalla de configuracion de los informes.

Report setup

& Ovtalled report
& Inapector (user] name
(] Comment

&) Show polar plot

& Show spectrem

Utilice o o] o y seleccione los elementos que deben aparecer en el informe.
Si se selecciona Informe detallado en ( o ), el informe, si se crea después de las cor-
recciones, incluira todos los pasos de balanceo desde la ejecucidn inicial hasta la ejecucion de

prueba y todas las correcciones. Si Informe detallado esta desactivado ( o ), el informe

solo incluird el funcionamiento inicial y la correccidn final.

Los elementos que pueden editarse tienen un icono de edicion () junto al nombre. Pulse

y, a continuacion, utilice el teclado alfanumérico para editar el articulo relacionado. Pulse
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APLICAR CAMBIOS para confirmar la entrada.
Pulse IMPRIMIRpara proceder a crear el informe.

Si es necesario, pulse @ para editar el nombre del archivo.

Nota: La fecha y hora del nombre del archivo no se puede modificar.

Pulse GUARDAR para guardar el informe generado como PDF en la carpeta deseada, que es
Informes > Balanceo.
Compartir informes

* Encienda VIBXPERT 3 y conecte el dispositivo al PC. Utilice el cable USB-A a USB-C sum-
inistrado.

¢ Con VIBXPERT 3 en el Explorador de archivos, haga doble clic en Datos y, a con-

tinuacion, en Datos de medicién para acceder a la carpeta Informes.
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» Transfiera los informes a la ubicacién deseada en el PC o a una unidad flash para su uso

futuro.
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Logotipo del informe

Los informes de medicidn se crean con un logotipo predeterminado de PRUFTECHNIK.

Company

Address 1 ETEC
Address 2 B PROFTECHNIK

12-345 City

Balancing report

File Name: 2 plane_Balancing_2023-11-30_16-19-57.pdf
Printed on: 30/11/2023 16:19

Measured on: 17/11/2023 10:12

Device serial No.: VIBXPERT 3 50000027

User name: John Doe

Balancing information
Asset name: 2 plane
Comment: Have you tried turing it off and on again?

Balancing steps

1. INITIAL RUN 6000 1/min (100.00 Hz)
A-|B:-

Point name Amplitude 0-P @ Phase [nm/s @°]  Overall RMS [mm/s]

New test point 2498 @90 1.766
© Newtest point 2498 @90 1.766
© New test point 2498 @90 1.766
© Newtest point 1.991 @45 1.408
© Newtest point 1.991 @45 1.408
© Newtest point 1.992@45 1.409
2. TRIAL A 6000 1/min (100.00 Hz)
AR g@e4t | B -

Point name Amplitude 0-P @ Phase [mm/s @°]  Overall RMS [mm/s]

New test point 1.732@35 1.225
© Newtest point 1.733@35 1225
© New test point 1.733@35 1225
© Newtest point 1.241 @59 0.878
© Newtest point 1241 @59 0.878
© Newtest point 1241 @59 0878

1/4

Si es necesario, el logotipo predeterminado puede sustituirse del siguiente modo:

» Cambie el nombre del logotipo de sustitucion a LOGO.PNG.

» Encienda VIBXPERT 3 y conecte el dispositivo al PC. Utilice el cable USB-A a USB-C sum-

inistrado.

* Con VIBXPERT 3 en el Explorador de archivos, haga doble clic en Datos y, a con-

tinuacion, en Datos de medicién para acceder a la carpeta Logo.

[ T, @

& & v A | VIBPERTS » Oats » Measuremens Dats

s ik e F—

s Coeative Cloud Files

A Raports Resuie
nellimes - Fortree
I ThisPC
= Tesk Templanes
1 e
I Desitcp
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- = 4 | = Measurement Data o Logo

# Cuick sccess
@ Creative Cloud Files
& OneDrive - Fortive

I This PC
30 Objects
B Desitep

B Masic

& Pictures
 VIBXPERT 3
B videos

L3 OSDisk (C)

i Network

» Elimine el archivo LOGO.PNG de la carpeta y sustitlyalo por el logotipo necesario. Este

es el logotipo de sustitucion con el nombre LOGO.PNG.

Los informes de medicion generados tendran ahora el logotipo de sustitucidon necesario.

FLUKE.

— Reliability

Electric Motor 2D New Logo_2023-10-27_14-07-47.pdf

Balancing report

File name:

Printed on: 27/10/2023 14:07
Measured on: 27/10/2023 12:08
Device Serial No: VIBXPERT 3 50000215
User name: =

Balancing information

Asset name: Electric Motor 20

Balancing steps
1. INITIAL RUN
A
Point name Amplitude 0-P @ Phase [mm/s @ °]
) Motor NDE H 1.998 @ 166
© Motor NDEV 1.863@ 211
© MotorDEH 3.812@17
© MotorDEV 6.755@92
2. TRIAL
A +TEBeEE
Point name Amplitude 0-P @ Phase [mm/s @ °]
Motor NDE H 1.315@223
© Motor NDEV 0.361@ 326
© Motor DEH 3757 @28
© MotorDEV 6793 @99
CORRECTION 1
A +T2g @86
Point name Amplitude 0-P @ Phase [mm/s @ °]
Motor NDE H 13.666 @ 34
© Motor NDEV 18.753 @ 108
© MotorDEH 2852@216
© MotorDEV 0.725@58

2991 1/min (49.86 Hz)

Overall RMS [mm/s]

1.554
1.332
2837
4816

2988 1/min (49.81 Hz)

Overall RMS [mm/s]

1143
0.469
2822
4872

2988 1/min (49.80 Hz)

Overall RMS [mm/s]

9.683
13.259
2192
0.782
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Aceleracion y desaceleracion

Por qué acelerar y desacelerar

Debido a la frecuencia natural, las maquinas no deben funcionar cerca de frecuencias que pro-
voquen resonancia. La resonancia se produce cuando la frecuencia de excitacion coincide con
la frecuencia de resonancia o frecuencia natural de la maquina. Para evitar dafios en la
maquina debidos a la resonancia, la maquina no debe funcionar cerca de la frecuencia natural
o a la frecuencia natural. La aplicacién de aceleracion o desaceleracion se utiliza para encon-
trar estas frecuencias de resonancia.

La aplicacién esta disponible de serie enestos paquetes:

« VIBXPERT 3 Equilibrador (licencia basica)

o VIBXPERT 3 Analisis avanzado

Las curvas de arranque y parada registran los cambios en el comportamiento vibratorio de un
activo cuando la maquina arranca o se para. Esta aplicacion se utiliza para determinar las fre-

cuencias de resonancia de la maquina.

Como medir la aceleracion y desaceleracion

En la aceleracion, empezamos a medir antes de encender la maquina. VIBXPERT 3 registra la
velocidad actual de la maquina. Cuando se muestra la velocidad de arranque ajustada,
VIBXPERT 3 comienza a medir automaticamente. Cuando se muestra la velocidad de parada
ajustada, VIBXPERT 3 se detiene para medir.

En desaceleracion, comenzamos a medir mientras la maquina funciona a la velocidad de fun-
cionamiento. VIBXPERT 3 comienza a medir la velocidad. Cuando la maquina estd apagada y la
velocidad desciende por debajo de la velocidad de arranque ajustada, VIBXPERT 3 comienza a
registrar los datos automaticamente. VIBXPERT 3 se detiene para medir cuando se muestra la

velocidad de parada ajustada.

Nota: Dado que el procedimiento de medicidn en aceleracién/desaceleracion y equi-
librado es practicamente el mismo, consulte los temas relacionados("Preparar el pro-
cedimiento de balanceo" on page 110)para obtener instrucciones sobre como montar los

SENSOres.
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Pasos

En la pantalla de inicio, pulse en el icono de aceleracién/desaceleracion para

abrir o crear el activo necesario para la prueba de aceleracién o desaceleracion.
Alternativamente, la aceleracion o desaceleracién pueden iniciarse desde el anélisis o el
equilibrado utilizando la funcidon de conmutacién (consulte"Cambia aplicacion" on

page 108).
Nota:Si se crea un nuevo activo a través de una plantilla de maquina, todas las

ubicaciones de medida estaran desactivadas ( © ). Si se utiliza un activo en el

gue se ha medido el equilibrado, las ubicaciones de medida utilizadas en ultimo

a . 9
lugar se mostraran como seleccionadas ( € ).

.- 1530 -

& | s e i [ 6 @ ® =
oo 1) =y g
@a e e . [==

@ 7 Machine1 NDEH o (3) mn.oon

En este ejemplo, no se ha creado ningun grupo de medidas.

@ Muestra por defecto las ubicaciones de medida de la maquina selec-
cionada.
@ Muestra la aplicacion actual (aceleracion y desaceleracion).

140 Version de firmware:1.2



Ayuda

Muestra las ubicaciones de medida disponibles. En este ejemplo, no se
ha creado ningln grupo de medidas. Para un grupo de medidas, son
necesarios un punto de velocidad y una ubicacion de medida de vibra-
cion, pero también puede utilizarse una ubicacion de desplazamiento
para crear un grupo. Sin embargo, una ubicacion de desplazamiento y
una ubicacidn de vibracion no pueden utilizarse en el mismo grupo.
NOTA: Si se utiliza una ubicacion de desplazamiento, asegurese de que
la ubicacién recibe un sensor de desplazamiento (consulte"Canales y
sensores: ajustes basicos" on page 30).

Si se utiliza un sensor triaxial, se ocupan tres ubicaciones de medida (y,

por tanto, tres canales de medida).

Muestra los canales de medida del dispositivo y los sensores dispon-
ibles que se utilizaran en la prueba de inercia. En este ejemplo, no se
muestran todos los canales de medicién, ya que no se han seleccionado
las ubicaciones de medicion necesarias. Los canales de medicidn se
seleccionan en orden ascendente, y los sensores se asignan por dispon-

ibilidad (consulte"Canales y sensores: ajustes basicos" on page 30).

Muestra los parametros actuales de vibracion y desplazamiento para el
lugar de medicién seleccionado. Estos parametros se basan en los

valores en tiempo real del sensor establecidos en los ajustes

consulte . Si es necesario, pulse selec-
( "Ajustes" on page 25) . @ Y

cione temporalmente los parémetros que se mostraran en tiempo real
en la pantalla cuando los datos del sensor en directo (@) estén activa-

dos. Para mas informacion, consulte"Tabla de compatibilidad de datos

en tiempo real" on page 156.

VIBXPERT 3
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11 @ , .
@ Pulse TIT ( ) para establecer los parametros necesarios para las

pruebas de aceleracion y desaceleracion. Pueden ajustarse los para-

metros que se muestran.

Coast down / Run up measurement setup
Coast down / Run up measurement setup

Start speed

5 Guantity

Stop speed
,  Lower frequency
Max measurement time
5 Upper frequency
Samgling rate

Humber of lines
s M

,  Guantity ,  Window type

4 Guantity

Los parametros pueden editarse o seleccionarse en un menu despleg-

able.

Pulse y, a continuacidn, utilice el teclado alfanumérico y edite el ele-

mento relacionado. Pulse GUARDAR para confirmar la entrada.

Pulse ) y seleccione el elemento o valor necesario en el menu despleg-

able.
Nota: La frecuencia de muestreo viene dada por la frecuencia maxima,
el tiempo maximo de medicidon, el nimero de ubicaciones medidas y el

espacio de disco disponible en el dispositivo.

Pulse E] para ver las pruebas de equilibrado y de acel-

eracién/desaceleracion realizadas en la maquina. Consulte"Com-

prender los acontecimientos"” on page 153.

Muestra una sugerencia para la pantalla actual. En este ejemplo, no se
ha seleccionado ningun lugar de medicion, por lo que se indica que no
hay ningun punto de prueba disponible.

Nota: Para las pruebas de parada y aceleracion, es necesario un punto
de velocidad, que puede ser absoluto o relativo, para el procedimiento

de medicion.
@ Datos del sensor en tiempo real: (- @ indica que se ha activado;

0 indica que se ha desactivado) cuando se activa, se muestran los

valores en tiempo real (consulte"Tabla de compatibilidad de datos en

tiempo real" on page 156).
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Muestra la velocidad de la maquina utilizada en el modelo cinematico
cuando los datos del sensor en tiempo real (@) estan desactivados (

o ). Si los datos del sensor en tiempo real estan activados ( (V] ),

se muestra la velocidad medida por el sensor de RPM del disparador

laser.

e Seleccione las ubicaciones que se van a medir para la prueba de acel-

eracion/desaceleracion.

Nota: Antes de montar y conectar el sensor de disparo laser y los sensores de
vibracién, asegurese de queVIBXPERT 3todos los preparativos para las pruebas se

han realizado correctamente.

[ a1

< Home + Intamals B mm P @ =
@R e Come @ =@
& :i:' G SpeePoint o (7 VB 531 =0
@@ F Locssom oh () mﬂﬂffl
@ T Locsson VIB 6142 8 = b
@ T Locasond o (@) VIB 6,142 R mon‘o?_
& @ F oot 0@ mon_mll_
[ e |
@ Las ubicaciones de medicion seleccionadas se muestran con un icono de

ubicacion de medicion mas oscuro ( » ). Las ubicaciones no selec-

cionadas tienen un icono en gris ( 2 ).

Muestra los canales de medicidn del dispositivo que se utilizaran para la

™)

prueba de aceleracion/desaceleracion.

©)

Muestra los datos en tiempo real del sensor cuando los datos en tiempo

real estan activados ( o ). En este ejemplo, los sensores ya se han

conectado al dispositivo.

@ Muestra los parametros de vibracion y desplazamiento que pueden
mostrarse en tiempo real en la pantalla. Para que se muestren los
valores en tiempo real, deben seleccionarse los ajustes generales espe-
cificados. Consulte"Tabla de compatibilidad de datos en tiempo real" on

page 156.
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@ Muestra estos elementos de configuracion de la medida de acel-

eracién/desaceleracion, ajustes generales, ajustes de espectro y

ajustes de fase

En aceleracion, la velocidad de arranque es inferior a la velocidad de

parada. En desaceleracion, la velocidad de arranque es superior a la de

parada.

@ Muestra una sugerencia para la pantalla actual. En este ejemplo, se

muestra el tiempo maximo de medicion y la frecuencia de muestreo

para los parametros establecidos.

¢ Monte los sensores segln sea necesario y conéctelos a las entradasVIBXPERT 3cor-

respondientes.

< Home s @ @ =
COAST DOWMN | BN UP - @ i
aRe Com [
Bl
& ‘_§ [ o (7 WIB 6631 o
& e
@ W F mnev eh (T) VIB 61428 0.644
L
W T mnes 06142 Lz
=
@ W F wEn en (3) VIR 6147 0388
=]
& W T woev o (B VIB 81428 0.650

« Toque MEDIDAYy encienda la maquina.

(¥ 2987 1/min

2500 1/min 300 1/min (4

Ampltuda 0-P
(@ MNDEV 6.028 mm/s

@ MDEH 2.244 mm/s

(® MoEV 2,981 mm/s

Angle.
80"

GANCEL Recording: 000 (Max 410 i

6

En este ejemplo, se va a realizar una prueba de desaceleracion, por lo que la maquina se

apagara en cuanto se alcance la velocidad de funcionamiento de la maquina.

@ Muestra la velocidad real de la maquina.
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@ Muestra la velocidad de arranque y la velocidad de parada. En este
ejemplo de desaceleracidn, la velocidad de arranque no se ha alcan-

zado, por lo que la barra de progreso no se ha iniciado.

@ Muestra el estado de recogida de datos y el tiempo maximo de medi-
cién. En este ejemplo de desaceleracion, no se ha registrado ningln

dato porque no se ha alcanzado la velocidad de arranque.

Nota: Para la prueba de aceleracidon, la velocidad de arranque es inferior a la velo-
cidad de parada. La maquina se desconecta una vez alcanzada la velocidad de fun-

cionamiento.

e Cuando se alcanza la velocidad de inicio, comienza la recogida de datos, que se muestra

en la barra de progreso.

2500 1/min TN 300 1/min 5¢ 1779 1/min
@ mnDEV "":-‘:::':':ms &w;?" Tm nmis
@ MDEH 7.976 mm/s 68"
® moEV 3.720 mm/s 93"

@ Muestra la velocidad real de la maquina.

@ La barra de progreso muestra la recogida de datos. En este ejemplo de
desaceleracion, se ha alcanzado la velocidad de arranque.

@ Muestra el estado de recogida de datos y el tiempo maximo de medi-
cion. En este ejemplo de desaceleracién, se han registrado algunos
datos. Si se alcanza el tiempo maximo de medicidn antes de llegar a la
velocidad de parada, se detendra la recogida de datos.

@ Si es necesario, se puede detener la recogida de datos una vez iniciada.

Pulse PARAR para finalizar la recogida.

« Cuando finaliza la recogida de datos, la barra de progreso se llena y los resultados se

muestran automaticamente.
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Resultados de deceleracion por inercia/arranque

En una prueba de aceleracién o desaceleracidn, se registra la forma de onda temporal sin pro-
cesar y la sefial se procesa en funcion de la configuracion de medida de aceleracién o desacel-
eracion. Una vez finalizado el posprocesado, se muestran los resultados. La pantalla de

resultados por defecto muestra un diagrama de Bode.

Diagrama de Bode

El diagrama de Bode muestra la respuesta en frecuencia del activo medido. El diagrama tiene
dos graficos: uno muestra la amplitud en relacién con la velocidad instantanea de la maquina y

el otro muestra el angulo de fase en relacion con la velocidad instantanea de la maquina.

i

Este grafico superior muestra la progresion de la amplitud.

Muestra el titulo de la pantalla. El titulo muestra la marca de tiempo de la

@ Este grafico inferior muestra el angulo de fase.

medida y las ubicaciones seleccionadas que se deben mostrar. Si se selec-
ciona una Unica ubicacidn, el titulo muestra el nombre de la ubicacion selec-
cionada. Si se selecciona mas de una ubicacion, el titulo muestra varios

puntos seleccionados. En este ejemplo se han seleccionado varios puntos.

@ Se trata del icono de los diagramas de Bode ( = ). En este ejemplo, el icono

esta activado.

@ Este es el icono del cursor principal ( i ), que esta etiquetado como M

cuando se utiliza en los graficos. En este ejemplo, el icono esta activado. Los
cursores de ambos gréficos estan sincronizados (). Para mas informacion

sobre los cursores, consulte"Cursor" on page 104"Cursor" on page 104
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@ Muestra la amplitud, el angulo de fase y la velocidad instantanea de la
maquina de las ubicaciones de medicion codificadas por colores. Esta inform-
acion se encuentra en el cuadro de cursores y muestra los valores de los curs-

ores activados. En este ejemplo solo esta activo el cursor principal.

Los cursores similares del grafico superior (amplitud) e inferior (fase) estan

sincronizados.

Muestra la frecuencia en el cursor seleccionado. Si el icono del cursor delta
esta activado y se selecciona el cursor delta en el grafico, se muestra su valor

de frecuencia.
Utilice 4 o _ para mover el cursor seleccionado a la frecuencia necesaria.

NOTA: La posicionde 4 y _ seintercambian para la aceleracion y desacel-

eracion. 4 estara en el lado izquierdo en desaceleracidn, y en el lado

derecho para la aceleracion.

@ Cuando se pulsa el parametro y las unidades, se inicia el posprocesamiento.

El paréametro pasa por la aceleracion, la velocidad y el desplazamiento.

B8

Pulse la etiqueta de frecuencia para desplazarse por las unidades de velo-

cidad de la maquina.

@ Este es el icono del cursor delta (97 ), que esta etiquetado como 5 cuando se

utiliza en los graficos. En este ejemplo, el icono no esta encendido. Los curs-
ores de ambos graficos estan sincronizados. Para mas informacion sobre los

cursores, consulte"Cursor" on page 104"Cursor" on page 104

@ Pulse . para mostrar la progresion de los valores globales caracteristicos

en relacion con la velocidad de la maquina. Consulte mas adelante la seccion

sobre valores globales.

@ Pulse (® para mostrar el diagrama de Nyquist. Consulte la seccion sobre el

diagrama de Nyquist mas abajo.
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Pulse @> para abrir el cuadro

muestra todas las ubicaciones de medicion en el tren de maquinas. Para

3 ) _ ., . Elcuadro
Ubicaciones de medicion

mostrar los resultados de ubicaciones ya medidas para su comparacion,
marque las casillas relacionadas.

- o

H
]

< | voree @ @

© LW = @ = Cr
@ Jow-
w | lowr
T 7 " = ""'IC')?"'
Pulse <9 para cerrar el cuadro.
@ Pulse (» para cerrar el cuadro . Esto amplia la pantalla principal.
Cursores

Pulse «] para mostrar el cuadro de los cursores.

Diagrama de Nyquist

El diagrama de Nyquist muestra la amplitud y la fase del grafico en coordenadas polares.

» sy o

ey N | ® e =
?' 5] L = @ = C»
i Mhlsphe pﬂﬁlulﬂ! M2 A3 cumscas Ls_]
@ Io?._\ @
Jow= .
o~
@ Pulse «g para mostrar el diagrama de Nyquist. El diagrama muestra la amp-

litud de la vibracion y el angulo de fase en coordenadas polares.

@ Muestra el trazado polar de la aceleracién o desaceleracion. En este ejemplo,

se muestran graficos para multiples puntos como se muestra en el titulo del
gréfico (@), y el cursor principal esta activo.
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@ En este ejemplo, el icono del cursor principal (i ) esta encendido. La posi-

cion del cursor en los graficos polares se muestra como #i . Las principales
v

posiciones del cursor en los graficos estan etiquetadas en orden incremental,

y comienzan con M1. Los cursores estan sincronizados y pueden desplazarse
a las posiciones de frecuencia necesarias con 4 o _ . Alternativamente,

toque los graficos polares en las posiciones de frecuencia necesarias para

mover los cursores a estas posiciones.

@ Muestra la amplitud, el angulo de fase y la velocidad instantanea de la
maquina de las ubicaciones de medicién codificadas por colores. Esta inform-
acion se encuentra en el cuadro de cursores y muestra los valores de los curs-

ores activados. En este ejemplo solo esta activo el cursor principal.

@ Muestra la frecuencia en el cursor seleccionado. Todos los cursores idénticos

estan a la misma frecuencia. Un circulo negro ( ¥ ) en una etiqueta de

cursor muestra el tipo de cursor que esta activo. En este ejemplo, es el cursor

principal. Si la pantalla estd en modo oscuro, el circulo es blanco.

Utilice T o ~ para mover el cursor seleccionado a la frecuencia necesaria.
@ Muestra el titulo de la pantalla. El titulo muestra la marca de tiempo de la

medida y las ubicaciones seleccionadas que se deben mostrar. Si se selec-

ciona una Unica ubicacidn, el titulo muestra el nombre de la ubicacion selec-

cionada. Si se selecciona mas de una ubicacion, el titulo muestra varios

puntos seleccionados. En este ejemplo se han seleccionado varios puntos.

Cuando se activa el cursor delta, se produce esta situacion:

] EE )

z 1 n i 3 B

L m L M |= = C»

Mhulipie peirts selected « JR/UHI0M 1371 F— |4

@ Pulse Q.7 para mostrar los valores del cursor delta. Para més informacién

sobre los cursores, consulte"Cursor" on page 104"Cursor" on page 104
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@ Cuando el cursor delta esta activado, la posicion del cursor delta en los grafi-
cos polares se muestra como @ . Las posiciones del cursor delta en los grafi-
v

cos estan etiquetadas en orden incremental, y comienzan con D1. Los

cursores delta estan sincronizados y pueden desplazarse a las posiciones de
frecuencia necesariascon 4 o _ . Alternativamente, toque los graficos

polares en las posiciones de frecuencia necesarias para mover los cursores
delta a estas posiciones.

NOTA: Los cursores delta solo pueden moverse cuando estan activos. Esto se
muestra mediante un circulo negro en la etiqueta del cursor ( @ ). Sila pan-

talla estd en modo oscuro, el circulo es blanco.

@ El marco del cursor muestra la amplitud del cursor principal y delta, y el
angulo de fase, de las ubicaciones de medida codificadas por colores. Tam-

bién se muestran los valores A calculados para las ubicaciones.

@ Muestra la frecuencia en el cursor seleccionado. Todos los cursores idénticos

. . : . o .
estan a la misma frecuencia. Un circulo negro ( ¥ ) en una etiqueta de cursor

muestra el tipo de cursor que esta activo. Si la pantalla esta en modo oscuro,

el circulo es blanco. En este ejemplo, es el cursor delta.

Valores globales

El grafico de valores globales muestra la progresion de los valores caracteristicos de la vibra-
cién global en funcidn de la frecuencia. Los valores de vibracién se establecen en la con-

figuracion de la medida y pueden ser en RMS, 0-P o P-P.

)

Z | & : A E‘ @ @ E
& B itz @ @ G
T —— [E] EumsoRs .
| Q & GEE =
low-
g in
| !
= | |@ %=
i 1 - 126
] 1 \ ] w
| low
.
| "
[
@ Pulse » para mostrar los valores RMS globales. El diagrama muestra los

valores globales caracteristicos relativos a la velocidad de la maquina.
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En este ejemplo, se han activado los iconos de cursor principal y delta.

Muestra los valores RMS de las ubicaciones de medida seleccionadas en rela-

cion con la velocidad de la maquina. En este ejemplo, se han seleccionado
varias ubicaciones de medida. Se muestran tanto el cursor principal (¥ )

como el cursor delta ( 9 ) porque sus iconos relacionados estan activados.

En este ejemplo, el cursor principal es el cursor activo, de ahi el circulo negro

en la etiqueta. Si la pantalla estd en modo oscuro, el circulo es blanco.

Este es el cuadro de cursores y muestra los valores de los cursores que estan
activados. Si el cursor delta también esta activado, se muestran los valores A
calculados.

Muestra la frecuencia en el cursor seleccionado, que se identifica mediante un
circulo negro en la etiqueta del cursor. En este ejemplo, es el cursor principal.

Si la pantalla esta en modo oscuro, el circulo es blanco.
Utilice T o ~ para mover el cursor seleccionado a la frecuencia necesaria.
El posprocesamiento se realiza cuando se pulsan los parametros y las unid-

ades. El parametro pasa por la aceleracion, la velocidad y el desplazamiento.

La fecha y hora de los resultados del posprocesamiento se indica con un

asterisco.
2 ® @ =
G I B = = @ -
st s sl 2312204 1321 | [G] [B) comsons
@ Q ® s T =
': Jow-
! pe s
@ | ..n %
. | [oX-AS

A - RMS de aceleracion del posprocesamiento
B - Muestra los graficos del posprocesamiento
C - La marca de tiempo con asterisco (*) identifica un resultado del pos-

procesamiento

Pulse la etiqueta de frecuencia para desplazarse por las unidades de velo-

cidad de la maquina.
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Muestra el titulo de la pantalla. El titulo muestra la marca de tiempo de la
medida y las ubicaciones seleccionadas que se deben mostrar. Si se selec-
ciona una Unica ubicacion, el titulo muestra el nombre de la ubicacion selec-
cionada. Si se selecciona mas de una ubicacion, el titulo muestra varios
puntos seleccionados. En este ejemplo, se han seleccionado varios puntos.

Los resultados del posprocesamiento se muestran con un asterisco.
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Comprender los acontecimientos

Un acontecimiento enVIBXPERT 3puede tratarse de una correccién, como el equilibrado, o de
un diagndstico, como la prueba de aceleracion y/o desaceleracion.
El icono Eventos (E]) se muestra en todas las aplicaciones, pero los eventos correctos se enu-

meran después de realizar los pasos especificados en el equilibrado o en la prueba de acel-

eracion y/o desaceleracion.

Creacion de eventos en equilibrado

e Abra o cree el activo cuyo desequilibrio se va a comprobar.

» Siga los pasos de equilibrado hasta la seleccién de las ubicaciones de las medidas (con-

sulte"Equilibrado en un plano" on page 114).

v

<t s . ® s
BALANCING - @ 1#
aRe G i = =
; =
@ & G sped o (7 VB 531 o
(=]
@ @ G Mowensen oh () VI 6142 R 0.000
i
& B T Mo noEy o @ VIB 61428 0.000
L
& @ F vowoen o @ ViR 61428 0.000
=
& @ F voweoey o (3 VIS b 1428 0.000
L
@ B F MowrDeEa en (&) VIEE142R 0.000
! =}

¢ Pulse SIGUIENTE. Este evento se crea y luego se enumera. Si deja de medir porque no
hay tiempo suficiente o porque la capacidad de la bateria es baja, puede empezar a

medir donde se detuvo.

* Cuando vuelva a abrir el activo, pulse E] para abrir la lista de eventos. Pulse el evento

de equilibrado necesario y comience a medir de nuevo.
- 1512 L]
< beme 1 inarats " ® @ =

El analisis de los pasos anteriores puede realizarse y medirse de nuevo.
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Creacion de eventos en aceleracion/desaceleracion

« Abra o cree un activo en el que se vaya a realizar una prueba de aceleracion y/o desacel-

eracion.

» Siga los pasos de la prueba de aceleracién/desaceleracion hasta que aparezca MEDIR

(consulte"Aceleracion y desaceleracién" on page 139).

0

< home s ® @ B
COLST DOWM | S UP - @
Bl o o =]
==
& ‘)9 G Speed o (7 I 6631 2950
=
2 @ MowesDEH VIB 6,172 -
=
@ F Moo nEy 0] Vi 6.172 0.355
ca
& B T Mowenin on (@) VIE 6,142 R 3356
=
[=] o (3 VIB 142 B 1719
R
(=] VIE 6172 -

e Pulse MEDIDA y apague la maquina.

2900 1/min

300 1/min (5¥ 2389 1/min

Amplitude 0-F
@ Motor NDEV 0.560 mm/s

@ Motor DEH 5.646 mm/s

@ MotorDEV 11.369 mm/s

Angle

14

359"

23"

RMS

0,395 mmys

3748 mm/s

7977 mm/s

(3)

sTO0P

La barra de progreso (@) muestra la recogida de datos. Una vez iniciada la recogida de

datos, se crea este evento y luego se enumera, a menos que se cancele la recogida de

datos (@). Si se detiene la recogida de datos (@), este evento se crea y se enumera.

Cuando vuelva a abrir el activo, pulse E para abrir la lista de eventos. Toque el evento

de desaceleracion y/o aceleracion necesario para ver los resultados.

154

Version de firmware: 1.2



Ayuda

- e -

C | Pt el AN R FYhichn D@ E

MAME DATE

= Cones dows Rur up A0 1232

Se puede realizar un analisis de los resultados y un posprocesamiento temporal. Los nue-

vos resultados no se guardan.

Lista de eventos

La lista de eventos muestra todas las acciones de medidas correctivas y de diagndstico

que se han realizado en el activo seleccionado. Estos eventos pueden renombrarse o bor-

rarse si es necesario.

Para cambiar el nombre de un evento o eliminarlo, mantenga pulsado el evento

necesario (@) y, a continuacion, utilice el menu contextual (@) que aparece y cam-

bie el nombre del evento o eliminelo (@).
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Tabla de compatibilidad de datos en tiempo real

En las pruebas de equilibrado y de desaceleracion y/o aceleracidn, los valores de los sensores

activos mostrados no dependen de las tareas de medicién asignadas a las ubicaciones de medi-

cion. Pulse et para mostrar los parametros de vibracién y desplazamiento que pueden

mostrarse en tiempo real en la pantalla. Desplacese hasta la parte inferior de la pantalla

Valores del sensor en tiempo real para ver todos los parametros.

Sensor live values Sensar live values

1= Velocity pnase ampinuae

Acceleration RMS SLACEM

) Displacement RMS
Acceleration 0-P

: Displacement 0-P
Acceleration P-P

p Displacement P-P
Acceleration Crest

) Displacement Crest
Velocity RMS

o © 0 © © ©

Displacement phase angle
Velocity 0-P i . 2

O o 0 0 0 o

~ \alAaait: DD Displacement phase amplitude

La siguiente tabla muestra los parametros que pueden seleccionarse para mostrarse en

tiempo real en caso necesario.

VIBRACION Aceleracion RMS; Aceleracion 0-P; Aceleracion P-P; Cresta de
aceleracion; Velocidad RMS; Velocidad 0-P; Velocidad P-P;
Cresta de velocidad; Angulo de fase de velocidad; Amplitud de
fase de velocidad

DESPLAZAMIENTO Desplazamiento RMS; Desplazamiento 0-P; Desplazamiento P-P;
Cresta de desplazamiento; Fase de desplazamiento; Amplitud de
fase de desplazamiento

Pulse para mostrar los parametros necesarios para las pruebas de equilibrado o de acel-

eracion/desaceleracién. Desplacese hasta la parte inferior de la pantalla Configuracion de Ila

medicion de aceleracion/desaceleracion para ver todos los parametros.

Coast down / run up measurement setup

Sampling rate

Quantity
Quantity Lower fraquency
5 Lower frequency 5 Upper frequency

5 Upper frequency 5 Number of lines

s Type 5 Window type

Quantity Queantity
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La siguiente tabla muestra los parametros necesarios para mostrar los valores del sensor en
tiempo real en la pantalla.

D Cantidad — ™ ripe

AJUSTES GENERALES Aceleracién; Velocidad; Desplazamiento RMS; 0-P; P-P

AJUSTES DE FASE Aceleracién; Velocidad; Desplazamiento

La siguiente tabla muestra las combinaciones de configuracion necesarias para que se

muestren los valores de los sensores activos.

::’iz::r%sreegl Valores en tiempo
m del sI;nsor real del sensor
(vibracién) (desplazamiento)
VIBRACION > Acel- AJUSTES GENERALES  SI NO
eracion RMS CANTIDAD > Acel-

Aceleracion RMS
DESPLAZAMIENTO ~ €racion
> Desplazamiento TIPO > RMS

RMS
VIBRACION > Acel- AJUSTES GENERALES NO NO
eracion RMS CANTIDAD > Velocidad

DESPLAZAMIENTO  TIPO > RMS

> Desplazamiento

RMS
VIBRACION > Acel- AJUSTES GENERALES NO i
eracion RMS CANTIDAD >

Desplazamiento RMS
DESPLAZAMIENTO ~ Desplazamiento
> Desplazamiento TIPO > RMS

RMS
VIBRACION > Acel- AJUSTES GENERALES NO NO
eracion RMS CANTIDAD > Acel-

DESPLAZAMIENTO ~ €racion
> Desplazamiento TIPO > 0-P
RMS
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¥alores en Valores en tiempo

iempo real

| real del sensor
del sensor (desplazamiento)
(vibracion) P

VIBRACION > Velo- AJUSTES GENERALES  SI NO

cidad P-P CANTIDAD > Velocidad Velocidad P-P

DESPLAZAMIENTO  TIPO > P-P

> Desplazamiento

P-P
VIBRACION > Velo- TODOS LOS AJUSTES NO i
cidad P-P CANTIDAD >

Desplazamiento P-P
DESPLAZAMIENTO ~ Desplazamiento

> Desplazamiento TIPO > P-P

P-P

NOTA: Para una ubicacién de medida de desplazamiento, se debe configurar correctamente
un sensor de desplazamiento en ajustes, y darle un canal de medida. El grupo medido tiene
un punto de velocidad y solo ubicaciones de desplazamiento. Si se selecciona un lugar de
vibracién antes del lugar de desplazamiento, no es posible incluir un lugar de desplazami-

ento, y viceversa.

VIBRACION > AJUSTES GENERALES  NO NO

Angulo A Mee dle CANTIDAD > Velocidad

velocidad TIPO > RMS
Amplitud de fase de FASE AJUSTES
velocidad CANTIDAD > Acel-

DESPLAZAMIENTO ~ €racion

>

Angulo de fase de
desplazamiento
Amplitud de fase de

desplazamiento
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Valores en
tiempo real
del sensor

Valores en tiempo
real del sensor
(desplazamiento)

VIBRACION >

Angulo de fase de
velocidad

Amplitud de fase de
velocidad

DESPLAZAMIENTO

>

Angulo de fase de
desplazamiento
Amplitud de fase de

desplazamiento

VIBRACION >

Angulo de fase de
velocidad

Amplitud de fase de
velocidad

DESPLAZAMIENTO

>

Angulo de fase de
desplazamiento
Amplitud de fase de

desplazamiento

VIBRACION >

Cresta de acel-
eracion

Cresta de velocidad

DESPLAZAMIENTO

>

Cresta de

desplazamiento

(vibracion)
AJUSTES GENERALES  Si
CANTIDAD > Velocidad

TIPO > RMS
FASE AJUSTES
CANTIDAD > Velocidad

velocidad
Amplitud de fase
de velocidad

TODOS LOS AJUSTES ~ Si

CANTIDAD > Velocidad Desplazamiento

AJUSTES GENERALES  angulo de fase
TIPO > RMS Desplazamiento
TODOS LOS AJUSTES amplitud de fase
CANTIDAD >

Desplazamiento

AJUSTES GENERALES
TIPO > RMS

No hay cresta en el NO
equilibrado y la
desaceleracién y/o
aceleracioén

Angulo de fase de

NO

st

Desplazamiento angulo

de fase

Desplazamiento amplitud

de fase

NO
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Datos técnicos: VIBXPERT 3

Canales de medicion

Numero 6 canales analdgicos sincronos

2 puntos de activacién

Canales 1-6 Rango de frecuencias: de 0 a 50 kHz
Tension: de -20a +20V
Impedancia de entrada: 78 kQ
IEPE Linedrive

Conectores 1y 4: sensor triaxial, sensor monoaxial y VIBCODE

2, 3, 5y 6: sensor monoaxial
Rango dinamico 108 dB (total)

Velocidad de hasta 131 kHz por canal (activacién 1 MHz)

muestreo

Procesamiento de 6 conversores de sefal analdgica a digital (ADC) de 24 bits (activacion 2

sefales X 14 bits)

Rango/precision  Aceleracién de vibracién: en funcion del sensor que se utilice

de medicion Impulso de choque: entre -10 dBsv y 80 dBsv +/- 2 dBsv

Velocidad (RPM) 10a 120 000 cpm £0,1 % o £ 1 cpm (se aplica el menor)

Norma aplicable DIN ISO 2954:2012 (2-1 kHz, 10 Hz-1 kHz, 10-10 KHz)
Visualizacion

Tipo Pantalla tactil capacitiva

Acoplada épticamente para un contraste alto y una mayor resistencia a

los impactos
Area activa (220 x 137) mm (7 7/8" x 5 25/64") (1280 x 800 pixeles)
Tamafo 256 mm (10 5/64")
Profundidad de 16,7 millones de colores

color
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Angulo de visu- < 150°

alizacion

Funcionamiento Multitactil: control por gestos

Compatible con guantes

Iluminacion Retroiluminacion, ajustable
Sensor de luz Si
ambiente

Alimentacion eléctrica
Tipo de bateria Bateria recargable de iones de litio
Tension nominal 7,2V
Densidad de ener- 72 Wh
gia
Tiempo de carga 6,5 horas (0 a 100 % con 25 °C/77 °F)
(tipico) 3,5 horas (0 a 80 % con 25 °C/77 °F)

Temperatura de Entre 10 °Cy 40 °C (entre 50 °Fy 104 °F)

carga

Tiempo de fun- 8 horas (con brillo al 50 %, el sensor mide en modo de vista previa)
cionamiento

(tipico)

Cargador 100-240 V~, 50-60 Hz (entrada)
12V, 3 A (salida)

Modo de ahorro Si

de energia
Ordenador
Procesador ARM Quadcore 1,6 GHz

Elementos de con- Pantalla multitactil, botén de encendido y apagado,; 2 botones ENTER

trol
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Parametro

Memoria

usSB

RFID

Wi-Fi

Estroboscopio

Led

Conexiones

Carcasa

Dimensiones

Peso

Grado de pro-

teccion IP

Rango de tem-

peraturas

Humedad

I EES

Tarjeta microSD, 256 GB para datos medidos, instalada de forma per-
manente
4 GB RAM

1 USB 2.0, interfaz del dispositivo

Mddulo lector RFID para el transpondedor de PRUFTECHNIK ALI 50.628-
25; cumple con las normas ISO 14443a e ISO 15693

Distancia de lectura: max. 3cm /1 3/16"

IEEE 802.11a/b/g/n/ac; rendimiento: < 200 Mbps
Seguridad: WPA2

Rango de frecuencias: 0,1-1000 Hz
Resolucion: 0,06 1/min.

Ledes: grupo de riesgo 1 conforme a IEC 62471
1 led RGB (pantalla para estados de bateria y carga)
Entorno/General

Toma de carga para el cargador

Puerto USB tipo C para cable de datos

2 conectores enchufables (8 polos) para el cable de sefial
4 conectores enchufables (3 polos) para el cable de sefial

2 conectores enchufables (4 polos) para la activacién

carcasa de dos componentes:
Premoldeado: PC (LEXAN), negro

Sobremoldeado: TPE (Thermolast), negro

Aprox. 326 x 210 x 56 mm (12 53/64" x 8 17/64" x 2 13/64")
(Lx An x Al)

Aprox. 2,2 kg (4,85 |b)

IP65, resistente al polvo y las salpicaduras de agua

Funcionamiento: Entre -10 °Cy +50 °C (entre 14 °Fy 122 °F)
Almacenamiento: Entre -20 °Cy +60 °C (entre -4 °F y +140 °F)

entre 0 % y 90 %, sin condensacion
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Certificado CE, RoHS, FCC, FCC/IC, UK CA

Canales de salida (activacion 1 y activacion 2)

Control de Salida TTL

estroboscopio

Gama de fre- 0,1-1000 Hz
cuencias

Resolucion 0,05Hz

Gama de fre- 10 Hz hasta 20 kHz
cuencias

Declaracion de conformidad

El sistema cumple las directivas europeas sobre dispositivos eléctricos y sobre compatibilidad
electromagnética, segun se indica en los certificados de conformidad correspondientes. Los

certificados pueden descargarse desde el sitio web de PRUFTECHNIK: www.pruftechnik.com

GARANTIA LIMITADA Y EXENCION DE RESPONSABILIDAD

Este producto de Fluke ofrece garantia contra defectos materiales o de mano de obra en con-
diciones normales de uso y servicio durante dos afios a partir de la fecha de compra. Esta
garantia no cubre fusibles, baterias desechables, dafios accidentales, negligencia, uso incor-
recto, alteracion, contaminacidn ni condiciones anémalas de funcionamiento o manipulacion.
Los distribuidores no pueden conceder ninguna otra garantia en nombre de Fluke. Segun el cri-
terio de Fluke, sus obligaciones de garantia se limitan al reembolso del precio de compra, la
reparacion gratuita o el reemplazo de un producto defectuoso que se haya devuelto durante el
periodo de garantia. Para acceder al servicio durante el periodo de garantia, pongase en con-
tacto con el centro de servicio autorizado de Fluke mas cercano para que le informen de coémo
ejecutar la devolucién. A continuacion, envie el producto a dicho centro de servicio con una
descripcion del problema. ESTA GARANTIA ES SU UNICO RECURSO. SUSTITUYE A CUALQUIER
OTRA GARANTIA EXPRESA O IMPLICITA, INCLUIDAS AQUELLAS DE COMERCIABILIDAD O
IDONEIDAD PARA UN PROPOSITO PARTICULAR. FLUKE NO ES RESPONSABLE DE LOS DANOS
O PERDIDAS ESPECIALES, INDIRECTOS, INCIDENTALES O CONSECUENTES QUE SURJAN DE
CUALQUIER CAUSA O TEORIA. DADO QUE ALGUNOS ESTADOS O PAISES NO PERMITEN LA
EXCLUSION O LIMITACION DE UNA GARANTIA IMPLICITA NI DE DANOS INCIDENTALES O
CONSECUENTES, ES POSIBLE QUE ESTA EXENCION DE RESPONSABILIDAD NO SE APLIQUE
EN SU CASO.
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